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B Szybkie uruchomienie

B Ogolne ostrzezenie

Korzystajac z rozdziatu Szybkie Uruchomienie mozliwe
jest wykonanie szybkiego rozruchu napedu z jednocze-
snym zapewnieniem zgodnosci instalacji z wymogami
kompatybilnoéci elektromagnetycznej (EMC).

Nalezy przy tym postepowac zgodnie z pigcioma ponizej
opisanymi krokami. W dalszych rozdziatach Dokumen-
tacji Techniczno - Ruchowej, przedstawiono takze inne
przyktady instalacji VLT2800 i opisano wszystkie cechy
funkcjonalne urzadzenia.

Przed wykonaniem instalacji urzgdzenia
nalezy zapoznac¢ sie z Zasadami Bezpie-
czenstwa przedstawionymi na nastepnych
kilku stronach.

L1
L2

L3

195NA082.12

B [nstalacja mechaniczna

Przetwornice czestotliwosci VLT 2800 umozliwiajg zabu-
dowe ,side by side” tzn. przylegajgco obok siebie. Dla
zapewnienia odpowiednich warunkéw chtodzenia musi
by¢ pozostawiona wolna przestrzen swobodnego prze-
ptywu powietrza, minimum 10 cm nad i pod przetwornicg
czestotliwosci.

Na powierzchni montazowej przygotuj otwory montazo-
we zgodnie z wymiarami podanymi w rozdziale Wymiary
Mechaniczne. Zamocuj przetwornice wszystkimi cztere-
ma $rubami/wkretami. Przykre¢ ptytke odsprzegajaca z
obejmami mocowania ekranowanych kabli oraz $rubg
uziemienia (zacisk 95)

B Instalacja elektryczna, moc

Zaciski mocy sg zaprojektowane w postaci wyjmowa-
nych wtyczek. Podigcz przewody zasilania do zaciskéw
wtyczki zasilania tj . 91, 92, 93 oraz przewo6d uziemienia
do zacisku 95. Podtgcz ekranowane przewody silnika
do zaciskéw wtyczki silnika tj . U, V, W. Ekran zakoncz
odpowiednimi obejmami kablowymi.

B Instalacja elektryczna, kable sterowania

Zdejmij przednig pokrywe znajdujaca sie pod przyciskami
Pulpitu Sterowania.

Umies¢ zwore pomiedzy zaciskami 12 i 27.
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B Programowanie

Programowanie nalezy wykona¢ wykorzystujac wbudo-
wany Pulpit Sterowania. Przyci$nij [QUICK MENU] aby
wejs¢ do trybu Szybkiego Programowania (Quick Menu).
W tym menu kolejne parametry moga zosta¢ wybrane za
pomocg przyciskow [+] i [-]. Edycja parametru mozliwa
jest po przyci$nieciu [CHANGE DATA]. Warto$¢ nastawy
zmien uzywajac przyciskow [+] i [-]. Zaakceptuj zmiang i
wyjdz z edycji parametru kolejny raz przyciskajac [CHAN-
GE DATA]. Zmiana warto$ci edytowanego parametru jest
takze zapamietywana automatycznie po awaryjnym za-
niku zasilania. Jesli wy$wietlacz pokazuje trzy kropki od
prawej strony wtedy oznacza to, ze nastawa parametru
ma wiecej niz trzy cyfry znaczace. W celu zobaczenia
nastawy naci$nij [CHANGE DATA].

Nacisnij [QUICK MENU]

Ustaw parametry nominalne silnika odczytane z jego
tabliczki znamionowej:

Moc silnika [kW]
Napiecie silnika [V]

parametr 102
parametr 103

Czestotliwo$¢ silnika [Hz]
Prad silnika [A]
Nominalna predko$¢ silnika

parametr 104

parametr 105

parametr 106

Uruchom AMT :

Automatyczne dostrojenie do
silnika

parametr 107

Ustaw zakresy dotyczace regulacji

Min. wartos¢ zadana, Ref,, parametr 204

Max. warto$¢ zadana, Ref . | parametr 205

Czas rozpedzania, (Ramp-up) [s] parametr 207

Czas zatrzymania, (Ramp-down) [s] | parametr 208

W parametrze 002 Praca Zdalna / Lokalna, mozna ustawi¢
tryb sterowania przetwornicg czestotliwosci jako Zdalny
[0], tzn. sygnatami doprowadzonymi do zaciskéw steru-
jacych, lub jako Lokalny [1], tzn. z wbudowanego panelu
sterowania.
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Ustaw sposob sterowania na Prace Lokalna [1].

| Praca Zdalna / Lokalna = Lokalna [1] Par. 002 \

Ustaw predkos¢ obrotowa silnika poprzez
ustawienie lokalnej wartosci zadanej dla
czestotliwosci wyjsciowej .

Lokalna warto$¢ zadana Parametr 003 |

B Start silnika

Naciénij [Start] na panelu przetwornicy by wystartowacé
silnik. Ustaw pozadang predkos¢ silnika przez zmiane
parametru 003 Lokalna warto$¢ zadana.

Sprawdz czy kierunek obrotéw watu silnika jest zgodny z
ruchem wskazéwek zegara (clockwise) patrzac od czo-
ta. Jesli nie, wytacz zasilanie i zamien miedzy soba, na
zaciskach wyjsciowych, ktére$ z dwoch kabli fazowych
idacych do silnika.

By zatrzymac silnik naciénij [STOP/RESET]. Aby wejs¢ do
edycji wszystkich parametrow Menu naciénij jednoczes$nie
[QUICK MENU]J + [+] . Nacisnij [QUICK MENU] by powro-
ci¢ do trybu wyswietlania parametréw pracy.

B Zasady bezpieczenstwa

Napiecie przetwornicy czestotliwosci jest
grozne zawsze, gdy urzadzenie jest pod-
taczone do zasilania. Nieprawidtowa insta-
lacja silnika lub przetwornicy czestotliwosci
moze spowodowac uszkodzenia urzadzenia, powazne

zranienie lub $mier¢ personelu.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa
podanych ponizej dla rozdziatu Szybkiego Uruchomienia,
jak réwniez przepis6w bezpieczenstwa i regulacji praw-
nych obowigzujgcych w danym kraju.

Dotykanie w urzadzeniu elektrycznych czesci bezposred-
nio zaraz po wytaczeniu zasilania moze by¢ niebezpiecz-
ne. Nalezy odczeka¢ minimum 4 minuty..

1. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek napraw prze-
twornica czestotliwosci VLT musi by¢ odtgczona od
napigcia zasilania.

2. Przycisk [OFF/STOP] na panelu sterujgcym nie odta-
cza urzadzenia od zasilania i tym samym nie moze
by¢ uzywany jako wytgcznik bezpieczenstwa.

3. Nalezy zapewni¢ prawidtowe uziemienie ochronne
urzadzenia, uzytkownik musi by¢ chroniony przed
napigciem zasilajagcym, a silnik musi by¢ chroniony
przed przecigzeniem zgodnie z odpowiednimi prze-
pisami krajowymi.

4. Prady uptywu do ziemi przekraczajg 3,5 mA.

5. Ochrona silnika przed przecigzeniem nie jest za-
warta w nastawach fabrycznych. Jesli ta funkcja jest
wymagana, nalezy parametrowi 128 zabezpieczenie
termiczne silnika przypisa¢ warto$¢ ETR trip lub ETR
warning.

6. Nie nalezy odigcza¢ wtyczek silnika i zasilania gdy
przetwornica czestotliwosci VLT jest podtgczona do
napigcia zasilajacego.

B Ostrzezenie przed przypadkowym
uruchomieniem

Gdy przetwornica jest podtaczona do
zasilania, silnik moze byé zatrzymany za
pomocg rozkazu cyfrowego, rozkazu z

magistrali, wyzerowang warto$¢ zadang
lub lokalny wytacznik [STOP]. Je$li wzgledy bezpieczen-

stwa wymagajg zabezpieczenia przed przypadkowym
uruchomieniem, funkcje te sg niewystarczajace.
Podczas zmiany parametréow silnik moze zosta¢ uru-
chomiony. Dlatego tez przed dokonaniem zmian nastaw
nalezy uzy¢ przycisku zatrzymania [OFF/STOP].
Zatrzymany silnik moze sig uruchomi¢ w przypadku awarii
uktadu elektronicznego przetwornicy czestotliwosci VLT,
lub tez w przypadku ustgpienia chwilowego przeciazenia
lub ustapienia uszkodzenia w sieci zasilajgcej lub insta-
lacji silnik.
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B \Wersja oprogramowania

VLT seria 2800

Dokumetacja Techniczno-Ruchowa
Wersja oprogramowania: 2.7Xx

ce W @

Niniejsza Dokumentacja Techniczno-Ruchowa dotyczy
wszystkich przetwornic czestotliwosci VLT Serii 2800

Z oprogramowaniem w wersji 2.7x.

Wersja oprogramowania moze by¢ odczytana jako
parametr 640 Nr wersji oprogramowania.

™ UWAGA!
'la Wskazuje tekst, na ktory czytelnik powinien zwréci¢ szczeg6ing uwage

Ostrzezenie dotyczace wysokiego napiecia

A Ogodlne ostrzezenie

MG.28.A8.49 VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss
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B Ostrzezenie

Napiecie przetwornicy czestotliwoéci jest
grozne zawsze, gdy urzadzenie jest podta-
czone do zasilania. Nieprawidtowa instala-
cja silnika lub przetwornicy czestotliwosci
moze spowodowac uszkodzenia urzadzenia, powazne
zranienie lub $mier¢ os6b. Nalezy bezwzglednie prze-
strzega¢ zasad podanych w niniejszej Dokumentacji, jak

réwniez przepisbw bezpieczenstwa i regulacji prawnych
obowigzujgcych w danym kraju.

B Zasady bezpieczenstwa

1. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek napraw prze-
twornica czestotliwosci VLT musi by¢ odtgczona od
napiecia zasilania. Nalezy sprawdzi¢ czy zasilanie
zostato odtgczone oraz czy uptyngt odpowiednio dtu-
gi czas przed demontazem silnika i wtyczek zasilaja-
cych.

2. Przycisk [STOP/RESET] na panelu kontrolnym nie
odtgcza urzadzenia od zasilania i tym samym nie
moze by¢ uzywany jako wytacznik bezpieczenstwa.

3. Nalezy zapewni¢ prawidtowe uziemienie ochronne
urzadzenia, uzytkownik musi by¢ chroniony przed
napigciem zasilajgcym, a silnik musi by¢ chroniony
przed przecigzeniem zgodnie z odpowiednimi przepi-
sami krajowymi.

4. Prady uptywu do ziemi przekraczajg 3,5 mA.

5. Ochrona silnika przed przecigzeniem nie jest zawarta
w nastawach fabrycznych. Jeslita funkcja jestwymaga-
na, nalezy parametrowi 128 Zabezpieczenie termiczne
silnika przypisa¢ warto$¢ ETR trip lub ETR warning.
Dla rynku pétnocnoamerykanskiego: funkcje ETR za-
pewniajg ochrone przecigzeniowg silnika, klasa 20,
zgodnie z NEC.

6. Nie nalezy odigcza¢ wtyczek silnika i zasilania gdy
przetwornica czestotliwosci VLT jest podtgczona do
napigcia zasilajgcego. Nalezy sprawdzi¢ czy zasila-
nie zostato odtgczone oraz czy uptynat odpowiednio
diugi czas przed demontazem silnika i wtyczek zasi-
lajacych.

7. Nalezy zwréci¢ uwage na fakt, ze przetwornica cze-
stotliwosci VLT posiada jeszcze inne niz L1, L2i L3
wejscia napieciowe w sytuacji, gdy wykorzystywane
sq zaciski DC-bus. Przed przystgpieniem do jakichkol-
wiek napraw nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie wejscia
napigciowe zostaty odtgczone i ze uptynat od ich odta-
czenia wystarczajacy czas.

B Ostrzezenie przed przypadkowym
uruchomieniem

1. Gdy przetwornica jest podtgczona do zasilania, silnik
moze by¢ zatrzymany za pomocg rozkazu cyfrowego,
rozkazu z magistrali szeregowej, wyzerowanie war-
tosci zadanej lub lokalnego przycisku STOP. Jesli
wzgledy bezpieczenstwa wymagajg zabezpieczenia
przed przypadkowym uruchomieniem, funkcje te sg
niewystarczajace.

2. Podczas zmiany parametrow silnik moze zostac
uruchomiony. Dlatego tez przed dokonaniem zmian
nastaw nalezy uzy¢ przycisku zatrzymania [STOP/RE-
SET].

3. Zatrzymany silnik moze sie uruchomi¢ w przypadku
awarii ukfadu elektronicznego przetwornicy czestotli-
woéci VLT, lub tez w przypadku ustgpienia chwilowe-
go przecigzenia lub ustgpienia uszkodzenia w sieci
zasilajgcej lub instalacji silnika.

minimum 4 minuty dla VLT2800.

A Ostrzezenie

Dotykanie elementow elektrycznych moze by¢ grozne nawet po wytgczeniu napiecia
zasilajgcego urzadzenie. Nalezy sie rowniez upewni¢ czy inne wej$cia napigeciowe
sg odtgczone (podziat obcigzenia obwodu posredniego DC). Nalezy odczekac
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B Panel sterujacy

Na czotowej ptycie przetwornicy czestotliwosci znajduje
sie panel sterujgcy.

195NA008.11

O ALARM O WARNING O ON

STOP

START
RESET

Funkcje panelu sterujgcego mozna podzieli¢ na cztery

grupy:

1. 6-znakowy wyswietlacz LED

2. klawisze do zmiany parametréw programu i wielkosci
wys$wietlanych

3. lampki kontrolne

4. klawisze lokalnego sterowania

Wszystkie dane sg przedstawiane za pomocg 6-znako-
wego wyswietlacza LED, mogacego podczas normal-
nej pracy wyswietla¢é w sposoéb ciagly jedng zmienna.
Dodatkowo obok wy$wietlacza znajdujg sig trzy diody
LED, wskazujace napiecie zasilania (ON), ostrzezenie
(WARNING) i alarm (ALARM). Wiekszos¢ parametréw
programu przetwornicy VLT moze by¢ zmieniana bezpo-
Srednio poprzez panel sterujacy, jezeli nie sg zablokowane
poprzez parametr 018 Blokada zmiany danych.

B Klawisze sterujace

[QUICK MENU] stuzy do programowania parametrow,
ktére sg dostepne w trybie Quick menu (Szybkiego
menu).

Klawisz [QUICK MENU] jest uzywany réwniez wtedy, gdy
zmiana warto$ci parametréw nie ma by¢ dokonywana.
Patrz réowniez [QUICK MENU] + [+].

[CHANGE DATA] stuzy do zmiany nastawy parametru
programu. Klawisz [CHANGE DATA] jest uzywany réwniez
do potwierdzania zmiany nastawy parametru.

[+] / [-] stuzg do wyboru parametru i zmiany nastawy
wybranego parametru programu.

Klawisze te moga by¢ rowniez uzywane w trybie Wyswie-
tlania (Display mode) do wyboru wyswietlanego parame-
tru pracy napedu.

Klawisze [QUICK MENU]+ [+] muszg by¢ naci$nigte
réwnoczesénie dla uzyskania dostepu do wszystkich pa-
rametrow. Patrz Tryb menu.

[STOP/RESET] stuzy do zatrzymywania silnika podtgczo-
nego do przetwornicy lub do resetowania przetwornicy
czestotliwosci po zadziataniu zabezpieczenia (trip).
Parametr 014 Local stop/reset decyduje o tym, czy przy-
cisk ten jest aktywny Active [1], czy nieaktywny Not active
[0]. W trybie Wy$wietlania (Display mode) jesli funkcja
stop jest aktywowana, wyswietlacz miga.

UWAGA!

Jesli nie zostata wybrana zadna zewnetrzna
funkcja stopu poprzez wejscia cyfrowe badz
port szeregowy, a klawisz [STOP/RESET] zo-

'%
stat zaprogramowany w prametrze 014 Local stop/reset
jako nieaktywny Not active [0], silnik moze by¢ zatrzy-

many tylko poprzez wytgczenie zasilania przetwornicy
czestotliwosci.

[START] stuzy do uruchomienia przetwornicy czestotli-
wosci. Jest zawsze aktywny, jednak ma priorytet nizszy
niz funkcja stop.

B Reczna inicjalizacja

Wytaczy¢ zasilanie, a nastepnie trzymajac naci$niete kla-
wisze [QUICK MENU] + [+] + [CHANGE DATA] zataczy¢
ponownie zasilanie. Po zwolnieniu klawiszy przetwornica
czestotliwosci bedzie posiadata nastawy fabryczne.

B Panel sterujacy LCP

Jako opcja dostepny jest panel sterujgcy z ciekto-
krystalicznym wy$wietlaczem tekstowym o rozszerzonych
mozliwosciach programowania i monitorowania pracy
uktadu napedowego. Numer zaméwieniowy: 175N0131

MG.28.A8.49
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B Stany wyswietlacza

Tryb wyswietlania (Display mode)

Podczas normalnej pracy w sposob ciggly moze by¢ wy-
Swietlana jedna ze zmiennych, zgodnie z wyborem ope-
ratora. Za pomoca klawiszy [+/-] w Trybie wy$wietlania
mozna wybra¢ jedng z nastepujacych pozyciji:

- Czestotliwos¢ wyjsciowa [Hz]

- Prad wyjsciowy [A]

- Napiecie wyj$ciowe [V]

- Napigcie obwodu posredniego [V]

- Moc wyjsciowa [kW]

Tryb Menu (Menu mode)

Aby wejs¢ do trybu Menu nalezy jednocze$nie nacisng¢
klawisze [QUICK MENU] i [+].

W trybie Menu mozna zmienia¢ wigkszo$¢ parametrow
przetwornicy czestotliwosci. Pomigdzy poszczegdlnymi
parametrami przechodzi sie za pomoca klawiszy [+/-].
Podczas przechodzenia pomigdzy parametrami w trybie
Menu numer parametru na wyswietlaczu miga.

Powyzszy przyktad wskazuje, ze parametr 102 Moc silnika
P, Mma warto$¢ 0,75. Aby zmieni¢ wartos¢ 0,75 nalezy
najpierw nacisng¢ klawisz [CHANGE DATA], a nastepnie
klawiszami [+/-] zmienia¢ warto$¢ parametru.

Jesli dla danego parametru wyswietlacz pokazuje jako
warto$¢ trzy kropki oznacza to, ze warto$¢ parametru ma
wiecej niz trzy cyfry. Aby zobaczy¢ catg warto$¢ nalezy
nacisna¢ klawisz [CHANGE DATA].

Wskazanie na wy$wietlaczu okre$la, ze w parametrze
128 Zabezpieczenie termiczne silnika ustawiono warto$¢
[2] Thermistor trip.

Szybkie menu (Quick menu)

Za pomocg klawisza [QUICK MENU] mozna uzyskaé
dostep do 12 najwazniejszych parametréw przetwornicy
czestotliwosci. Po zaprogramowaniu przetwornica cze-
stotliwosci, w wiekszosci przypadkow, jest gotowa do
pracy. Jesli klawisz [QUICK MENU] zostanie naci$niety
w trybie wy$wietlania (Display mode) uruchamiane jest
Szybkie menu (Quick menu). Po pozycjach Szybkiego
menu mozna poruszac sie za pomoca klawiszy [+/-]. Po
wybraniu odpowiedniego parametru z Szybkiego menu
nalezy nacisna¢ klawisz [CHANGE DATA] i nastepnie
klawiszami [+/-] zmienia¢ warto$¢ parametru.
Parametrami Szybkiego menu sa:

+ Par. 102 Moc silnika P,, ,

+ Par. 103 Napigcie silnika U,,,
+ Par. 104 Czestotliwosc silnika f,,
+ Par. 105 Prad silnika 1,

» Par. 106 Znamionowa predkosc silnika n,,

« Par. 107 Automatyczne dopasowanie do silnika
» Par. 204 Minimalna warto$¢ zadana Ref,,,
» Par. 205 Maksymalna wartosc zadana Ref, ,,

« Par. 207 Czas rozbiegu

-

« Par. 208 Czas wybiegu
* Par. 002 Praca lokalna/zdalna
« Par. 003 Lokalna warto$¢ zadana

Parametry 102-106 mogq by¢ odczytane z tabliczki zna-
mionowe;j silnika.

B Hand Auto

Podczas normalnej pracy przetwornica czestotliwosci
jest w trybie Auto, gdzie sygnat wartosci zadanej jest
podawany zewnetrznie, analogowo lub cyfrowo przez
zaciski sterujgce. Jednak w trybie Hand jest mozliwe
podawanie sygnatu wartosci zadanej lokalnie, z panelu
sterujacego.

8 MG.28.A8.49
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Na zaciskach sterujgcych, nastepujgce sygnaty sterujgce Automatyczne dopasowanie do silnika

pozostajg aktywne kiedy tryb Hand jest aktywny:

* Hand Start (LCP2) Automatyczne dopasowanie do silnika (AMT) wykonuje

« Off Stop (LCP2) sie nastepujaco:

« Auto Start (LCP2) =3
* Reset 1. W parametrze 107 Automatyczne dopasowanie do &
« Stop z wybiegiem, odwrocony silnika nalezy wybrac¢ warto$¢ [2]. "107" bedzie migac¢, ;
* Resetistop z wybiegiem, odwrécony a "2" nie bedzie migac. s
* Zmiana kierunku obrotow 2. AMT jest aktywowane poprzez nacisnigcie klawisza 2
* Hamowanie DC, odwrocone START. "107" bedzie migac¢, a kreska bedzie przesu- §
*  Wybor setupu, LSB wac si¢ z lewej do prawej w polu wy$wietlania warto- g
+ Wybor setupu, MSB &ci. S
» Termistor 3. Kiedy "107" pojawi si¢ jeszcze raz z wartoscig "0", =
* Precyzyjny stop, odwrocony procedura AMT jest zakonczona. Aby zapisa¢ dane

* Precyzyjny Stop/Start silnika nalezy nacisna¢ klawisz [STOP/RESET].

« Stop przez port komunikacji szeregowe;j 4. "107" bedzie nadal miga¢ z wartoscig danej "0". Mozna

woéwczas kontynuowac prace.
Przetaczanie pomigedzy trybem Auto- i Hand:
Przez aktywacje klawisza [Change Data] w Trybie Wy-
Swietlania, wyswietlacz pokazuje tryb, w ktérym znajduje
sie przetwornica czestotliwosci.

CHANGE | _ [
DATA P

Nacisénij klawisz + / - aby przetaczy¢ na tryb Hand:

_ [
/N = HAne
Kiedy przetwornica czestotliwosci jest w trybie Hand na
wys$wietlaczu bedziemy mieli nastepujgcy odczyt:
Lo o
L

i wartos¢ zadana moze by¢ zmieniona za pomoca kla-
wiszy:

/N
¥4
l Uwaga!:

r
ln. Prosze zauwazyé¢, ze parametr 020 moze blokowaé
wybér trybu Hand

MG.28.A8.49 VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss 9
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B Praca i wyswietlanie

001  Jezyk
(LANGUAGE)
Wartosci:

* angielski (ENGLISH) [0]
niemiecki (DEUTSCH) [1]
francuski (FRANCAIS) [2]
dunski (DANSK) [3]
hiszpanski (ESPANOL) [4]
wioski (ITALIANO) [5]

Funkcja:

Wybor jezyka, w jakim beda pokazywane komunikaty,
jesli panel sterujacy LCP jest podtgczony.

Opis opcji wyboru:
Mozna wybra¢ jeden ze wskazanych powyzej jezykow.
Nastawa fabryczna moze sig¢ zmieniac.

002 Praca lokalna/zdalna
(OPERATION SITE)

Wartosci:
* Praca zdalna (REMOTE) [0]
Praca lokalna (LOCAL) [1]
Funkcja:

Wybér jednego z dwoch trybow pracy przetwornicy cze-
stotliwoéci: Praca zdalna [0] i Praca lokalna [1]. Patrz
réwniez parametr 013 Sterowanie lokalne jesli wybrano
Prace lokalng [1].

Opis opcji wyboru:

Jesli wybrana jest Praca zdalna [0], przetwornica czesto-

tliwosci jest sterowana przez:

1. Zaciski sterujgce lub port komunikacji szeregowe;j

2. Klawisz [START]. Niemniej klawisz ten nie moze zmie-
ni¢ rozkazu Stop (réwniez zabronienie startu) wprowa-
dzonego przez wejscia cyfrowe lub port komunikacji
szeregowej.

3. Klawisze [STOP/RESET]i[JOG], jezeli sg one aktyw-
ne.

Jesliwybrana jest Praca lokalna [1], przetwornica czesto-

tliwosci jest sterowana przez:

1. Klawisz [START]. Niemniej klawisz ten nie moze zmie-
ni¢ rozkazu Stop, wprowadzonego przez wejscia cy-
frowe (patrz parametr 013 Sterowanie lokalne).

2. Klawisze [STOP/RESET]i[JOG], jezeli sg one aktyw-
ne.

3. Klawisz [FWD/REV], jesli jest uaktywniony poprzez
parametr 016 Lokalna zmiana kierunku oraz je$li para-
metr 013 Sterowanie lokalne ma warto$¢ [1] Sterowa-
nie lokalne i otwarta petla lub [3] Sterowanie lokalne

jak parametr 100. Parametr 200 Zakres czestotliwosci
wyjsciowej ma warto$¢ Oba kierunki.

4. Poprzez parametr 003 Lokalna warto$¢ zadana ktory
moze by¢ sterowany za pomocg klawiszy [+] i [-].

5. Zewnetrzne polecenie sterujace wprowadzone po-
przez wejcia cyfrowe (patrz parametr 013 Sterowa-
nie lokalne)

Uwagal!

'% Klawisze [JOG] i [FWD/REV] sa zlokalizowane

na panelu sterujgcym LCP.

003 Lokalna warto$¢ zadana
(LOCAL REFERENCE)

Wartosci:
Par. 013 Sterowanie lokalne ma wartos¢ [1] lub [2]:
0 - f,ax (par. 202) * 000,000.000
Par. 013 Sterowanie lokalne ma wartos¢ [3] lub [4], a par.
203 Zakres warto$ci zadanej/sprzezenia zwrotnego = [O]:
Ref,, - Ref,,,, (par. 204-205) * 000,000.000
Par. 013 Sterowanie lokalne ma wartos¢ [3] lub [4], a par.
203 Zakres warto$ci zadanej/sprzezenia zwrotnego = [1]:
-Ref,,., -+ Ref,,,, (par. 204-205) * 000,000.000

Funkcja:
Parametr ten pozwala na reczne ustawienie pozgdanej
wartoéci zadanej. Jednostka Lokalnej warto$ci zadane;j
zalezy od konfiguracji wybranej w parametrze 100 Kon-
figuracja.

Opis opcji wyboru:
Aby mozna byto uzy¢ tego parametru, parametr 002 Praca
lokalna/zdalna musi by¢ ustawiony na Praca lokalna [1].
Lokalna warto$¢ zadana nie moze by¢ ustawiana poprzez
port komunikacji szeregowe;j.

004  Aktywny zestaw parametrow
(ACTIVE SETUP)

Wartosci:
Zestaw nastaw fabr. (FACTORY SETUP) [0]
* Zestaw 1 (SETUP 1) [1]
Zestaw 2 (SETUP 2) [2]
Zestaw 3 (SETUP 3) [3]
Zestaw 4 (SETUP 4) [4]
Praca wielozest. (MULTI SETUP) [5]
Funkcja:

Parametr ten okresla numer zestawu parametréw sterujg-
cych praca przetwornicy czestotliwosci VLT.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Przetaczanie zestawéw parametréw dokonywane jest
poprzez wejscia cyfrowe lub przez port komunikacji sze-
regowe;j.

Opis opcji wyboru:

Zestaw nastaw fabrycznych (Factory Setup) [0] zawiera
zaprogramowany fabrycznie wzorzec danych. Zestawy
1-4[1] - [4] stuzg do programowania indywidualnych Ze-
stawow, ktére mogg by¢ aktywowane w razie potrzeby.
Praca wielozestawowa (Multisetup) [5] jest uzywany
jesli konieczne jest przetgczanie pomiedzy ré6znymi ze-
stawami poprzez wejscia cyfrowe lub port komunikacji
szeregowej.

005 Edycja zestawu parametrow

(EDIT SETUP)

Wartosci:
Zestaw nastaw fabr. (FACTORY SETUP) [0]
Zestaw 1 (SETUP 1) 1
Zestaw 2 (SETUP 2) 2]
Zestaw 3 (SETUP 3) [3]
Zestaw 4 (SETUP 4) (4]
*  Aktywny zestaw (ACTIVE SETUP) [5]

Funkcja:

Parametr ten okresla numer zestawu parametréw ktoérego
bedzie dotyczylo programowanie (zmiana danych) - do-
tyczy to zarbwno zmiany poprzez panel sterujacy, jak i
przez port komunikacji szeregowej. Mozna programowac
na przyktad Zestaw 2 [2], podczas gdy zestawem wybra-
nym jako aktywny (w parametrze 004 Aktywny zestaw)
jest Zestaw 1 [1].

Opis opcji wyboru:

Factory Setup [0] zawiera wzorzec danych zaprogramo-
wany fabrycznie. Moze by¢ uzywany jako zrédto danych,
jeslijaki$ inny zestaw musi mie¢ przywrécony znany stan.
Zestawy 1-4 [1] - [4] stuza do programowania indywidu-
alnych Zestawow, ktére mogg by¢ aktywowane w razie
potrzeby. Mogg one by¢ swobodnie programowane
podczas pracy. Jesli wybrano Aktywny zestaw [5] pro-
gramowaniu podlega zestaw wybrany w parametrze 004
Aktywny zestaw.

Uwaga!
.l Jesli modyfikuje sie lub kopiuje do aktywnego
'a zestawu nastaw, ma to od razu wptyw na funk-

cjonowanie przetwornicy.

006 Kopiowanie zestawow parametrow
(SETUP COPY)

Wartosci:
* Brak kopiowania (NO COPY) [0]

Kopiuj do Zestawu 1 z #

(COPY TO SETUP 1) [1]
Kopiuj do Zestawu 2 z #

(COPY TO SETUP 2) [2]
Kopiuj do Zestawu 3 z #

(COPY TO SETUP 3) [3]
Kopiuj do Zestawu 4 z #

(COPY TO SETUP 4) [4]
Kopiuj do wszystkich Zestawow z #

(COPY TOALL) [5]

# = Zestaw ustawiony w parametrze 005

Funkcja:
Realizowane jest kopiowanie parametréw z zestawu okre-
Slonego w parametrze 005 do innego z Zestawéw lub do
wszystkich pozostatych Zestawoéw rownoczesnie.

UWAGA!
'l Kopiowanie jest mozliwe tylko w trybie Stop
' wall (Stop Mode) - (silnik zatrzymany po rozkazie
b Stop).

Opis opcji wyboru:
Kopiowanie rozpoczyna sie po wprowadzeniu odpowied-
niego rozkazu kopiujgcego i potwierdzeniu go klawiszem
[OKJ/[CHANGE DATA]. Wyswietlacz wskazuje trwanie
procesu kopiowania.

007 Kopiowanie LCP
(LCP COPY)

Wartosci:

Brak kopiowania (NO COPY) [0]
Kopiuj wszystkie parametry

(UPLOAD ALL PARAM) [1]
taduj wszystkie parametry

(DOWNLOAD ALL) [2]
taduj parametry niezalezne od mocy

(DOWNLOAD SIZE INDEP.) [3]

Funkcja:
Parametr 007 jest uzywany gdy zachodzi potrzeba wy-
korzystania polecenia wbudowanej funkcji kopiowania
panelu sterujgcego. Mozna dzigki temu kopiowac¢ warto-
Sci parametrow z jednej przetwornicy do drugiej poprzez
przeniesienie panelu sterujgcego LCP.

Opis opcji wyboru:
Wybierz Upload all parameters [1] jesli wartosci wszyst-
kich parametréw majg by¢ przepisane z przetwornicy do
panelu sterujgcego.
Wybierz Download all parameters [2] je$li wartosci wszyst-
kich parametréw maja by¢ przestane z panelu sterujacego
do przetwornicy, na ktorej panel zostat zamontowany.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Wybierz Download power-independent par. [3] jesli prze-
sytane majg by¢ tylko parametry niezalezne od mocy.
Korzysta si¢ z tego przy przesytaniu danych do przetwor-
nicy o innej mocy znamionowej niz moc przetwornicy, z
ktorej parametry pochodza.

l Uwagal!
' sl Odczytywanie/tadowanie jest mozliwe tylko w
wall trybie Stop. tadowanie moze by¢ przeprowa-
b dzone tylko do przetwornicy czestotliwosci o

tym samym numerze wersji Software'u, patrz
parametr 626 Database identification no.

008 Skalowanie wyswietlania czestotliwosci

wyjsciowej
(FREQUENCY SCALE)

Wartosci:

0.01 - 100.00 * 1.00

Funkcja:
Parametr ten okresla wspoétczynnik mnozenia czestotli-
woéci silnika f,, przy prezentaciji jej na wyswietlaczu, gdy
parametry 009-012 Odczyt na wys$wietlaczu zostaty usta-
wione jako Czestotliwos¢ wyjsciowa x Skalowanie [5].

Opis opcji wyboru:
Ustaw pozgdany wspotczynnik skalowania.

009 Odczyt duzy na wyswietlaczu LCP
(DISPLAY LINE 2)

Godziny pracy [godz.]

(RUNNING HOURS) [15]

Wejscia cyfrowe [binarnie]

(DIGITAL AL INPUT [BIN]) [16]

Wejscie analogowe 53 [V]

(ANALOG INPUT 53 [V]) [17]

Wejscie analogowe 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [mA]) [19]

Warto$¢ zadana impulsowa [Hz]

(PULSE REF. [Hz]) [20]

Warto$¢ zadana zewnetrzna [%]

(EXTERNAL REF. [%]) [21]

Stowo statusowe [Hex]

(STATUS WORD [HEX]) [22]

Temp. radiatora [°C]

(HEATSINK TEMP[°C]) [25]

Stowo alarmowe [Hex]

(ALARM WORD [HEX]) [26]

Stowo sterujace [Hex]

(CONTROL WORD [HEX]) [27]

Stowo ostrzezenia [Hex]

(WARNING WORD [HEX]) [28]

Rozszerzone stowo statusowe [Hex]

(EXT. STATUS [HEX]) [29]

Opcja karty komunikacji - ostrzezenie [Hex]

(COMM OPT WARN [HEX]) [30]

Licznik impulséw (PULSE COUNTER) [31]
Funkcja:

Parametr ten okresla dang, ktéra ma by¢ wyswietlana w
drugiej linii wyswietlacza LCP, gdy przetwornica czestotli-
wosci jest zatgczona.

Parametry 010-012 Odczyty na wyswietlaczu pozwalajg
na wybor dodatkowych trzech danych wy$wietlanych w
linii pierwsze;j.

Wartosci:
Brak odczytu (NONE) [0] Opis opcji wyboru:
Wynikowa warto$¢ zadana [%] Brak odczytu moze by¢ ustawiony jedynie w parametrach
(REFERENCE [%]) [1] 010-012 Maty odczyt na wyswietlaczu LCP.
Wartosé edn.
artos¢ zadana [jedn.] Wynikowa warto$¢ zadana [%] odpowiada (jako wartos¢
(REFERENCE [UNIT]) [2] L o . )
L : procentowa) catkowitej wartosci zadanej w zakresie od
Sprzezenie zwrotne [jedn ] minimalnej Ref,,  do maksymalnej Ref,
(FEEDBACK [UNIT]) 3] ) Rl ymaine] Rl
*  Czestotliwos¢ [Hz] (FREQUENCY [Hz]) [4] Warto$¢ zadana [jedn.] podaje warto$¢ wynikowg warto-
Czestotliwos¢ x Skalowanie [-] Sci zadanej w [Hz] przy Otwartej petli. Przy Zamknietej
(FREQUENCY X SCALE) [5] petli warto$¢ jednostka wartosci zadanej okre$lona jest
Prad silnika [A] (MOTOR CURRENT [A]) [6] przez parametr 416 Jednostka procesu.
M t [%] (TORQUE [¥ 7
oment [%] (TORQUE [%]) 71 Sprzezenie zwrotne [jedn.] podaje warto$¢ wynikowa sy-
Moc (kW) (POWER [kW]) 18] nalu wykorzystujac jednostke i skalowanie okreslone w
Moc (HP) (POWER [HP] [US]) 9] g YKOrZySIJAc J& ¢ |sxaow
TR parametrach 414 Minimalne sprzezenie zwrotne FB, ,,
Napiecie silnika [V] 415 Maksymalne sprzezenie zwrotne FB oraz 201%
(MOTOR VOLTAGE [V]) (1] 4 prze HiGH
e Jednostka procesu.
Napiecie szyny DC [V] Czestotliwosc [Hz] podaje czestotliwos¢ wyjsciowq prze-
(DC LINK VOLTAGE [V]) [12] e . . p' ) 1 cze v ap
e . o twornicy czestotliwosci.
Obciazenie termiczne, silnik [%] Czestotliwos¢ wyjsciowa x Skalowanie [-] odpowiada
(MOTOR THERMAL [%]) [13] @stotiwose Wyjsclowa x Sxalowar powiada
L ) rzeczywistej czestotliwosci wyjsciowej f,, przemnozonej
Obcigzenie termiczne, VLT [%)] . ) L o™
(INV THERMAL [%]) [14] przez wspotczynnik (mnoznik) ustawiony w parametrze
008 Skalowanie wyswietlania czestotliwosci wyjsciowej.
* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Prad silnika [A] okre$la prad fazy silnika mierzony jako
warto$¢ skuteczna.

Moment [%] podaje aktualne obcigzenie silnika w stosun-
ku do znamionowego momentu silnika

Moc [kW] podaje chwilowg moc pobierang przez silnik
w kW

Moc [HP] podaje chwilowg moc pobierang przez silnik w
koniach mechanicznych.

Napiecie silnika [V] okre$la napiecie dostarczane do
silnika.

Napiecie szyny DC [V] okre$la napigcie na obwodzie po-
Srednim przetwornicy czestotliwosci

Obcigzenie termiczne, silnik [%)] okresla obliczone/przybli-
zone obcigzenie termiczne silnika. 100% oznacza warto$¢
graniczna, przy ktorej nastepuje wytgczenie.

Obcigzenie termiczne, VLT [%)] okre$la obliczone/przybli-
zone obcigzenie termiczne przetwornicy. 100% oznacza
warto$¢ graniczna, przy ktorej nastepuje wytaczenie.

Godziny pracy [godziny] podaje ilo§¢ godzin pracy prze-
twornicy od ostatniego resetu za pomocg parametru 619
Reset licznika godzin pracy.

Wejscia cyfrowe [kod binarny] okresla stan sygnatow na
5 zaciskach wejsc¢ cyfrowych (18, 19, 27, 29 33) Wejscie
18 odpowiada bitowi pierwszemu z lewej, '0' oznacza brak
sygnatu, '1' oznacza podtgczony sygnat.

Wejscie analogowe 53 [V] okres$la wartos¢ sygnatu napie-
ciowego na zacisku 53.

Wejscie analogowe 60 [mA] okresla warto$¢ sygnatu pra-
dowego na zacisku 60.

Warto$¢ zadana impulsowa [Hz] okresla mozliwg czesto-
tliwo$¢ w Hz sygnatu podtgczonego do zacisku 33.

Zewnetrzna warto$¢ zadana [%)] podaje sume zewnetrz-
nych warto$ci zadanych jako procent (suma analog/pul-
se/bus) w zakresie od minimalnej Ref,, do maksymalnej
Ref,

MAX"

Stowo statusowe [Hex] pokazuje jeden lub kilka warunkow
statusowych w kodzie szesnastkowym. Patrz Komunika-
cja szeregowa w Zaleceniach projektowych.

Temperatura radiatora [°C] okre$la aktualng temperature
radiatora przetwornicy czestotliwoéci. Poziom wytgczenia
90-100°C, ponowne zatgczenie nastepuje przy 70+5°C.

Stowo alarmowe [Hex] wskazuje jeden lub kilka alarmow
w kodzie hex. Patrz Komunikacja szeregowa w Zalece-
niach projektowych.

Stowo sterujgce [Hex] wskazuje stowo sterujace dla prze-
twornicy czestotliwosci. Patrz Komunikacja szeregowa
w Zaleceniach Projektowych.

Stowo ostrzezenia [Hex] wskazuje jeden lub kilka ostrze-
zen w kodzie hex. Patrz Komunikacja szeregowa w Zale-
ceniach Projektowych.

Rozszerzone sfowo statusowe [Hex] wskazuje jeden lub
kilka trybow statusowych w kodzie hex. Patrz Komunikacja
szeregowa w Zaleceniach Projektowych.

Opcja karty komunikacji - ostrzeZenie [Hex] daje ostrzeze-
nie, jesli wystapi btad na magistrali. Ostrzezenie jest ak-
tywne tylko, jesli jest zainstalowana karta komunikacji. Bez
karty komunikacji bedzie wyswietlana wartos¢ 0 Hex

010  Odczyt maty 1.1 na wyswietlaczu LCP
(DISPLAY LINE 1.1)

Wartosci:
Patrz parametr 009 Odczyt duzy na wyswietlaczu LCP
* Wartos¢ zadana [%] [1]

Funkcja:
Parametr ten pozwala wybrac wielko$¢ wy$wietlang jako
pierwsza z trzech w pierwszej linii wyswietlacza LCP (linia
1, pozycja 1). Jest to przydatna funkcja, np. przy progra-
mowaniu regulatora PID, gdyz pokazuje reakcje systemu
na zmiane wartosci zadanej.
Aby dokona¢ odczytu z wyswietlacza nalezy nacisng¢
przycisk [DISPLAY/STATUS].

Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 009 Odczyt duzy na wyswietlaczu LCP.

011 Odczyt maly 1.2 na wyswietlaczu LCP
(DISPLAY LINE 1.2)

Wartosci:
Patrz parametr 009 Odczyt duzy na wyswietlaczu LCP.
* Prad silnika [A] [6]

Funkcja:
Patrz opis funkcjonalny parametru 010 Odczyt maty na
wys$wietlaczu LCP.

Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 009 Odczyt duzy na wyswietlaczu LCP.

012  Odczyt maly 1.3 na wyswietlaczu LCP
(DISPLAY LINE 1.3)

Wartosci:
Patrz parametr 009 Odczyt duzy na wyswietlaczu LCP.
* Moc [kW] [8]

Funkcja:
Patrz opis funkcjonalny parametru 010 Odczyt maty na
wys$wietlaczu LCP.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru:
Patrz parametr 009 Odczyt duzy na wy$wietlaczu LCP.

013 Lokalne sterowanie
(LOCAL CTRL/CONFIG.)

Wartosci:
Lokalne nieaktywne (DISABLE) [0]
Sterowanie lokalne i otwarta petla
(LOC CTRL/OPEN LOOP) [1]
Sterowanie zdalne i otwarta petla
(LOC+DIG CTRL/AS P100) [2]
Sterowanie lokalne jak parametr 100
(LOC CTRL/AS P100) [3]
* Sterowanie zdalne jak parametr 100
(LOC+DIG CTRL/AS P100) [4]
Funkcija:

W tym parametrze nalezy wybra¢ zadang funkcje jesli w
parametrze 002 Praca lokalna/zdalna ustawiono Praca
lokalna [1].

Opis opcji wyboru:
Jesliwybrano Lokalne nieaktywne [0] ustawianie Lokalnej
wartosci zadanej poprzez parametr 003 jest zablokowane.
Ustawienie Lokalne nieaktywne [0] mozliwe jest jedynie
wtedy, gdy przetwornica zostata zaprogramowana na
Zdalne sterowanie [0] poprzez parametr 002 Praca lo-
kalna/zdalna.

Sterowanie lokalne i otwarta petla [1] jest stosowane
wtedy, gdy predkos¢ silnika ma by¢ regulowana poprzez
parametr 003 Lokalna warto$¢ zadana. Jesli wybrano te
opcje, wowczas parametr 100 Konfiguracja automatycznie
ustawia si¢ na [0] Regulacja predko$ci, otwarta petla.

Sterowanie zdalne, otwarta petla [2] dziata tak samo jak
Sterowanie lokalne, otwarta petla [1], jednak przetwornica
czestotliwosci moze by¢ kontrolowana poprzez wejscia
cyfrowe.

Sterowanie lokalne jak parametr 100 [3] jest wybierane
jesli predkos¢ silnika ma by¢ ustawiana poprzez parametr
003 Lokalna wartos¢ zadana, ale bez automatycznego
przetaczenia parametru 100 na [0] Regulacja predkosci,
otwarta petla.

Sterowanie zdalne jak parametr 100 [4] dziata jak Stero-
wanie lokalne jak parametr 100 [3], jednak przetwornica
czestotliwosci moze by¢ kontrolowana poprzez wejscia
cyfrowe.

Przejécie od Zdalnego sterowania do Sterowania lokal-
nego w parametrze 002 Praca lokalna/zdalna, gdy ten
parametr zostat ustawiony na Sterowanie zdalne, otwarta
petla [1]: chwilowa czgstotliwo$¢ silnika i kierunek obro-

tow musza by¢ utrzymywane. Jesli kierunek obrotéw nie
odpowiada sygnatowi odwracajgcemu (ujemna warto$¢
zadana), warto$¢ zadana zostanie ustawiona na 0 Hz.

Przejécie od Sterowania lokalnego do Zdalnego stero-
wania w parametrze 002 Praca lokalna/zdalna, gdy ten
parametr zostat ustawiony na Sterowanie zdalne, otwarta
petla [1]: Konfiguracja ustawiona w parametrze 100 bedzie
aktywna. Przejscie bedzie ptynne.

Przejécie od Zdalnego sterowania do Sterowania lokal-
nego w parametrze 002 Praca lokalna/zdalna, gdy ten
parametr zostat ustawiony na Sterowanie zdalne, jak
parametr 100 [4]: utrzymana bedzie aktualna wartos¢
zadana. Je$li sygnat warto$ci zadanej jest ujemny, lokal-
na wartos¢ zadana bedzie ustawiona na 0.

Przejécie od Sterowania lokalnego do Zdalnego stero-
wania w parametrze 002 Praca lokalna/zdalna, gdy ten
parametr zostat ustawiony na Sterowanie zdalne. Lokalna
warto$¢ zadana zostanie zastgpiona przez sygnat warto-
$ci zadanej ze sterowania zdalnego.

014 Lokalny stop
(LOCAL STOP)

Wartosci:
Zabronione (DISABLE) [0]
* Dozwolone (ENABLE) [1]
Funkcja:

Ten parametr wigcza/wytacza funkcje lokalnego stopu
wywotywang z panela sterujgcego lub panela steruja-
cego LCP.

Opis opcji wyboru:
Jesli parametr ma warto$¢ Zabronione [0], klawisz [STOP]

nie jest aktywny.

Uwagal!

' 'l Jesli parametr ma warto$¢ Zabronione [0], silnik
% nie moze by¢ zatrzymany klawiszem [STOP].

015 Lokalny jog
(LOCAL JOGGING)

Wartosci:
* Zabronione (DISABLE) [0]
Dozwolone (ENABLE) [1]
Funkcja:

Ten parametr wigcza/wytgcza funkcje jog wywotywang z
panela sterujgcego LCP.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru:
Jesli parametr ma warto$¢ Zabronione [0], klawisz [JOG]
nie jest aktywny.

016 Lokalna zmiana kierunku
(LOCAL REVERSING)

Wartosci:
* Zabronione (DISABLE) [0]
Dozwolone (ENABLE) [1]
Funkcja:

Ten parametr wigcza/wytacza funkcje zmiany kierunku
wywotywang z panela sterujgcego LCP. Klawisz ten moze
by¢ uzywany tylko jesli parametr 002 Praca lokalna/zdalna
zostat ustawiony na Lokalne sterowanie [1] i parametr 013
na Sterowanie lokalne z otwartg petlg [1] lub Sterowanie
lokalne jak parametr 100 [3].

Opis opcji wyboru:
Jesli parametr ma warto$¢ Zabronione [0], klawisz [FWD/
REV] nie jest aktywny. Patrz parametr 200 Zakres czesto-
tliwosci wyjsciowej.

017  Lokalny reset
(LOCAL RESET)

Wartosci:
Zabronione (DISABLE) [0]
* Dozwolone (ENABLE) [1]
Funkcja:

Ten parametr wigcza/wytgcza funkcje reset wywotywang
z panela sterujgcego lub LCP.

Opis opcji wyboru:
Jesli parametr ma warto$¢ Zabronione [0], funkcja resetu
nie jest aktywna.

Uwaga!
Warto$¢ Zabronione [0] nalezy ustawia¢ tylko wtedy,

'y
'la gdy podtaczony zostat zewnetrzny sygnat reset po-

przez wejscia cyfrowe.

018  Blokada zmiany danych
(DATA CHANGE LOCK)

Wartosci:
* Brak blokady (NOT LOCKED) [0]
Blokada (LOCKED) 11

Funkcja:

Poprzez ten parametr mozna zablokowaé programowanie
co oznacza, ze zmiany danych nie moga by¢ dokonywane
przez klawisze sterujace.

Opis opcji wyboru:
Jesli parametr ma warto$¢ Blokada [1], nie mozna zmie-
nia¢ danych, jednak jest to nadal mozliwe poprzez port
komunikacji szeregowej. Parametry 010-012 Odczyty
na wys$wietlaczu mogg by¢ zmieniane poprzez panel
sterujacy.

019  Stan pracy przy uruchamianiu,

sterowanie lokalne
(POWER UP ACTION)

Wartosci:
Automatyczny restart,
uzyj zapisanej warto$ci zadane;j
(AUTO RESTART) [0]
*  Wymuszony stop,
uzyj zapisanej warto$ci zadane;j
(LOCAL=STOP) [1]
Wymuszony stop,
ustaw wartos¢ zadang na 0
(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

Funkcja:
Ustawienie pozadanego trybu pracy po ponownym za-
faczeniu zasilania. Ta funkcja moze by¢ aktywna tylko
przy ustawieniu parametru 002 Praca lokalna/zdalna na
Praca lokalna [1].

Opis opcji wyboru:
Automatyczny restart, uzyj zapisanej wartosci zadanej
[0] jest uzywany, jesli przetwornica czgstotliwo$ci ma wy-
startowac z lokalng warto$cig zadang (ustawiong w para-
metrze 003 Lokalna warto$¢ zadana) i przy tych samych
warunkach start/stop (ustawionych poprzez klawisze ste-
rujgce), jakie miat tuz przed wytgczeniem zasilania.

Wymuszony stop, uzyj zapisanej warto$ci zadanej [1]
jest uzywany, jesli po przywréceniu zasilania urzagdzenie
ma pozosta¢ w stanie stop az do momentu nacisnigcia
klawisza [START]. Po rozkazie startu silnik jest rozpedza-
ny do zapamigtanej ostatniej lokalnej wartosci zadanej
(parametr 003 Lokalna warto$¢ zadana).

Wymuszony stop, ustaw warto$é¢ zadang na 0 [2] jest
wybierana, jesli urzadzenie po przywréceniu zasilania ma
pozosta¢ w stanie stop. Parametr 003 Lokalna warto$¢
zadana jest zerowany.

Uwagal!
'lp Przy pracy ze zdalnym sterowaniem (parametr
wall 002 Praca lokalna/zdalna), warunki startu/sto-
pu przy zataczeniu zasilania bedg zaleze¢ od
zewnetrznych sygnatéw sterujgcych. Jesli w pa-
rametrze 302 Wejscie cyfrowe ustawiono Start
impulsowy [8], po zataczeniu zasilania silnik
pozostanie zatrzymany.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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020 Blokada trybu Hand
(LOCK HAND MODE)

Wartosci:
Nie aktywny (DISABLE) [0]
* Aktywny (ENABLE)  [1]

Funkcja:
W tym parametrze mozna wybrac, czy powinno by¢é moz-
liwe przetgczanie pomigdzy trybem Auto- i Hand. W trybie
Auto przetwornica czestotliwosci jest sterowana przez
sygnaty zewnetrzne, podczas gdy w trybie Hand jest
sterowana przez lokalng warto$¢ zadang bezposrednio
z panelu sterujgcego.

Opis opcji wyboru:
Jesli w tym parametrze wybierzemy Nie aktywny [0], tryb
Hand bedzie nieaktywny. Jesli wybierzemy Aktywny [1]
mozemy przetgczaé pomigdzy trybem Auto- i Hand.

024  Quick Menu definiowane przez uzytkownika
(USER QUICKMENU)

Wartosci:
Nie aktywne (DISABLE) [0]
* Aktywne (ENABLE)  [1]

Funkcja:
W tym parametrze mozemy wyj$¢ poza standardowy ze-
staw parametréow uzyskiwany po naci$nieciu przycisku
Quick menu na panelu sterujagcym lub panelu sterujagcym
LCP. Uzywajac tej funkcji, w parametrze 025 Quick menu
setup uzytkownik moze wybra¢ do 20 parametréw po na-
cisnieciu przycisku Quick Menu

Opis opcji wyboru:
Jesli wybierzemy Nie aktywne [0], standardowe Quick
Menu jest aktywne.
Jesli wybierzemy Aktywne [1], Quick Menu definiowane
przez uzytkownika jest aktywne.

025 Quick Menu setup
(QUICK MENU SETUP)

Wartosci:
[Indeks 1 - 20] Warto$¢: 0 -999 * 000
Funkcja:
W tym parametrze definiujemy, ktére parametry sg wy-
magane w Quick Menu kiedy parametr 024 Quick Menu
definiowane przez uzytkownika jest ustawione na warto$¢
Aktywne [1].
Do 20 parametréow moze by¢ wybrane w Quick Menu
definiowanym przez uzytkownika.

l UWAGA!
' @B Nalezy zauwazy¢, ze ten parametr moze by¢
W tylko ustawiony z uzyciem panelu sterujgcego

LCP. Patrz formularz zaméwieniowy

Opis opcji wyboru:

Quick Menu jest ustawiane w nastepujacy sposob:

1. Wybierz parametr 025 Quick menu setup i nacisnij
[CHANGE DATA].

2. Indeks 1 wskazuje pierwszy parametr w Quick Menu.
Mozesz przechodzi¢ pomiedzy numerami indeksow
uzywajgc przyciskow [+/-]. Wybierz Indeks 1.

3. Uzywajac [< >] mozesz przechodzi¢ pomiedzy trzema
cyframi okres$lajgcymi numer parametru dla wybranego
wczesniej indeksu. Nacisnij raz przycisk [<] w celu wy-
brania ostatniej cyfry w numerze parametru. Uzywajac
przyciskow [+/-] ustaw wartos¢ 100, czyli parametr 100
Konfiguracja.

4. Nacisnij przycisk [OK], wtedy dla Indeksu 1 zostanie
ustawiony parametr 100.

5. Powtorz kroki 2 - 4 az wszystkie wymagane parametry
zostang ustawione w Quick Menu.

6. Nacisnij [OK] aby zatwierdzi¢ zmiany w Quick Menu
setup.

Jesli parametr 100 Konfiguracja jest ustawiony jako In-

deks 1, Quick Menu rozpoczyna sig od tego parametru za

kazdym razem, kiedy Quick menu jest aktywowane.

Nalezy zauwazyé¢, ze parametr 024 Quick Menu definiowa-
ne przez uzytkownika i parametr 025 Quick Menu setup sg
kasowane do nastaw fabrycznych podczas inicjalizacji.
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B Obcigzenie i silnik

100 Konfiguracja
(CONFIG. MODE)

Wartosci:
* Regulacja predkosci, otwarta petla
(SPEED OPEN LOOP) [0]
Regulacja predkosci, zamknieta petla
(SPEED CLOSED LOOP) [1]
Regulacja procesu, zamknigta petla
(PROCESS CLOSED LOOP) [3]

Funkcija:
Parametr ten jest uzywany do wyboru konfiguracji, do ja-
kiej przetwornica czestotliwo$ci ma byé zaadaptowana.
Czyni to adaptacje do danej aplikacji prosta, poniewaz
parametry nie uzywane w danej konfiguracji sg ukrywane
(nie sg aktywne).

Opis opcji wyboru:

Regulacja predkosci, otwarta petla [0] zapewnia normalng,
regulacje predkoséci (bez sygnatu sprzezenia zwrotnego),
ale z automatyczng kompensacjg obcigzenia i poslizgu,
zapewniajgc prawie statg predkos¢ przy zmiennych obcig-
zeniach. Kompensacje sg aktywne, ale mogg by¢ wyta-
czone w razie potrzeby poprzez parametry 134 Kompen-
sacja startu i parametr 136 Kompensacja poslizgu.

Regulacja predko$ci, zamknieta petla [1] zapewnia pod-
wyzszong doktadnos¢ predkosci. Musi by¢ doprowadzony
sygnat sprzezenia zwrotnego, musi by¢ rowniez zaprogra-
mowany regulator PID poprzez grupe parametrow 400
Funkcje specjalne.

Jesli wybrano Regulacja procesu, zamknigta petla [3],
uruchamiany jest wewnetrzny regulator procesu, umoz-
liwiajgcy doktadng regulacje procesu z uwzglgdnieniem
danego sygnatu procesowego. Sygnat procesowy moze
by¢ ustawiony w aktualnych jednostkach procesu lub jako
warto$¢ procentowa. Z procesu musi by¢ doprowadzony
sygnat sprzezenia zwrotnego, musi by¢ zaprogramowany
regulator procesu poprzez grupe parametrow 400 Funkcje
specjalne.

101 Charakterystyka momentu

(TORQUE CHARACT)

Wartosci:

* Staty moment (CONSTANT TORQUE) [1]
Zmienny moment maty (TORQUE.:LOW) [2]
Zmienny moment $redni
(TORQUE.:MEDIUM) [3]
Zmienny moment duzy (TORQUE.:HIGH) [4]
Zmienny moment maty ze startem CT
(VT LOW CT START) [5]

Zmienny moment éredni ze startem CT

(VT MEDIUM CT START) [6]
Zmienny moment duzy ze startem CT

(VT HIGH CT START) 171
Specjalna charakterystyka silnika

(SPECIAL MOTOR MODE) [8]

*CT= Content Torque (Staty moment)

Funkcja:
Parametr ten jest uzywany do wyboru zasady dopasowy-
wania charakterystyki U/f do charakterystyki momentu
obciazenia. Patrz parametr 135 Wspotczynnik U/.

Opis opcji wyboru:
Ustawienie wartosci Staty moment [1] pozwala uzyskacé
charakterystyke U/f zalezng od obcigzenia, przy ktorej
napiecie wyjsciowe i czestotliwos$é wyjsciowa sg zwigk-
szane w przypadku zwigekszajgcego sie obcigzenia tak,
aby utrzymywac state magnesowanie silnika.
Jesli obcigzenie ma charakterystyke kwadratowa (pompy
odsrodkowe, wentylatory) nalezy wybra¢ Zmienny mo-
ment maty [2], Zmienny moment $redni [3] lub Zmienny
moment duzy [4].
Jesli konieczny jest wigkszy moment rozruchowy niz w
wymienionych powyzej trzech charakterystykach, nalezy
wybra¢ Zmienny moment maty ze startem CT [5], Zmienny
moment $redni ze startem CT [6] lub Zmienny moment
duzy ze startem CT [7],

Uwagal!

'l Kompensacja obcigzenia i poslizgu jest nieak-
'% tywna jesli wybrano zmienny moment.

Tm,n

196NAD06.12

100%+

80%-

, ) ‘
0.0 50% 10o% ot

Jesli dla danego silnika potrzebna jest specjalna charak-
terystyka U/f, nalezy ustawi¢ warto$¢ Specjalna charak-
terystyka silnika [8]. W parametrach 423-428 Napiecie/
czestotliwo$c¢ nalezy ustawi¢ wspotrzedne punktow tej
charakterystyki.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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l Uwaga!
mB  Nalezy zwroci¢ uwage, ze jesli wartosci usta-

'la wione w parametrach 102-106 zwigzanych

z tabliczkg znamionowg zostang zmienione,
automatycznie zmieni si¢ parametr 108 Rezy-
stancja stojana i 109 Reaktancja stojana.

102 Moc silnika PM’N
(MOTOR POWER)

Wartosci:
0.25-11 kW * Zaleznie od typu urzadzenia
Funkcja:

W tym parametrze ustawia si¢ ilo§¢ kW odpowiadajaca

mocy znamionowej silnika. Fabrycznie ustawiana jest

znamionowa warto$¢ mocy [kW] P, zalezna od typu
przetwornicy.

Opis opcji wyboru:

Nalezy wybra¢ warto$¢ zgodng z tabliczkg znamionowag,
silnika. Mozliwe jest odstepstwo o 1 stopien w dét lub o 1

103  Napiecie silnika U,

(MOTOR VOLTAGE)
Wartosci:
Dla modeli 200V 50 - 999 V * 230V
Dla modeli 400V: 50 - 999 V * 400V

Funkcja:
W tym parametrze ustawia si¢ znamionowe napigcie sil-
nika U, dla uktadu gwiazdy lub trojkata.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ warto$¢ zgodna z tabliczkg znamionowa sil-
nika, niezaleznie od napiecia zasilajgcego przetwornice.

104  Czestotliwos¢ silnika f,
(MOTOR FREQUENCY)

Wartosci:
24 - 1000 Hz * 50 Hz
Funkcja:

Nalezy ustawi¢ znamionowg czgstotliwos¢ silnika f,, .

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ warto$¢ zgodng z tabliczkg znamionowg,
silnika.

105  Prad silnika I,

(MOTOR CURhENT)
Wartosci:
0.01 - I,ux * Zaleznie od wybranego silnika

Nominalna, znamionowa wartos¢ pradu silnika |, , stanowi
czes$¢ obliczen przetwornicy dla funkcji kontroli momentu
i ochrony termicznej silnika.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ warto$¢ zgodna z tabliczkg znamionowg,
silnika. Nalezy uwzgledni¢ sposéb podtgczenia silnika, tj.
dla uktadu gwiazdy lub tréjkata.

106 Znamionowa predkos¢ silnika
(MOTOR NORM. SPEED)

Wartosci:
100 - f,,, x 60 (max. 60000 obr/min)
* Zaleznie od parametru 102 Moc silnika P,,

Funkcja:
Warto$¢ odpowiadajaca znamionowej predko$ci obrotowej

silnika n,, , odczytanej z jego tabliczki znamionowe;j.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybraé¢ warto$¢ odpowiadajaca tabliczce znamio-
nowej silnika.

Uwaga!
mB \Wartos¢ maksymalna jest rowna f,,  x 60. War-
Al t05¢ fyn Nalezy ustawi¢ w parametrze 104 Cze-
stotliwos¢ znamionowa silnika fM‘ W

107 Automat. dopasowanie do silnika, AMT
(AUTO MOTOR TUN.)

Wartosci:
* Dopasowanie wylaczone (AMT OFF) [0]
Dopasowanie wtgczone (AMT START) [2]
Funkcja:

Automatyczne dopasowanie do silnika jest algorytmem,
ktory mierzy rezystancje stojana Rg bez obracania watu
silnika. Oznacza to, ze silnik nie wytwarza zadnego mo-
mentu.

Stosowanie procedury AMT jest korzystne przy inicjalizacji
urzadzenia, kiedy uzytkownik chce optymalnie dopasowac
przetwornice czestotliwosci do silnika. W szczeg6lnosci
procedura ta jest wykorzystywana wtedy, gdy nastawy
fabryczne niedostatecznie odpowiadajg parametrom
silnika.

W celu jak najlepszego dopasowania przetwornicy pro-
cedure AMT nalezy przeprowadzi¢ na zimnym silniku.
Nalezy pamieta¢, ze kilkakrotne przeprowadzenie pro-

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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cedury AMT moze rozgrzac silnik, co spowoduje wzrost
rezystanciji stojana Rg. Jednak w wigkszosci przypadkow
nie ma to istotnego znaczenia.

Procedure AMT wykonuje sie w nastgpujacy sposob:

Start AMT

1. Wydac¢ sygnat STOP.

2. Parametr 107 Automatyczne dopasowanie do silnika
ustawi¢ na wartos¢ [2] Optymalizacja zatgczona.

3. Podac sygnat START, po zakonczeniu procedury AMT
parametr 107 Automatyczne dopasowanie do silnika
jest zerowany [0].

Zakonczenie AMT

Procedura AMT jest zakonczona poprzez podanie sygna-
tu RESET. Parametr 108 Rezystancja stojana przyjmuje
warto$¢ zoptymalizowana.

Przerwanie AMT
Procedura AMT moze by¢ przerwana podczas optymali-
zacji poprzez podanie sygnatu STOP.

Nalezy zwréci¢ uwage na nastepujace aspekty stosowa-

nia procedury AMT:

» aby procedura AMT mogta prawidtowo okresli¢ pa-
rametry silnika, nalezy wprowadzi¢ poprawne dane
z tabliczki znamionowej silnika (parametry 102 do
106),

» jeslipodczas procedury wystapig btedy, na wyswietla-
czu sygnalizowane bedg alarmy,

» procedura AMT moze by¢ przeprowadzana dla silni-
kéw o 1-2 rozmiary ponizej lub powyzej znamionowe-
go rozmiaru silnika dla przetwornicy,

» jeslikonieczne jest przerwanie procedury AMT nalezy
nacisng¢ klawisz [STOP/RESET].

Uwaga!
pl Procedura AMT nie moze by¢ przeprowadzana
' wall dla silnikow potgczonych réwnolegle, nie moz-
na rowniez dokonywac zmian zestawow nastaw
podczas przebiegu procedury AMT.

Procedura dla AMT sterowanej z LCP:
Patrz rozdziat zatytutowany Panel sterujgcy

Opis opcji wyboru:
Wybierz Dopasowanie zatgczone [2] jesli przetwornica
czestotliwo$ci ma wykonac¢ procerdure automatycznego
dopasowania do silnika.

108  Rezystancja stojana Ry
(STATOR RESIST)

Wartosci:

0.000 - X. XXX Q * Zaleznie od typu silnika

Funkcja:
Po wprowadzeniu parametrow silnika (parametry 102-
106), automatycznie korygowanych jest szereg innych
parametrow, w tym rezystancja stojana R;. Recznie
wprowadzana Ry musi odpowiada¢ wartosci dla zimne-
go silnika. Osiagi moga by¢ poprawione przez precyzyjne
dopasowanie Ry i X, patrz ponizsza procedura.

l Uwaga!
' - Parametry 108 Rezystancja stojana Rg i 109
% Reaktancja stojana X normalnie nie powinny
by¢ zmieniane po wprowadzeniu danych z ta-
bliczki znamionowe;j.

Opis opcji wyboru:
R, ustawia sig nastepujgcymi sposobami:

1. Nalezy uzy¢ nastaw fabrycznych Ry, ktére przetworni-
ca czestotliwosci samoczynnie wybiera na podstawie
danych z tabliczki znamionowej silnika.

2. Wartosci sg okreslane przez dostawce silnika.

3. Wartosci sg uzyskiwane za pomocg pomiaréw dokony-
wanych rgcznie: Rg moze by¢ obliczona przez pomiar
rezystancji R_,,, no.razy POMi€dzy zaciskami faz. Jesli
Reaza0.sazy JESt NiZSza niz 1-2 Q (typowe dla silnikow
> 5,5 kW, 400V), nalezy uzy¢ specjalnego omomierza
(mostek Thomsona lub podobny).

Rs =0,5x RFAZA-DO-FAZY

4. Ry jest automatycznie ustawiana po zakonczeniu
procedury AMT. Patrz parametr 107 Automatyczne
dopasowanie do silnika.

109  Reaktancja stojana X
(STATOR REACTANCE)

Wartosci:

0.00 - X.XX Q * Zaleznie od typu silnika

Funkcja:
Po wprowadzeniu parametréw silnika (parametry 102-
106), automatycznie korygowanych jest szereg innych
parametrow, w tym reaktancja stojana X . Osiggi mogg,
by¢ poprawione przez precyzyjne dopasowanie Ry i X,
patrz ponizsza procedura.

Opis opcji wyboru:
X, ustawia si¢ nastepujacymi sposobami:

1. Wartosci sg okreslane przez dostawce silnika.

2. Wartosci sg uzyskiwane za pomocg pomiaréow do-
konywanych recznie: X; moze by¢ obliczona przez
podtgczenie zasilania do silnika i pomiar napiecia
miedzyfazowego U,, , jak rowniez pradu jatowego .

Y

V3xI,

Xs =

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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3. Uzywana jest fabryczna nastawa X, wybierana sa-
modzielnie przez przetwornice na podstawie danych
z tabliczki znamionowe;j.

17 Ttumienie rezonansu
(RESONANCE DAMPING)

Wartosci:
OFF - 100% [OFF - 100]
* OFF % [OFF]
Funkcja:

Mozliwa jest optymalizacja ttumienia zjawisk rezonanso-
wych w trybie pracy CT. Stopien wplywu na zjawisko jest
regulowany nastawg tego parametru. Warto$¢ nastawy
moze by¢ wybrana pomiedzy 0% (wytaczone - OFF) i
100%. 100% odpowiada 50% redukcji wspdtczynnika U/F.
Nastawag fabryczng jest OFF = 0%.

Sztywne nastawy wewnetrzne to:

Filtr rezonansu jest aktywny od 10% predkos$ci nominalnej
WZWYZ.

W dla nastaw fabrycznych, od 5 Hz w gére.

Interwat zmiany od 0 do nominalnego strumienia: 500 ms.
Interwat zmiany od nominalnego strumienia do 0: 500 ms.

Opis funkcjonalny:

Filtr monitoruje aktywny prad silnika i zmienia warto$¢
napigcia stosownie do wykresu ponizej.

Reakgja filtru jest zalezna od poziomu pradu nominalne-
go. Jesli aktywny prad silnika spada ponizej 10%, wtedy
napigcie silnika jest zmniejszane wg wskazanego powy-
zej interwatu zmiany, az do osiggniecia poziomu napiecia
odpowiadajgcego nastawie par. 117.

Motor current
[Imact]

40% of nom—
20% of nom—

10% of nom—

Motor voltage
Um
100% -

Minimum % —

T t

175NA105.10
Jesli aktywny prad silnika przekracza 20%, wtedy napigcie
zostaje zwiekszane wg wskazanego powyzej interwatu
zmiany. Jesli aktywny prad silnika osiagnie 40%, wtedy
napigcie zostaje zwigkszone natychmiastowym skokiem
do poziomu nominalnego.
Gteboko$¢ redukcji napigcia silnika zalezy od nastaw
parametru 117.

Opis opcji wyboru:
Ustaw warto$¢ pomiedzy 0% (OFF) i 100%, w jakim stop-
niu prad silnika ma oddziatywac na stosunek U/F. 100%
odpowiada 50% redukcji wspotczynnika U/F.
Nastawg fabryczna jest OFF = 0%.

119  Duzy moment rozruchowy
(HIGH START TORQ.)

Wartosci:

0.0-05s * 00s

Funkcja:
Dla zapewnienia duzego momentu rozruchowego dopusz-
czalny jest prad okoto 1,8 x |, przez max. 0,5 s. Prad
jest jednak ograniczony przez zabezpieczenie przetwor-
nicy czestotliwosci (inwertera). Limit bezpieczenstwa 0 s
oznacza brak zwigkszonego momentu startowego.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ czas, w jakim wymagany jest duzy mo-
ment rozruchowy.

120 Opodznienie rozruchu
(START DELAY)

Wartosci:

0.0-10.0s * 0.0s

Funkcja:
Parametr ten pozwala na opdznienie rozruchu po spetnie-
niu warunkéw do startu. Przetwornica czestotliwosci po
ustawionym czasie rozpoczyna prace od przyspieszania
do wartos$ci zadane;j.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ czas, po jakim ma sie rozpocza¢ rozpe-
dzanie silnika.

121 Funkcja startu
(START FUNCTION)

Wartosci:

Trzymanie statopragdowe w czasie op6znienia
(DC HOLD/DELAY TIME) [0]
Hamowanie statopragdowe w czasie op6znienia
(DC BRAKE/DELAY TIME) 1]

* Stop z wybiegiem w czasie opdznienia
(COAST/DELAY TIME) [2]
Czestotliwo$¢ startowa/napiecie (ruch w prawo)
(CLOCKWISE OPERATION) [3]
Czestotliwo$¢ startowa/napiecie
(ruch zgodnie z warto$cig zadang
(VERTICAL OPERATION) [4]

Funkcja:
Parametr ten pozwala na okres$lenie funkcji realizowane;j
podczas opdznienia rozruchu (parametr 120 Opoznienie
rozruchu).

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ Trzymanie statoprgdowe w czasie opdznie-
nia [0] aby zasili¢ silnik prgdem statym trzymania w czasie
opo6znienia startu. Napigcie nalezy ustawi¢ w parametrze
137 Napiecie trzymania statopradowego.

Nalezy ustawi¢ Hamowanie statoprgdowe w czasie op6z-
nienia [1] aby zasili¢ silnik napieciem statym hamowania
w czasie opoOznienia startu. Napiecie nalezy ustawi¢ w
parametrze 132 Napiecie hamowania statoprgdowego.

Nalezy ustawi¢ Stop z wybiegiem w czasie opdznienia [2],
a silnik nie bedzie sterowany przez przetwornice czestotli-
wosci w czasie opdznienia startu (inwerter wytgczony).

Nalezy ustawi¢ Czestotliwo$¢ startowa/napiecie dla ruchu
w prawo [3] aby w czasie op6znienia startu uruchomi¢
funkcje opisang w parametrze 130 Czestotliwos¢ starto-
wa i 131 Napiecie przy starcie. Niezaleznie od wartosci
przyjmowanej przez sygnat wartosci zadanej czestotli-
wos¢ wyjsciowa rowna jest nastawie w parametrze 130
Czestotlwio$¢ startowa a napiecie wyjsciowe odpowiada
nastawie w parametrze 131 Napiecie startowe.

Taka charakterystyka funkcjonalna jest zazwyczaj stoso-
wana w urzadzeniach dzwigowych. Uzywana jest gtéwnie
w urzadzeniach wykorzystujgcych silniki ze stozkowym
wirnikiem, w ktorych ruch poczatkowo powinien odbywaé
sie w prawo, a pdzniej zgodnie z kierunkiem warto$ci
zadane;j.

Nalezy ustawi¢ Czestotliwo$¢ startowa/napiecie dla ruchu
zgodnie z wartoscig zadang [4] aby w czasie opdznie-
nia startu uruchomi¢ funkcje opisang w parametrze 130
Czestotliwo$c¢ startowa i 131 Napiecie startowe, co w tym
przypadku spowoduje zawsze ruch zgodny co do kierunku
z wartoscig zadang.

Jesli warto$¢ zadana jest réwna zero, czestotliwos¢
wyjsciowa bedzie wynosi¢ 0 Hz, natomiast napigcie
wyjéciowe bedzie odpowiadaé wartosci parametru 131
Napiecie startowe. Je$li warto$¢ zadana jest ré6zna od
zera, czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie rowna wartosci pa-
rametru 131 Czestotliwo$¢ startowa, natomiast napigcie
wyjéciowe bedzie odpowiadaé wartosci parametru 131
Napigcie startowe. Taka charakterystyka funkcjonalna jest
zazwyczaj stosowana w urzgdzeniach dzwigowych z prze-
ciwwaga. Jest to szczegdlnie przydatne dla zastosowan
wykorzystujgcych silniki ze stozkowym wirnikiem.

122  Funkcja przy zatrzymaniu

(FUNCTION AT STOP)
Wartosci:
* Stop z wybiegiem (COAST) [0]
Trzymanie statopragdowe (DC HOLD) [1]
Funkcja:

Parametr ten pozwala na okre$lenie funkcji realizowane;j
przez przetwornice czestotliwosci po spadku czestotli-
wosci ponizej wartosci parametru 123 Minimalna cze-

stotliwos¢ dla aktywacji funkcji stop, po rozkazie stop
lub gdy czestotliwo$¢ zostata sprowadzona do 0 Hz w
trybie ramp.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ Stop z wybiegiem [0] jesli przetwornica
czestotliwosci ma "uwolni¢" silnik (inwerter wytaczony).
Nalezy ustawi¢ Trzymanie statoprgdowe [1] jesli ma by¢

aktywowane napigcie trzymania ustawione w parametrze
127.

123 Minimalna czestotliwos¢ aktywujaca

funkcje stopu
(MIN. F. FUNC. STOP)

Wartosci:

0.1-10Hz * 0.1 Hz

Funkcja:
Parametr ten okresla czestotliwo$é¢, przy ktorej funkcja
wybrana w parametrze 122 Funkcja przy zatrzymaniu
ma by¢ aktywowana.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang czestotliwo$¢ wyjsciowa.

126  Czas hamowania
(DC BRAKING TIME)

Wartosci:

0-60.0s * 10s

Funkcja:
Parametr ten jest uzywany dla ustawienia czasu hamo-
wania, przez ktéry napigcie hamowania (parametr 132)
ma by¢ aktywne.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang wartos¢ czasu.

127  Czestotliwo$¢ graniczna hamowania

(DC BRAKE CUT-IN)

Wartosci:
0.0 (OFF) - parametr 202 Gérna granica czestotliwosci
wyjsciowej f, .,

* (OFF)

Funkcja:
Parametr ten jest uzywany dla ustawienia czgstotliwosci
granicznej hamowania przy ktérej ma by¢ aktywowana
funkcja hamowania, w potaczeniu z rozkazem stop.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang czestotliwos¢.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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128 Zabezpieczenie termiczne silnika
(MOT. THERM PROTEC)

Wartosci:
* Brak ochrony (NO PROTECTION) [0]

Ostrzezenie termistorowe
(THERMISTOR WARN) [1]
Wylaczenie termistorowe (THERMISTOR TRIP) [2]
ETR Ostrzezenie 1 (ETR WARNING1) [3]
ETR Wytaczenie 1 (ETR TRIP1) [4]
ETR Ostrzezenie 2 (ETR WARNING2) [5]
ETR Wyltaczenie 2 (ETR TRIP2) [6]
ETR Ostrzezenie 3 (ETR WARNING3) [7]
ETR Wytaczenie 3 (ETR TRIP3) [8]
ETR Ostrzezenie 4 (ETR WARNING4) [9]
ETR Wylaczenie 4 (ETR TRIP4) [10]

Funkcja:

Przetwornica czestotliwosci ma mozliwo$¢ monitorowania
temperatury silnika dwoma sposobami:

— poprzez czujnik termistorowy zainstalowany w silniku i
podtaczony do wejécia analogowego 50 (+10V) i jeden
z zaciskow wejs¢ cyfrowych 18, 19, 27 lub 29. Patrz
parametr 300 Wejscia cyfrowe

— poprzez obliczanie obcigzenia termicznego (ETR -
Electronic Thermal Relay) na podstawie chwilowego
obcigzenia i czasu. Porbwnywane sg one ze znamio-
nowym pradem silnika |, i znamionowg czestotliwo-
Scig silnika f,, . Obliczenia uwzgledniaja koniecznos¢
mniejszego obcigzenia przy mniejszych predkosciach
ze wzgledu na mniejszg wydajno$¢ wentylatora we-
wnetrznego silnika.

Funkcje ETR 1-4 nie rozpoczynajg obliczen obcigzenia
dopoki nie wystapi przetaczenie na Zestaw Parametréw,
w ktérym zostaty wybrane. Pozwala to na uzycie funkgji
ETR, nawet jesli przetwornice przetagczamy miedzy dwa
lub wigcej silnikow.

t [s]
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Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ Brak ochrony [0] jesli przy przeciazeniu
silnika nie jest wymagane ostrzezenie ani wytaczenie.
Nalezy ustawi¢ Ostrzezenie termistorowe [1] je$li wyma-
gane jest ostrzezenie gdy podtgczony termistor staje sie
zbyt goracy.

Nalezy ustawi¢ Wytgczenie termistorowe [2] jesli wyma-
gane jest wytgczenie gdy podigczony termistor staje sie
zbyt goracy.
Nalezy ustawi¢ Ostrzezenie ETR je$li wymagane jest
ostrzezenie na wy$wietlaczu gdy silnik jest przecigzony
zgodnie z obliczeniami. Mozna réwniez zaprogramowac
przetwornice, tak, aby wysytata ostrzezenie na wyjscie
cyfrowe.
Nalezy ustawi¢ Wytgczenie ETR je$li wymagane jest wyla-
czenie gdy silnik jest przecigzony zgodnie z obliczeniami.
Nalezy ustawi¢ Ostrzezenie ETR 1-4 je$li wymagane
jest ostrzezenie gdy silnik jest przecigzony zgodnie z obli-
czeniami. Mozna réwniez zaprogramowac przetwornice,
tak, aby wysytata ostrzezenie na wyjscie cyfrowe.
Nalezy ustawi¢ Wyfgczenie ETR 1-4 jesli wymagane
jest wytgczenie gdy silnik jest przecigzony zgodnie
z obliczeniami.
UWAGA!

'lp Ta funkcja nie moze byé wykorzystywana do

Wl ochrony pojedynczego silnika w przypadku,

kiedy silniki sg potgczone réownolegle.

130 Czestotliwos¢ startowa
(START FREQUENCY)

Wartosci:

0.0-10.0 Hz * 0.0 Hz

Funkcja:

Parametr ten pozwala na ustawienie czestotliwosci star-
towej obowigzujgcej po komendzie Start przez czas okre-
$lony w parametrze 120 OpdZnienie startu. Czestotliwo$¢
wyjéciowa "skacze" do nastepnej ustawionej wartosci. Nie-
ktore silniki, np. silniki ze stozkowym wirnikiem potrzebu-
ja dodatkowego napiecia/czestotliwosci startowej przy
starcie dla zwolnienia hamulca mechanicznego.

Aby uzyskac takie parametry wykorzystywane sg parame-
try 130 Czestotliwosc startowa i 131 Napiecie startowe.

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zgdang czestotliwos¢ startowa.

Zakfada sig, ze funkcja startu w parametrze 121 zostata
ustawiona na [3] Czestotliwo$¢ startowa/napiecie dla ru-
chu w prawo lub [4] Czestotliwosc¢ startowa/napiecie dla
ruchu zgodnie z warto$cig zadang oraz ze w parametrze
120 OpodZnienie startu ustawiono odpowiedni czas, musi
by¢ réwniez obecny sygnat wartosci zadane;j.

131 Napiecie wstepne
(INITIAL VOLTAGE)

Wartosci:

0.0 -200.0 V * 0.0V

Funkcja:
Parametr ten pozwala na ustawienie napiecia startowego
obowigzujacej po komendzie Start przez czas okreslony
w parametrze 120 Opo6znienie startu. Parametr ten moze

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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by¢ stosowany np. w urzadzeniach podnoszacych/opusz-
czajacych (silniki ze stozkowym wirnikiem).

Opis opcji wyboru:

Nalezy ustawi¢ zadane napiecie startowe dla pokonania
hamulca mechanicznego.

Zaktada sie, ze funkcja startu w parametrze 121 zostata
ustawiona na [3] Czestotliwos¢ startowa/napiecie dla ru-
chu w prawo lub [4] Czestotliwo$¢ startowa/napiecie dla
ruchu zgodnie z warto$cig zadang oraz ze w parametrze
120 OpdZnienie startu ustawiono odpowiedni czas, musi
by¢ rowniez obecny sygnat warto$ci zadane;.

132  Napigcie hamowania statopragdowego
(DC BREAK VOLTAGE)

Wartosci:
0 - 100% max. napiecia hamowania * 0%

Funkcja:

Parametr ten pozwala na ustawienie napiecia hamowa-
nia, ktére ma by¢ zataczone przy stopie gdy osiggnieta
zostanie Czestotliwosc¢ graniczna hamowania ustawio-
na w parametrze 127, lub gdy aktywowane jest poprzez
wejscie cyfrowe lub facze szeregowe Hamowanie DC od-
wrécone. Po zatgczeniu napiecie hamowania DC bedzie
aktywne przez czas ustawiony w parametrze 126 Czas
hamowania DC.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdane napiecie hamujgce jako procent
maksymalnego napiecia hamujacego DC, zaleznego od
typu silnika.

133  Napiecie startowe
(START VOLTAGE)

Wartosci:

0.00 - 100.00 V * Zaleznie od typu

Funkcja:
Poprzez zwigkszenie napigcia startowego mozna uzyskac
wigkszy moment rozruchowy. Mate silniki (< 1,0 kW) zwy-
kle wymagajg wigkszego momentu rozruchowego.

Un
\]

195NAD17.12

Umn T

Par. 134
7 Load compensation

Par, 133
Start voltage

0,1 x fmn fmun fu[Hz]

Opis opcji wyboru:
Nastawa fabryczna jest odpowiednia dla wiekszosci apli-

kacji, warto$¢ ta moze by¢ zwigkszana dla zastosowan
wymagajgcych duzego momentu.

Ostrzezenie: Zbytnie zwigkszenie napigcia
moze doprowadzi¢ do przecigzenia i prze-
grzania silnika i przetwornica czestotliwo$ci
moze sie wytgczy¢.

134 Kompensacja obciazenia
(LOAD COMPENSATIO)

Wartosci:

0.0 - 300.0% * 100.0%

Funkcja:

W parametrze tym ustawia si¢ charakterystyke obcigze-
nia. Poprzez zwiekszenie kompensacji obcigzenia silnik
otrzymuje dodatkowe napigcie i czestotliwos¢ przy zwiek-
szajgcym sig obcigzeniu. Funkcje te wykorzystuje sig np.
w aplikacjach, gdzie wystepuje duza réznica pomigdzy
pradem przy petnym obcigzeniu i pradem przy jatowym
biegu silnika.

Uwaga!
' I Jesli wartos¢ ta zostanie ustawiona na zbyt wy-
wall sokim poziomie, przetwornica moze si¢ wytgczy¢
ﬁ z powodu przecigzenia.

Opis opcji wyboru:
Jesli nastawa fabryczna nie jest odpowiednia nalezy
zaprogramowaé kompensacje obcigzenia aby umozliwié¢
silnikowi start przy danym obcigzeniu.

Ostrzezenie: nalezy ustawi¢ 0% w przypad-
ku synchronicznie i rbwnolegle potaczonych
silnikéw oraz w przypadku szybkich zmian ob-
cigzenia. Zbyt duza kompensacja obcigzenia
moze spowodowacé niestabilnos¢ uktadu.

135  Wspétczynnik U/f
(U/F RATIO)

Wartosci:

0.00 - 20.00 na Hz * Zaleznie od typu

Funkcja:

Parametr ten umozliwia zmiane liniowej zaleznosci pomie-
dzy napigciem wyjsciowym (U) i czestotliwo$cig wyjsciowa
(f), tak aby zapewni¢ wiasciwe uruchomienie silnika, a tym
samym optymalng dynamike, doktadnosé¢ i wydajnosc.
Wspétczynnik U/f ma wptyw na charakterystyke napiecio-
wa tylko wtedy, gdy w parametrze 101 Charakterystyka
momentu ustawiono [1] Moment staty.

Opis opcji wyboru:
Wspétczynnik U/f powinien by¢é zmieniany tylko wtedy,
gdy nie jest mozliwe ustawienie prawidtowych danych sil-
nika w parametrach 102-109. Warto$¢ programowana w
nastawach fabrycznych bazuje na biegu jatowym.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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136 Kompensacja poslizgu

(SLIP COMP.)
Wartosci:
-500 - +500% znamionowej kompensacji poslizgu
* 100%
Funkcja:

Kompensacja poslizgu jest obliczana automatycznie na
bazie takich danych, jak znamionowa predkos¢ silnika
Ny W parametrze tym kompensacja poslizgu moze by¢
precyzyjnie regulowana, tym samym kompensujgc tole-
rancje wartosci n, . Kompensacja poslizgu jest aktywna
tylko wtedy, gdy w parametrze 100 Konfiguracja ustawio-
no wartos¢ [0] Regulacja predko$ci, otwarta petla oraz
w parametrze 101 Charakterystyka momentu ustawiono
Moment staty [1].

Opis opcji wyboru:
Nalezy wprowadzi¢ warto$¢ %.

137 Napiecie trzymania statopradowego

(DC HOLD VOLTAGE)

Wartosci:
0 - 100% max. napiecia trzymania * 0%

Funkcja:
Parametr ten pozwala na trzymanie silnika (moment trzy-
majacy) przy starcie/stopie.

Opis opcji wyboru:
Parametr ten moze by¢ wykorzystywany tylko wtedy, gdy
w parametrze 121 Funkcja startu lub 122 Funkcja stopu
ustawiono Trzymanie statopradowe. Nalezy ustawi¢ jako
warto$¢ procentowg maksymalnego napigcia trzymania,
zaleznego od doboru silnika.

138  Wartos¢ przy zwolnieniu hamulca
(BRAKE CUT OUT)

Wartosci:

0.5-132.0/1000.0 Hz * 3.0 Hz

Funkcja:
Parametr ten pozwala na ustawienie czestotliwoéci, przy
ktorej zwalniany jest hamulec zewnetrzny, poprzez wyjscie
okreslone w parametrze 323 Wyjscia przekaZnikowe 1-3
lub 341 Wyjscie cyfrowe, zacisk 46

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang czestotliwosc.

139  Wartos¢ przy zalaczeniu hamulca
(BRAKE CUT IN)

Wartosci:

0.5 - 132.0/1000.0 Hz * 3.0 Hz

Funkcja:
Parametr ten pozwala na ustawienie czestotliwosci przy
ktérej zatgczany jest hamulec zewnetrzny, poprzez wyj-
Scie okreslone w parametrze 323 Wyjscia przekaZnikowe
1-3 lub 341 Wyjscie cyfrowe, zacisk 46.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang czestotliwosc.

140 Prad, minimalna wartos¢
(CURRENT MIN VAL)

Wartosci:
0 % - 100 % zakresu * 0%

Funkcja:
Ten parametr pozwala uzytkownikowi ustawi¢ minimalng
warto$¢ pradu potrzebng do zwolnienia hamulca mecha-
nicznego. Monitorowanie pradu jest aktywne od zatrzy-
mania do chwili, kiedy hamulec jest zwolniony.

Opis opcji wyboru:
Sa to dodatkowe $rodki ostroznosci, ktérych celem jest
zagwarantowanie, ze ciezar nie zostanie upuszczony
podczas operacji podnoszenia/opuszczania.

142 Reaktancja roztozona X
(LEAK. REACTANCE)

Wartosci:
0.000 - XXX. XXX Q

* Zaleznie od doboru silnika

Funkcja:
Po ustawieniu parametréow 102-106 Dane z tabliczki
znamionowej automatycznie dokonywana jest korekta
szeregu innych parametréw, w tym reaktancji roztozonej
X, . Wydajnos¢ watu moze by¢ poprawiona przez dokfad-
niejsze ustawienie reaktancji roztozonej X, .

Uwagal!
'l' Parametr 142 Reaktancja roztozona X normal-
WAl nie nie powinien by¢ zmieniany jezeli dane z
tabliczki znamionowej zostaty wprowadzone do
parametrow 102-106.

Opis opcji wyboru:
X_moze by¢ ustawiona w nastepujgcy sposob:
1. Wartos¢ jest okreslona przez dostawce silnika
2. Nalezy uzy¢ nastawy fabrycznej X ktorg przetwornica
czestotliwosci automatycznie wybiera na podstawie
danych znamionowych silnika.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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143  Sterowanie wewnetrznym wentylatorem
(FAN CONTOL)

Wartosci:

* Automatycznie (AUTOMATIC) [0]
Zawsze zatgczony (ALWAYS ON) [1]
Zawsze wylaczony (ALWAYS OFF) [2]

Funkcja:

Parametr ten pozwala wybra¢, czy wewnetrzny wentylator
ma sie automatycznie zataczac i wylacza¢, czy tez ma
by¢ stale zatagczony lub wytaczony.

Opis opcji wyboru:
Jesli wybrano [0] Automatycznie wewnetrzny wentylator
jest wigczany lub wytaczany zaleznie od temperatury oto-
czenia i obcigzenia przetwornicy czestotliwo$ci.
Jesli wybrano [1] Zawsze zatgczony lub [2] Zawsze
wytgczony, wowczas wewnetrzny wentylator jest stale
wigczony lub wytgczony.

Uwagal!

' mB Jesli ustawi sie Zawsze wylaczony [2] przy jed-
noczesnej duzej czestotliwosci przetaczania,
dtugich przewodach silnika lub duzej mocy
wyjsciowej, wowczas skraca sie zywotno$c
przetwornicy.

144  Hamulec zmiennopradowy
(GAIN AC BRAKE)

Wartosci:

1.00 - 1.50 * 1.30

Funkcja:
Parametr ten stuzy do ustawienia hamowania zmienno-
pradowego (AC). Za pomocg parametru 144 mozliwa
jest regulacja wielko$ci momentu generatorowego, ktory
moze by¢ doprowadzony do silnika bez przekroczenia
przez napigcie na obwodzie posrednim poziomu ostrze-
gawczego.

Opis opcji wyboru:
Warto$¢ jest zwigkszana, jezeli potrzebny jest wigkszy mo-
ment hamujacy. Jesli zostanie ustawiona wartos¢ 1.0, ozna-
cza to ze hamulec zmiennopradowy jest nieaktywny.

Uwaga!
' mB Jesli wartoS¢ parametru 144 jest zwigkszana,
wall \wowczas prad silnika znacznie wzrasta rowno-
b czes$nie z pojawieniem sie obcigzenia genera-
torowego. Dlatego tez parametr ten powinien
by¢ zmieniany tylko wéwczas, jesli za pomocg
pomiaréw mozna wykaza¢ ze prad silnika w
zadnych warunkach pracy nie przekroczy mak-
symalnego dopuszczalnego pradu silnika. Nale-
zy zauwazy¢, ze prad nie moze by¢ odczytany
z wyswietlacza.

146 Kasowanie wektora napiecia

(RESET VECTOR)
Wartosci:
* Wytgczone (Off) [0]
Kasowanie (RESET) [1]
Funkcja:

Kasowanie wektora napiecia oznacza, ze wektor startuje z
tego samego punktu startowego za kazdym razem, kiedy
rozpoczyna si¢ nowy cykl.

Opis opcji wyboru:

Wybierz Kasowanie [1], dla kontroli wyjatkowych pro-
cesow. Umozliwia to powtarzajaca sie precyzje, oraz
ulepszenie procesu zatrzymania. Wybierz Wytgczona
[0] np. dla operacji podnoszenia/opuszczania lub silni-
kéw synchronicznych. Zaletg zastosowania funkgji jest
to, ze silnik i przetwornica czestotliwosci sg zawsze
zsynchronizowane.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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B Warto$ci zadane i graniczne

200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej
(OUT FREQ RNG/ROT)

Wartosci:

* Tylko w prawo, 0-132 Hz
(132 Hz CLOCKWISE) [0]
Oba kierunki, 0-132 Hz
(132 Hz BOTH DIRECT.) [1]
Tylko w lewo, 0-132 Hz
(132 Hz COUNTER CLOCK) [2]
Tylko w prawo, 0-1000 Hz
(1000 Hz CLOCK WISE) [3]
Oba kierunki, 0-1000 Hz
(1000 Hz BOTH DIRECT.) [4]
Tylko w lewo, 0-1000 Hz
(1000 Hz COUNTER CLOCK) [5]

Funkcija:
Ten parametr zapewnia zabezpieczenie przed przypad-
kowg zmiang kierunku. Ponadto mozna ustali¢ maksy-
malng czestotliwo$¢, niezaleznie od ustawien innych
parametrow. Parametr ten nie funkcjonuje jesli w para-
metrze 100 Konfiguracja ustawiono Regulacja procesu,
zamknieta petla.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadany kierunek oraz czestotliwos¢ wyj-
Sciowa. Nalezy zauwazyc, ze jesli wybrano Tylko w prawo
[0V/[3] lub Tylko w lewo [2]/[5] czestotliwo$¢ wyjsciowa
bedzie ograniczona do zakresu f,, - ... Jesli wybrano
Oba kierunki [1]/[4], czestotliwo$¢ wyjsciowa bedzie
ograniczona do zakresu = f, . (czgstotliwo$¢ minimalna
nie ma znaczenia).

[Hz]

Par.202 =

Par.205 + folerance
80 Par.205 max. ref.

201 Wartos¢ minimalna

czestotliwosci wyjsciowej,

MIN

(MIN OUTPUT FREQ)

Wartosci:

0.0-fyp * 0.0 Hz

Funkcja:
Parametr ten okresla minimalng czestotliwos¢ silnika,
odpowiadajgcg minimalnej predkosci przy jakiej silnik
moze pracowac. Jesli w parametrze 200 ustawiono Oba
kierunki, czestotliwo$¢ minimalna nie ma znaczenia.

Opis opcji wyboru:
Mozna ustawi¢ dowolng warto$¢ z zakresu od 0,0 Hz do
czestotliwosci maksymalnej ustawionej w parametrze
202 (fyay)

202 Wartos¢ maksymalna

czestotliwosci wyjsciowej, f,
(MAX. OUTPUT FREQUENCY)

Wartosci:
fun - 132/1000 Hz

(par. 200 Zakres czestotliwosci wyjsc.) * 132 Hz

Funkcja:
Parametr ten okre$la maksymalng czestotliwo$c¢ silnika,
odpowiadajgcg maksymalnej predko$ci przy jakiej silnik
moze pracowac.

Uwagal!
'lp Czestotliwo$¢ wyjsciowa przetwornicy cze-
WAl stotliwosci nie moze nigdy przekroczyé 1/10
czestotliwosci przetgczania, patrz parametr
411 Czestotliwo$¢ przetgczania.

Opis opcji wyboru:
Mozna ustawi¢ dowolng warto$¢ z zakresu od f,,
warto$ci ustawionej w parametrze 200 Zakres czestotli-

do

Par.215
proset t. = —sox L7 [ Far201 oupu frea wosci wyjsciowej.
low level
10[v]
203  Zakres wartosci zadanej
60 (REFERENCE RANGE)
Wartosci:
1752a284.11 *  Min. warto$¢ zadana - Max. warto$¢ zadana
(MIN - MAX) [0]
-Max. warto$¢ zadana - Max. warto$¢ zadana
(-MAX - +MAX) [1]
* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Funkcja:

Parametr ten okres$la, czy sygnat warto$ci zadanej i sprze-
zenia zwrotnego musza by¢ dodatnie, czy tez moga by¢
dodatnie i ujemne.

Dolna warto$¢ graniczna moze by¢ ujemna, chyba ze
wybrano Regulacja predkosci, zamknieta petla (parametr
100 Konfiguracja).

Jesli w parametrze 100 Konfiguracja ustawiono [3] Regu-
lacja procesu, zamknieta petla, nalezy wybra¢ Min ref.
- Max ref. [0].

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ zadany zakres.

204 Minimalna warto$¢ zadana, Ref,,
(MIN. REFERENCE)

Wartosci:
Par. 100 Konfig. = Otwarta petla[0]
-100,000.000 - par. 205 Ref,,,,
Par. 100 Konfig. = Zamknieta petla[1]/[3]
-Par. 414 Min. sprzez. zwrotne - par. 205 Ref,

MAX

* 0.000 Hz

* 0.000 Hz

Funkcja:

Parametr ten okresla minimalng warto$¢, jakga moze przy-
ja¢ suma wszystkich wartosci zadanych. Jezeli w para-
metrze 100 Konfiguracja ustawiono Regulacje predkosci,
zamknieta petla [1] lub Regulacja procesu, zamknieta pe-
tla [3], minimalna warto$¢ zadana jest ograniczona przez
parametr 414 Minimalne sprzezenie zwrotne. Minimalna
warto$¢ zadana jest ignorowana jesli aktywna jest lokalna
warto$¢ zadana.

Jednostki warto$ci zadanej moga by¢ okreslone na pod-
stawie nastepujacej tabeli:

Parametr 100 Konfiguracja Jednostka
Otwarta petla [0]: Hz

Regul. predkosci, zamknieta petla [1]: obr/min
Regul. procesu, zamknieta petla [3]: par. 416

Opis opcji wyboru:
Minimalna warto$¢ zadana jest ustawiana jesli silnik musi
pracowac z minimalng predkoscia, niezaleznie czy wypad-
kowa wartos¢ zadana wynosi 0.

205 Maksymalna wartos¢ zadana, Ref,,,
(MAX. REFERENCE)

Wartosci:
Par. 100 Konfig. = Otwarta petla[0]
Par. 204 Ref,, - 1000.000 Hz * 50.000 Hz

MIN

Par. 100 Konfig. = Zamknieta petla[1]/[3]
Par. 204 Ref,, - Par. 415 Max. sprzgz. zwrotne
* 50.000 Hz

Funkcja:

Parametr ten okresla maksymalng warto$¢, jakg moze
przyja¢ suma wszystkich wartosci zadanych. Jezeli w
parametrze 100 Konfiguracja ustawiono Zamknieta petla
[1)/[3], maksymalna warto$¢ zadana nie moze przekroczy¢
parametru 415 Maksymalne sprzezenie zwrotne. Maksy-
malna warto$¢ zadana jest ignorowana jesli aktywna jest
lokalna warto$¢ zadana.

Jednostki wartosci zadanej moga by¢ okreslone na pod-
stawie nastepujgcej tabeli:

Parametr 100 Konfiguracja Jednostka
Otwarta petla [0]: Hz
Regulacja predkosci, zamknieta petla [1]:

obr/min
par. 416

Regulacja procesu, zamknigta petla [3]:

Opis opcji wyboru:
Maksymalna warto$¢ zadana jest ustawiana jesli silnik
musi pracowa¢ z maksymalng szybkoscia, niezaleznie
czy wypadkowa warto$¢ zadana jest wigksza niz maksy-
malna warto$¢ zadana.

206  Typ funkcji ramp

(RAMP TYPE)
Wartosci:

* Liniowa (LINEAR) [0]
Sinusoidalna (S-SHAPED) [1]
Sinusoidalna? (S-SHAPED 2) [2]

Funkcja:

Wybér jednego z trzech typéw funkcji ramp.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ pozadany typ funkcji ramp, w zaleznoéci od
wymagan zwigzanych z przyspieszaniem/zwalnianiem.

Speed
\

195NA033.10

Sin Linear

Sin2

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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207 Czas ramp-up 1
(RAMP UP TIME 1)

Wartosci:

0.02 - 3600.00 s * 3.00 s

Funkcja:
Czas ramp-up jest czasem przyspieszania od 0 Hz do
znamionowej czgstotliwosci silnika f,,  (parametr 104
Czestotliwos¢ silnika f,, ). Przyjeto zatozenie, ze prad
wyjéciowy nie osiggnie warto$ci granicznej pradu, (ktora
powinna by¢ ustawiona w parametrze 221 Ograniczenie
pradowe |

LIM)'

fout
fmax.(202)
Ref.
TMN (104)
fMIN.(201) / \
— -
Ramp u, Ramp down
207/920; /210
175ZA047.12

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ zgdany czas ramp-up.

208 Czas ramp-down 1
(RAMP DOWN TIME 1)

Wartosci:

0.02 - 3600.00 s * 3.00 s

Funkcja:
Czas ramp-down jest czasem zwalniania od znamionowej
czgstotliwosci silnika f,,  (parametr 104 Czestotliwosc sil-
nika f,, ) do 0 Hz zaktadajgc, ze nie ma wzrostu napigcia
na inwerterze spowodowanego dziataniem silnika jako
pradnicy.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ zadany czas ramp-down.

209 Czas ramp-up 2
(RAMP UP TIME 2)

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ zadany czas rozbiegu. Przetaczanie pomie-
dzy ramp 1 i ramp 2 uzyskiwane jest poprzez aktywacje
Ramp 2 przez wejscie cyfrowe.

210 Czas ramp-down 2
(RAMP DOWN TIME 2)

Wartosci:

0.02 - 3600.00 s * 3.00 s

Funkcja:
Patrz opis parametru 208 Czas ramp-down 1.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ zadany czas ramp-down. Przetgczanie
pomiedzy ramp 1 i ramp 2 uzyskiwane jest poprzez akty-
wacje Ramp 2 przez wejscie cyfrowe.

21 Czas Jog ramp
(JOG RAMP TIME)

Wartosci:

0.02 - 3600.00 s * 3.00s

Funkcja:
Czas jog-ramp jest czasem przyspieszania/zwalniania od
0 Hz do znamionowej czestotliwosci silnika f,, , ustawionej
w parametrze 104 Czestotliwosc silnika f,, . Przyjeto zato-
Zenie, ze prad wyjsciowy nie osiggnie wartosci granicznej
pradu, (ktéra powinna by¢ ustawiona w parametrze 221

Ograniczenie prgdowe 1, ).

fout

/og active

Jog inactive

Par. 213 Jog

Jog ramp Ramp uj
211 g

207/20¢
195NAGTS.10

Czas Jog ramp rozpoczyna sie po otrzymaniu sygnatu Jog
z panela sterujgcego LCP, jednego z wej$¢ cyfrowych lub

Wartosci: portu komunikacji szeregowe;j.
0.02 - 3600.00 s * 3.00 s
Opis opcji wyboru:
Funkcja: Nalezy wybra¢ zadany czas Jog ramp.
Patrz opis parametru 207 Czas ramp-up 1.
* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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212  Czas ramp-down szybkiego stopu
(Q STOP RAMP TIME)

Wartosci:

0.02 - 3600.00 s * 3.00 s

Funkcja:

Czas ramp-down jest czasem zwalniania od znamionowej
czestotliwosci silnika do 0 Hz zaktadajac, ze nie ma wzro-
stu napigcia na inwerterze spowodowanego dziataniem
silnika jako pradnicy, lub gdy wytwarzany prad osigga
warto$¢ graniczng momentu (ustawiona w parametrze
221 Ograniczenie pradowe, |, ,,). Szybki stop jest aktywo-
wany za pomocg sygnatu na jednym z wej$¢ cyfrowych
lub poprzez port komunikacji szeregowe;j.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ zadany czas wybiegu.

213  Czestotliwosé Jog
(JOG FREQUENCY)

Wartosci:
0.0 - parametr 202 Warto$¢ maksymalna czestotliwoSci

wyjsciowej, f, . * 10.0 Hz

Funkcija:
Czestotliwosc¢ Jog f |, jest statg czgstotliwoscig wyjscio-
wa, przy ktorej przetwornica czestotliwosci pracuje po
uruchomieniu funkcji JOG. Funkcja JOG jest aktywowana
za pomocg wejs¢ cyfrowych, poprzez port komunikaciji sze-
regowej lub poprzez panel sterujgcy LCP, pod warunkiem
ze aktywowano jg w parametrze 015 Lokalny jog.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ zadang czestotliwos¢.

214  Funkcja wartosci zadanej
(REFERENCE FUNCTION)

Wartosci:

*  Suma (SUM) [0]
Wzgledna (RELATIVE) [1]
Zewnetrzna/programowana
(EXTERNAL/PRESET) [2]

Funkcja:

Mozliwe jest zdefiniowanie, w jaki sposob zaprogramo-
wane wartosci zadane majg by¢ tgczone z innymi war-
toSciami zadanymi. Do tego celu wykorzystuje sie opcje
Suma lub Wzgledna. Mozliwe jest rbwniez - za pomocg
funkcji Zewnetrzna/programowana - okreslenie, czy wyma-

gane jest przetaczanie pomigdzy wartosciami zadanymi
zewnetrznymi i programowanymi. Zewnetrzna warto$¢
zadana jest sumg analogowych wartosci zadanych, im-
pulsowych wartosci zadanych oraz wartosci zadanych
podawanych przez tgcze szeregowe.

Opis opcji wyboru:
Jesli wybrano Suma [0], jedna z zaprogramowanych
wstepnie wartosci zadanych (parametry 215-218 Progra-
mowane warto$ci zadane) jest dodawana jako procento-
wa warto$¢ zakresu wartosci zadanej (Ref,, - Ref,,,.) do
zewnetrznej warto$ci zadane;.
Jesli wybrano Wzgledna [1], jedna z zaprogramowanych
wstepnie wartosci zadanych (parametry 215-218 Progra-
mowane warto$ci zadane) jest dodawana do zewnetrznej
warto$ci zadanej jako procentowa warto$¢ sumy chwilo-
wych zewnetrznych wartosci zadanych.
Jesli wybrano Zewnetrzna/programowana [2], mozliwe
jest przetgczanie pomiedzy zewnetrznymi lub progra-
mowanymi warto$ciami zadanymi za pomocg wejscia
cyfrowego. Warto$ci programowane beda okre$lone pro-
centowo w stosunku do zakresu wartosci zadane;j.
l Uwagal!

' Jesli wybrano Suma lub Wzgledna, jedna z

wall programowanych wartosci zadanych bedzie
b zawsze aktywna. Jesli wartosci programowane
nie majg mie¢ wptywu, powinny by¢ ustawione
na 0% (zgodnie z nastawa fabryczng).

215  Programowana warto$¢ zadana 1 (PRESET REF. 1)

216  Programowana warto$¢ zadana 2 (PRESET REF. 2)

217  Programowana warto$¢ zadana 3 (PRESET REF. 3)
218  Programowana warto$¢ zadana 4 (PRESET REF. 4)

Wartosci:
-100.00 % - +100.00%
zakresu wartosci zadanej/zewnetrznej warto$ci zadanej

* 0.00%

Funkcja:

W parametrach 215-218 mozna zaprogramowac cztery
rézne wartosci zadane. Programowana warto$¢ zadana
okres$lana jest jako procentowa warto$¢ zakresu warto-
éci zadanej (Ref,,, - Ref,,.) lub jako procent wartosci
zewnetrznej, w zaleznoséci od ustawienia parametru 214
Funkcja warto$ci zadanej. Jesli zaprogramowano Ref,,
r6zng od 0, warto$¢ zadana jako procent bedzie obliczana
na podstawie réznicy pomigdzy Ref,, i Ref,, , po czym
wartos¢ jest dodawana do Ref, .
Wyboru mozna dokona¢ poprzez wejscia cyfrowe lub port
komunikacji szeregowe;j.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Programowana Programowana dzac obcigzenie z tym pragdem w sposob przerywany,
wartosé wartosé tj. przez krotkie okresy czasu. Po czasie gdy obcigzenie
zadana, msb zadana, Isb jest wigksze niz |, nalezy zapewni¢, aby przez nastep-
0 0 Programowana ny okres czasu obcigzenie byto mniejsze niz | Nalezy
rto$¢ zadana 1 e . . . .
WF? zauwazyc¢, ze jezeli ograniczenie pradu bedzie mniejsze
rogramowana P . . N .
0 1 wartosé zadana 2 niz I, moment przyspieszajacy bedzie ograniczony do
P tego poziomu.
1 0 rogramowana
wartos¢ zadana 3 q m
Opis opcji wyboru:
Programowana . L .
1 1 wartosé zadana 4 Nalezy ustawi¢ zadany maksymalny prad wyjsciowy |, ..

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac statg warto$¢ (wartosci) zadana,
ktora bedzie opcjonalnie wykorzystywana.

219  Wartosci podbicia/zbicia
(CATCH UP/SLW DWN)

Wartosci:

0.00 - 100% wartoéci zadanej * 0.00%

Funkcja:
Parametr ten pozwala na wprowadzenie procentowej war-
tosci (wzglednej) ktora bedzie albo dodawana lub odejmo-
wana od zdalnie kontrolowanych warto$ci zadanych.
Zdalnie kontrolowane wartosci zadane to suma programo-
wanych, analogowych, impulsowych i podawanych przez
port komunikacji szeregowej wartosci zadanych.

Opis opcji wyboru:
Jesli poprzez wejscie cyfrowe wybrano Podbicie, procen-
towa warto$¢ okreslona w parametrze 219 bedzie doda-
wana do zdalnie kontrolowanych warto$ci zadanych.
Jesli poprzez wejscie cyfrowe wybrano Zbicie, procentowa
warto$¢ okreslona w parametrze 219 bedzie odejmowana
od zdalnie kontrolowanych wartosci zadanych.

221  Ograniczenie pradu, |
(CURRENT LIMIT)

Lm

Wartosci:

0 - XXX.X% parametru 105 * 160%

Funkcja:
W parametrze tym ustawia si¢ maksymalng warto$é
pradu wyjsciowego | ,,. Nastawa fabryczna odpowiada
maksymalnemu pradowiwyjsciowemul, . Jesliogranicze-
nie pradu ma by¢é wykorzystywane jako ochrona silnika,
nalezy ustawi¢ warto$¢ pragdu znamionowego silnika.

223  Ostrzezenie: mata wartos¢ pradu, |
(WARN. CURRENT LO)

Low

Wartosci:
0.0 - parametr 224 (OstrzezZenie: duza wartosc pradu I, )
* 0.0A
Funkcja:

Jesli warto$¢ pragdu spada ponizej wartosci granicznej
| ow» Zaprogramowang w tym parametrze, wysytane jest
ostrzezenie.

Parametry 223-228 Funkcje ostrzeZen nie dziatajg pod-
czas procedury ramp-up po rozkazie startu oraz ramp-
down po komendzie stopu, a takze w czasie zatrzymania.
Funkcje ostrzezen sg aktywowane gdy czestotliwosé
wyjéciowa osigga wypadkowg wartos¢ zadang. Wyjscia
sygnatowe mogg zosta¢ zaprogramowane tak, aby prze-
sytaty sygnat ostrzezenia poprzez zacisk 46, jak rowniez
przez wyjscie przekaznikowe.

Opis opcji wyboru:
Dolne ograniczenie sygnatu pradu silnika I ., musi by¢
zaprogramowane wewnatrz normalnego zakresu pracy
przetwornicy czestotliwosci.

7Y §
1 1 ®
Tum 1 LY 1
(PAR.221) 1 1
1 1
lwign L — b} ——L__i_
(eatSEs | I % i
| |
~1=IN RANGé -~
1 Z 1
1 1
low bt} Lt
(PARDS3S g I '% r
| |
| |
1 % 1 fu
' ML

T
fuiN - fow REF fuign  fmax

Jesli ograniczenie pradu zostanie ustawione jako wiek- (PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)
sze niz 100% (znamionowy prad wyjsciowy przetwornicy

czgstotliwosci, 1), wowczas przetwornica moze nape-

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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224  Ostrzezenie: duza wartos¢ pradu, |
(WARN. CURRENT HI)

HIGH

Wartosci:

Parametr 223 (Ostrz.: mata wartos$c pradu, |

’ ILOW) ~ Tmax
* lyax

Funkcja:

Jesli wartos¢ pradu przekracza wartos¢ graniczna I,
zaprogramowang w tym parametrze, wysytane jest ostrze-
zenie.

Parametry 223-228 Funkcje ostrzezen nie dziatajg pod-
czas procedury ramp-up po rozkazie startu oraz ramp-
down po komendzie stopu, a takze w czasie zatrzymania.
Funkcje ostrzezen sg aktywowane gdy czestotliwos¢
wyjéciowa osigga wypadkowq wartos¢ zadana. Wyjscia
sygnatowe moga zostac¢ zaprogramowane tak, aby prze-
sylaty sygnat ostrzezenia poprzez zacisk 46, jak rowniez
przez wyjscie przekaznikowe.

Opis opcji wyboru:
Gorne ograniczenie sygnatu pradu silnika I, ;,, musi by¢
zaprogramowane wewnatrz normalnego zakresu pracy
przetwornicy czestotliwosci. Patrz rysunek przy parame-
trze 223 Ostrzezenie: mata wartos¢ pradu I, .

225 Ostrzezenie: mata czestotliwosgé, f,
(WARN. FREQ. LOW)

Low

Wartosci:
0.0 - parametr 226 (Ostrzezenie: duza czestotliwosc £, )
* 0.0 Hz
Funkcja:

Jesli wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej spada ponizej
wartosci granicznej, f,,,, zaprogramowanej w tym para-
metrze, wysytane jest ostrzezenie.

Parametry 223-228 Funkcje ostrzezen nie dziatajg pod-
czas procedury ramp-up po rozkazie startu oraz ramp-
down po komendzie stopu, a takze w czasie zatrzymania.
Funkcje ostrzezen sg aktywowane gdy czestotliwos¢
wyjéciowa osigga wypadkowg wartos¢ zadana. Wyjscia
sygnatowe moga zostac¢ zaprogramowane tak, aby prze-
sylaty sygnat ostrzezenia poprzez zacisk 46, jak rowniez
przez wyjscie przekaznikowe.

Opis opcji wyboru:
Dolne ograniczenie sygnatu czestotliwosci f ., musi by¢
zaprogramowane wewnatrz normalnego zakresu pracy
przetwornicy czestotliwosci. Patrz rysunek przy parame-
trze 223 Ostrzezenie: mata wartos¢ pradu I,

226 Ostrzezenie: duza czestotliwos$é, f, .,
(WARN. FREQ HIGH)

Wartosci:
Parametr 200 Zakres czestotliwosci = 0-132 Hz [0]/[1]
Parametr 225 f - 132 Hz * 132,0 Hz

Parametr 200 Zakres czestotliwosci = 0-1000 Hz [2]/[3]
Parametr 225 f - 1000 Hz * 132,0 Hz

Funkcja:

Jesli czgstotliwos¢ przekracza wartos¢ graniczna f, .,
zaprogramowang w tym parametrze, wysytane jest
ostrzezenie.

Parametry 223-228 Funkcje ostrzezen nie dziatajg pod-
czas procedury ramp-up po rozkazie startu oraz ramp-
down po komendzie stopu, a takze w czasie zatrzymania.
Funkcje ostrzezen sg aktywowane gdy czestotliwo$¢
wyjsciowa osigga wypadkowg wartos¢ zadang. Wyjscia
sygnatowe moga zosta¢ zaprogramowane tak, aby prze-
sytaty sygnat ostrzezenia poprzez zacisk 46, jak réwniez
przez wyjscie przekaznikowe.

Opis opcji wyboru:
Gorne ograniczenie sygnatu pradu silnika f,, ;, musi by¢
zaprogramowane wewnatrz normalnego zakresu pracy
przetwornicy czestotliwosci. Patrz rysunek przy parame-

trze 223 Ostrzezenie: mata wartos$¢ pradu |, .

227 Ostrzezenie:

mata warto$¢ sprzezenia zwrotnego, FB
(WARN. FEEDB. LOW)

Wartosci:
-100,000.000 - parametr 228 (Ostrzezenie: FB,,;,)
* -4000.000

Funkcja:

Jesli warto$¢ sprzezenia zwrotnego spada ponizej war-
toéci granicznej FB, ,,,, zaprogramowanej w tym parame-
trze, wysytane jest ostrzezenie.

Parametry 223-228 Funkcje ostrzezen nie dziatajg pod-
czas procedury ramp-up po rozkazie startu oraz ramp-
down po komendzie stopu, a takze w czasie zatrzyma-
nia. Funkcje ostrzezen sg aktywowane gdy czestotliwo$é
wyjéciowa osigga wypadkowg warto$¢ zadang. Wyjscia
sygnatowe moga zosta¢ zaprogramowane tak, aby prze-
sytaly sygnat ostrzezenia poprzez zacisk 46, jak réwniez
przez wyjscie przekaznikowe. Jednostka sprzezenia
zwrotnego przy Zamknietej petli jest programowana w
parametrze 416 Jednostki procesu.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ warto$¢ wewnatrz zakresu sprzezenia
zwrotnego (parametr 414 Minimalne sprzezenie zwrotne,

FB,,, i 415 Maksymalne sprzezenie zwrotne, FB,,,,).

228 Ostrzezenie:

duza wartos¢ sprzezenia zwrotnego, FB
(WARN. FEEDB. HIGH)

HIGH

Wartosci:
Parametr 227 (Ostrzezenie: FB,,,) - 100,000.000
* 4000.000
Funkcija:

Jesli warto$¢ sprzezenia zwrotnego przekracza wartos¢
graniczng FB,,,, zaprogramowang w tym parametrze,
wysytane jest ostrzezenie.

Parametry 223-228 Funkcje ostrzezenr nie dziatajg pod-
czas procedury ramp-up po rozkazie startu oraz ramp-
down po komendzie stopu, a takze w czasie zatrzymania.
Funkcje ostrzezen sg aktywowane gdy czestotliwo$¢
wyjéciowa osigga wypadkowg warto$¢ zadang. Wyjscia
sygnatowe mogaq zosta¢ zaprogramowane tak, aby prze-
sylaly sygnat ostrzezenia poprzez zacisk 46, jak rowniez
przez wyjscie przekaznikowe. Jednostka sprzezenia
zwrotnego przy Zamknietej petli jest programowana w
parametrze 416 Jednostki procesu.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ wartos¢ wewnatrz zakresu sprzezenia
zwrotnego (parametr 414 Minimalne sprzezenie zwrotne,

FB,,, i 415 Maksymalne sprzezenie zwrotne, FB, ).

229 Czestotliwos¢ zabroniona, szerokos¢ pasma
(FREQ BYPASS B.W.)

Wartosci:

0 (OFF) - 100Hz * 0 Hz

Funkcja:

Niektore systemy wymagajg unikania pewnych czestotli-
wosci ze wzgledu na problemy z rezonansem mechanicz-
nym. W parametrach 230-231 Czestotliwosci zabronio-
ne mogq by¢ zaprogramowane te czestotliwosci, ktore
powinny by¢ unikane. W tym parametrze (229) mozna
okresli¢ szerokos¢ pasma po obu stronach zabronionych
czestotliwosci.

Opis opcji wyboru:
Czestotliwo$¢ ustawiona w tym parametrze bedzie uto-
zona centrycznie wokot parametru 230 Czestotliwo$é
zabroniona 11231 Czestotliwos$¢ zabroniona 2.

230 Czestotliwos¢ zabroniona 1
(FREQ. BYPASS 1)

231  Czestotliwos¢ zabroniona 2
(FREQ. BYPASS 2)

Wartosci:

0-1000 Hz * 0.0 Hz

Funkcja:
Niektore systemy wymagajg unikania pewnych czesto-
tliwosci ze wzgledu na problemy z rezonansem mecha-
nicznym.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wprowadzi¢ czestotliwosci, ktére majg by¢ unika-
ne. Patrz réwniez parametr 229 Czestotliwo$¢ zabroniona,
szeroko$¢ pasma.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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B Wejscia i wyjscia

Wejscia cyfrowe

Nr zaciskow

Parametr
Wartos¢
Bez funkcji (NO OPARTION) [0] [0] [0] [0] *[0]
Reset (RESET) [1] [1] 1 [1] 1]
Stop z wybiegiem silnika,
odwrécony (MOTOR COAST INVERSE) [2] [2] [2] [2] [2]
Reset i stop z wybiegiem silnika, odwrécony (RESET AND COAST INVERSE) [3] [3] *[3] [3] [3]
Szybki stop, odwrécony (QUICK-STOP INVERSE) [4] [4] [4] [4] [4]
Hamowanie prgdem statym, odwrécony (DC-BRAKE INVERSE) [5] [5] [5] [5] [5]
Stop odwrécony (STOP INVERSE) [6] [6] [6] [6] [6]
Start (START) *[7] [7] [7] [7] [7]
Start (impulsowy) (LATCHED START) [8] [8] [8] [8] [8]
Zmiana kierunku obrotow (REVERSING) [9] *[9] [9] [9] [9]
Start i zmiana kierunku (START REVERSE) [10] [10] [10] [10] [10]
Tylko start w prawo, zat. (ENABLE FORWARD) (111 (M1 [ [ 1]
Tylko start w lewo, zat. (ENABLE REVERSE) [12] [M2] [12] [12] [12]
Jog (trucht) (JOGGING) [13] [13] [13] *[13] [13]
Zatrza$nij warto$¢ zadang (FREEZE REFERENCE) [14] [14] [14] [14] [14]
Zatrza$nij czegstotliwo$¢ wyjsciowg (FREEZE OUTPUT) [15] [15] [15] [15] [15]
Przyspiesz (SPEED UP) [16] [16] [16] [16] [16]
Zwolnij (SPEED DOWN) 171 (71 M7 (71 [117]
Podbicie (CATCH UP) [191 [191 [19] [19] [19]
Zbicie (SLOW DOWN) [20] [20] [20] [20] [20]
Ramp 2 (RAMP 2) [21] [21]1 [21] [21] [21]
Programowana wart.zadana, Isb (PRESET REF. LSB) [22] [22] [22] [22] [22]
Programowana wart.zadana, msb (PRESET REF. MSB) [23] [23] [23] [23] [23]
Programowana wart.zadana, zat. (PRESET REFERENCE ON) [24] [24] [24] [24] [24]
Termistor (THERMISTOR) [25] [25] [25] [25]
Precyzyjny stop, odwrécony (PRECISE STOP INV.) [26] [26]
Precyzyjny start/stop (PRECISE START/STOP) [27] [27]
Warto$¢ zadana impulsowa (PULSE REFERENCE) [28]
Sprzezenie zwrotne impulsowe (PULSE FEEDBACK) [29]
Wejscie impulsowe (PULSE INPUT) [30]
Wybor zestawu nastaw, Isb (SETUP SELECT LSB) [31] [31] [31] [31] [31]
Wybor zestawu nastaw, msb (SETUP SELECT MSB) [32] [32] [32] [32] [32]
Reset i start (RESET AND START) [33] [33] [33] [33] [33]
Impulsowy start licznika (PULSE COUNTER START) [34] [34]

1. Zaciski 18 i 19 sg sterowane przez przerwania, co oznacza, ze doktadno$¢ czasu odpowiedzi jest stata. Moze by¢ uzywane dla funkcji
start/stop, wybdr setupu a szczegodlnie dla wyboru programowalnej wartosci zadanej (par. 215, 216, 217, 218), np. w celu otrzymania

stabilnego punktu zatrzymania, kiedy mamy do czynienia z petzaniem predkosci.
Szczegotowe informacje patrz instrukcja Precyzyjnego Stopu w VLT 2800 (MI.28.CX.02).

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wys$wietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Funkcja:
W parametrach 302-307 Wejscia cyfrowe mozna doko-
nywaé wyboru pomiedzy ré6znymi mozliwymi funkcjami
zwigzanymi z zaciskami wejsciowymi 18-33.

Opis opcji wyboru:
Brak funkcji jest ustawiany jesli przetwornica czgstotli-
woséci ma nie reagowac¢ na sygnaty pojawiajace si¢ na
zaciskach.

Reset kasuje alarm w przetwornicy; jednak nie wszystkie
alarmy moga by¢ resetowane bez uprzedniego odtgcze-
nia zasilania i ponownego zatgczenia. Patrz tabela pod
Wykazem ostrzezen i alarméw. Reset jest aktywowany
narastajagcym zboczem sygnatu.

Stop z wybiegiem silnika, odwrécony powoduje, ze
przetwornica niezwtocznie "uwalnia" silnik, umozliwiajac
mu swobodne zatrzymanie (tranzystory wyj$ciowe sg
"wytgczane"). Logiczne '0' prowadzi do zatrzymania z
wybiegiem.

Reset i stop z wybiegiem silnika, odwrécony powoduje
aktywacje funkcji stop z wybiegiem réwnoczesénie z rese-
tem. Logiczne '0' prowadzi do zatrzymania z wybiegiem
i resetu. Reset jest aktywowany opadajgcym zboczem
sygnatu.

Szybki stop odwrécony powoduje zatrzymanie silnika
zgodnie z procedurg quick-stop (ustawiana w parametrze
jako 212 Czas ramp-down procedury szybkiego stopu).
Logiczne '0' prowadzi do szybkiego zatrzymania.

Hamowanie pradem statym, odwrécony stuzy do zatrzy-
mania silnika poprzez zasilenie go napigciem statym
przez okreslony czas, patrz parametry 126, 127 i 132
Hamulec statopradowy. Nalezy zauwazy¢, ze ta funkcja
jest aktywna tylko jesli warto$¢ parametréow 126 Czas
hamowania statoprqdowego i 132 Napiecie hamowania
statopragdowego jest rézna od zera. Logiczne '0' prowadzi
do hamowania statoprgdowego.

Stop odwrécony , logiczne '0' oznacza, ze predko$é
silnika jest zmniejszana zgodnie z funkcjg ramp az do
zatrzymania.

Zadna z wyzej wymienionych funkcji stop
nie moze by¢ wykorzystywana jako roztgcz-
nik podczas napraw. Nalezy zwrdéci¢ uwage
ze przetwornica czestotliwoéci majeszcze
inne wejscia napieciowe poza L1, L2 i L3
ady uzywane sg_zaciski magistrali stato-
pradowej. Nalezy sprawdzi¢, ze wszystkie
napiecia wejéciowe zostaty odtgczone oraz
ze uptynat odpowiedni czas przed przysta-
pieniem do naprawy.

Start stuzy do wywotania rozkazu start/stop, logiczne '1'
= start, logiczne '0' = stop.

1

N

start | |
—18

Stop

[19]

2

(X

195NAD29.11
Start impulsowy (przerzutnik) - jesli doprowadzony jest
impuls przez co najmniej 14 ms, silnik rozpocznie prace,
o ile nie ma rozkazu stop. Silnik zatrzymuije sig jesli Stop
odwrdcony jest aktywowany impulsowo.

Zmiana kierunku obrotéw stuzy do zmiany kierunku ob-
rotéw watu silnika. Logiczne '0' nie prowadzi do zmiany
kierunku. Logiczna '1' zmienia kierunek. Sygnat powoduje
tylko zmiang kierunku obrotéw; nie aktywuje on funkcji
start.

Funkcja nie jest aktywna jesli wybrano Regulacja proce-
su, zamknieta petla. Patrz rowniez parametr 200 Zakres
czestotliwosci wyjsciowej/kierunek.

Start i zmiana kierunku stuzy do wywotania rozkazu start/
stop oraz zmiany kierunku przy pomocy tego samego
sygnatu. W tym samym czasie nie moze by¢ aktywnej
komendy start. Patrz rowniez parametr 200 Zakres cze-
stotliwosci wyjsciowej/kierunek.

Start w prawo jest uzywany jesli chcemy zeby wat silni-
ka obracat sie podczas startu tylko w prawo (zgodnie z
kierunkiem ruchu wskazéwek zegara). Nie nalezy uzywac
razem z Regulacja procesu, zamknieta petla.

Start w lewo jest uzywany jesli chcemy zeby wat silnika
obracat sig podczas startu tylko w lewo (przeciwnie do kie-
runku ruchu wskazéwek zegara). Nie nalezy uzywac razem z
Regulacja procesu, zamknieta petla. Patrz rowniez parametr
200 Zakres czestotliwosci wyjsciowej/kierunek.

Jog stuzy do zmiany czestotliwo$ci wyjSciowej na czestotli-
wos¢ Jog ustawiong w parametrze 213. Funkcja Jog jest
aktywna niezaleznie od tego, czy zostat wydany rozkaz
start, jednak nie jest aktywna jesli aktywna jest funkcja Stop
z wybiegiem, Szybki stop lub Hamowanie statopradowe.

Zatrza$nij warto$¢ zadang - zatrzaskuje chwilowg wartosé
zadang. Warto$¢ zadana moze teraz by¢ zmieniana tylko
przez Przyspieszenie (speed up) lub Zwolnienie (speed
down).

Jesli Zatrzasniecie warto$ci zadanej jest aktywne, bedzie
ono zapamietane po komendzie stop oraz w przypadku
zaniku zasilania.

Zatrzasnij czestotliwo$¢ wyjsciowq - zatrzaskuje chwilowg
czestotliwos¢ silnika (Hz). Czestotliwo$¢ wyjsciowa moze
teraz by¢ zmieniana tylko przez Przyspieszenie (speed
up) lub Zwolnienie (speed down).

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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l Uwaga!

- Jesli funkcja Zatrzasnij czestotliwos$c wyjsciowg
jest aktywna, przetwornica czestotliwo$ci moze
byézatrzymana tylko poprzez wybranie za pomo-
cg wejscia cyfrowego funkcji Stop z wybiegiem,
Szybki stop lub Hamowanie statoprgdowe.

Przyspiesz i Zwolnij stuzg do cyfrowej kontroli zwigksza-
nia/zmniejszania predkosci (potencjometr silnika). Funk-
cja ta jest aktywna tylko jesli wybrano funkcje Zatrzasnij
warto$¢ zadang lub Zatrzasnij czestotliwo$¢ wyjsciows.

Jesli wybrano Przyspiesz warto$¢ zadana lub czestotli-
wos¢ wyjsciowa bedzie zwiekszana.

Jesli wybrano Zwolnij warto$¢ zadana lub czestotliwo$¢
wyjéciowa bedzie zmniejszana.

Czestotliwo$¢ wyjsciowa jest zmieniana zgodnie z
czasami ramp ustawionymi w parametrach 207-210
Ramp-up/down.

Jeden impuls (logiczna '1' przez minimum 14 ms i mini-
malna przerwa 14 ms) prowadzg do zmiany predkosci
0 0,1% (warto$¢ zadana) lub 0,1 Hz (czestotliwos¢ wyj-
Sciowa). Przyktad:

Zacisk | Zacisk | Zatrzasnieta Funkcja
(29) (33) wart.zadana/
Zatrzasniete
wyjscie
0 0 1 Brak zmiany predkosci
0 1 1 Przyspiesz
1 0 1 Zwolnij
1 1 1 Zwolnij

Funkcja Zatrzasnij warto$¢ zadang moze by¢ zmieniana
nawet jesli przetwornica czestotliwosci zatrzymata sie.
Warto$¢ zadana bedzie rowniez zapisana w przypadku
zaniku zasilania.

Podbicie/Zbicie nalezy wybra¢ wtedy, gdy warto$¢ zadana
ma by¢ zwiekszana lub zmniejszana o zaprogramowang,
w parametrze 219 warto$¢ procentowa.

Slow -down | Catch-up Funkcja

0 0 Predkos¢ niezmieniona

0 1 Zwigkszenie o % warto$¢
1 0 Redukcja o % warto$¢

1 1 Redukcja o % warto$¢

Ramp 2 nalezy wybra¢ wtedy, jesli ma zachodzi¢ przetg-
czanie miedzy funkcjami Ramp 1 (parametry 207-208)
i Ramp 2 (parametry 209-210). Logiczne '0' wywoluje
Ramp 1 a logiczna '1' Ramp 2.

Programowana warto$¢ zadana, Isb i Programowana
warto$¢ zadana, msb pozwalajg na wybér jednej z czte-
rech zaprogramowanych wartosci zadanych, zgodnie z
tabelg obok (patrz par. 215-218).

Progr. wartos¢
zadana, msb

Progr. warto$¢
zadana, Isb

Funkcja

0 0 Progr. warto$¢ zadana 1
0 1 Progr. warto$¢ zadana 2
1 0 Progr. warto$¢ zadana 3

1

1

Progr. warto$¢ zadana 4

Programowana warto$¢ zadana, zat. stuzy do przetacza-
nia pomiedzy zewnetrzng i programowang warto$cig za-
dana. Zakfada sie, ze w parametrze 214 Funkcja warto$ci
zadanej ustawiono warto$¢ Zewnetrzne/programowana
[2]. Logiczne '0' = aktywna zewnetrzna warto$¢ zadana;
logiczna '1' = aktywna jest jedna z zaprogramowanych
warto$ci zadanych zgodnie z powyzszg tabela.

Termistor - funkcja ta powinna zosta¢ wybrana, jezeli
wewnetrzny termistor wbudowany w silniku ma mie¢ mo-
zliwo$¢ wytaczenia przetwornicy czestotliwosci w przypa-
dku przegrzania silnika. Warto$cig graniczng jest 3 kQ.

R
[a]

4000

3000

1330

\/
8[C]
-20°C Bnominel~5'C| Bnominel+5'C
Pnominel

DANFOSS
175HA183.10

Jezeli silnik wykorzystuje zamiast termistora wytacznik
termiczny Klixon, moze on réwniez by¢ podpiety do wej-
Scia. Jesli silniki pracujg rownolegle, termistory/wytaczni-
ki termiczne moga by¢ podtaczone szeregowo (tgczna
rezystancja mniejsza niz 3 kQ).

Parametr 128 Ochrona termiczna silnika musi by¢ usta-
wiona jako Ostrzezenie termistorowe [1] lub Wytgczenie
termistorowe [2], a termistor musi by¢ podpiety pomiedzy
wejscie cyfrowe i zacisk 50 (zasilanie + 10V).

195NA077.10

Precyzyjny stop, odwrécony stuzy do uzyskania wysokie-
go stopnia doktadnosci przy powtarzaniu komendy stop.
Logiczne '0' oznacza, ze predkos¢ silnika jest zmniejszana
zgodnie z funkcja ramp do zatrzymania poprzez wybrany
parametr ramp.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Precyzyjny start/stop stuzy do uzyskania wysokiego stop-
nia doktadnosci przy powtarzaniu komendy start i stop.

Warto$¢ zadana impulsowa nalezy wybra¢ wtedy, jesli
jako warto$¢ zadana uzywana jest sekwencja impulso-
wa (czestotliwo$¢). 0 Hz odpowiadajac parametrowi
204 Minimalna warto$¢ zadana Ref,,,. Czgstotliwo$¢
zaprogramowana w parametrze 327 Impulsowa warto$¢
zadana/sprzezenie zwrotne odpowiada parametrowi 205

Maksymalna warto$¢ zadana Ref, ..

Sprzezenie zwrotne impulsowe nalezy wybra¢ wtedy, jesli
jako sygnat sprzezenia zwrotnego wybrano sekwencjg im-
pulséw (czestotliwos¢). W parametrze 327 Impulsowa war-
tos¢ zadana/sprzezenie zwrotne ustawia sie¢ maksymalng
czestotliwo$¢ impulsowego sprzezenia zwrotnego.

Wejscie impulsowe ustawia sie wtedy, gdy okreslona ilos¢
impulséw ma prowadzi¢ do Precyzyjnego stopu, patrz para-
metr 343 Precyzyjny stop i parametr 344 Wartosc licznika.

Wybor zestawu nastaw, Isb i Wybor zestawu nastaw, msb
pozwalajg wybra¢ jeden z czterech Zestaw6w nastaw;
jednak przy zatozeniu ze parametr 004 ma wartos¢ Praca
wielozestawowa (Multi Setup)

Reset i start moze by¢ uzywany jako funkcja startu. Je-
$li do wejscia cyfrowego podtgczone jest napiecie 24V,
spowoduje to zresetowanie przetwornicy czestotliwosci i
silnik bedzie przyspieszat (ramp up) do zaprogramowane;j
warto$ci zadanej.

Impulsowy start licznika uzywany jest do uruchomienia
licznika dla funkcji Precyzyjnego Stopu. Wyzwolenie na-
stepuje impulsem doprowadzonym do wejscia. Impuls
mnie moze by¢ krétszy niz 14 ms i nie moze by¢ dtuzszy
niz okres zliczania. Zobacz takze w parametrze 343 i w
instrukcji MI28CXYY.

308 Zacisk 53, analogowe wejscie napigciowe
(Al [V] 53 FUNCT.)

Wartosci:
Brak dziatania (NO OPERATION) [0]
* Warto$¢ zadana (REFERENCE) [1]
Sprzezenie zwrotne (FEEDBACK) [2]
Funkcja:

Parametr ten pozwala wybra¢ zadang funkcje dla zaci-
sku 53. Skalowanie sygnatu wej$ciowego nastepuje za
pomocg parametréw 309 Minimum skalowania zacisku
53 i 310 Maksimum skalowania zacisku 53.

cej niz jedno wejscie, sygnaty wartosci zadanych bedg
zsumowane.

Sprzezenie zwrotne [2]. Opcja wybierana, jesli doprowa-
dzony jest sygnat napigciowy sprzgzenia zwrotnego.

309 Zacisk 53, min. skalowania
(Al 53 SCALE LOW)

Wartosci:

0.0-10.0V * 0.0V

Funkcja:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu od-
powiadajgcej minimalnej wartosci zadanej lub minimal-
nemu sygnatowi sprzezenia zwrotnego ustawionemu w
parametrze 204 Minimalna wartos¢ zadana Ref,, / 414
Minimalne sprzgzenie zwrotne FB,, .

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang warto$¢ napiecia.
Ze wzgledu na doktadno$¢ powinna by¢ dokonana kom-
pensacja spadkoéw napigcia w dtugich kablach sygnato-
wych. Jesli ma by¢ uzywana funkcja Czas zaniku (para-
metr 317 Time out i 318 Funkcja po time out) ustawiona
warto$¢ musi by¢ wieksza niz 1 V.

310 Zacisk 53, max. skalowania
(Al 53 SCALE HIGH)

Wartosci:

0.0-100V * 10.0V

Funkcja:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu od-
powiadajgcej maksymalnej wartoéci zadanej lub maksy-
malnemu sygnatowi sprzezenia zwrotnego ustawionemu
w parametrze 205 Maksymalna warto$¢ zadana Ref,,, /
415 Maksymalne sprzezenie zwrotne FB, .

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang warto$¢ napiecia. Ze wzgledu na
doktadno$¢ powinna by¢ dokonana kompensacja spad-
koéw napiecia w dtugich kablach sygnatowych.

314  Zacisk 60, pradowe wejscie analogowe
(Al [MA] 60 FUNCT)

Ooi T — Wartosci:

PIs opcjiwyboru: _ % Brak dziafania (NO OPERATION) [0]
Brak dziatania [0]. Wybierana, jesli przetwornica czestotliwosci Wartos¢ zadana (REFERENCE) 1]
ma nie reagowac na sygnaty pojawiajace sie na zacisku. Sprzezenie zwrotne (FEEDBACK) 2]
Warto$¢ zadana [1]. Ta opcja umozliwia zmiang wartosci
zadanej za pomocg analogowego sygnatu napieciowe-
go. Jesli sygnaty wartosci zadanej sg podawane na wig-

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wy$wietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy

36 MG.28.A8.49

VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss



Danifil

VLT® 2800 Dokumentacja techniczno-ruchowa

Funkcja:
Parametr ten pozwala wybra¢ zadang funkcje dla wejscia
na zacisku 60. Skalowanie sygnatu wejsciowego naste-
puje za pomocg parametrow 315 Minimum skalowania
zacisku 60 i 316 Maksimum skalowania zacisku 60.

Opis opcji wyboru:
Brak dziatania [0]. Wybierana, jesli przetwornica czesto-
tliwosci ma nie reagowa¢ na sygnaty pojawiajgce si¢ na
zacisku.
Warto$¢ zadana [1]. Ta opcja umozliwia zmiane warto$ci
zadanej za pomocg analogowego sygnatu pradowego.
Jesli sygnaty wartoéci zadanej sq podawane na wiecej
niz jedno wejscie, sygnaty wartosci zadanych beda zsu-
mowane.
Sprzezenie zwrotne [2]. Opcja wybierana, jesli doprowa-
dzony jest sygnat pradowy sprzezenia zwrotnego.

315 Zacisk 60, min. skalowania
(Al 60 SCALE LOW)

Wartosci:

0.0-20.0 mA * 0.0 mA

Funkcja:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu od-
powiadajgcej minimalnej wartosci zadanej lub minimal-
nemu sygnatowi sprzezenia zwrotnego ustawionemu w
parametrze 204 Minimalna warto$¢ zadana Ref,,, | 414
Minimalne sprzezenie zwrotne FB,,, .

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadang warto$¢ pradu. Jesli ma by¢
uzywana funkcja Czas zaniku (parametr 317 Time out
i 318 Funkcja po time out) ustawiona warto$¢ musi by¢
wigksza niz 2 mA.

316 Zacisk 60, max. skalowania
(Al 60 SCALE HIGH)

Wartosci:

0.0-20.0mA * 20.0 mA

Funkcja:
Parametr ten stuzy do ustawiania wartosci sygnatu odpo-
wiadajgcej maksymalnej wartosci zadanej ustawionej w
parametrze 205 Maksymalna warto$c¢ zadana Ref, ,, lub
maksymalnemu sygnatowi sprzezenia zwrotnego usta-
wionemu w parametrze 415 Maksymalne sprzezenie

zwrotne FB, .

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zagdang warto$¢ pradu.

317 Time out
(LIVE ZERO TIME 0)

Wartosci:

1-99s * 10s

Funkcja:

Jesli warto$¢ sygnatu wartosci zadanej lub sprzezenia
zwrotnego (na zacisku 53 lub 60) spada ponizej 50%
wartosci minimum skalowania na okres czasu dtuzszy
niz okreslony w parametrze 317, aktywowana jest funkcja
ustawiona w parametrze 318 Funkcja po time out. Funkcja
ta jest aktywna tylko jezeli w parametrze 309 Minimum
skalowania, zacisk 53 ustawiono warto$¢ wieksza niz 1V
lub jesli w parametrze 315 Minimum skalowania, zacisk
60 ustawiono wartos¢ wigksza niz 2 mA.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdany czas.

318  Funkcja po time out
(LIVE ZERO FUNCT.)

Wartosci:
* Brak dziatania (NO OPERATION) [0]

Zatrza$nij czestotliwos¢ wyjsciowg
(FREZE OUTPUT FREQ) [1]
Stop (STOP) [2]
Jog (JOG) [3]
Max. szybkos¢ (MAX SPEED) [4]
Stop i wytacz (STOP AND TRIP) [5]

Funkcja:

Parametr ten pozwala wybrac¢ funkcje, ktéra ma by¢ akty-
wowana po uptywie czasu time out (parametr 317). Jesli
funkcja zaniku wystgpi rownoczes$nie z funkcjg zaniku na
magistrali (parametr 513 Funkcja zaniku na magistrall),
aktywowana bedzie funkcja zaniku okre$lona w parame-
trze 318.

Opis opcji wyboru:
Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
moze by¢:
- zatrzasnigta na chwilowej wartosci [1]
- zmieniona na stop [2]
- zmieniona na czestotliwos¢ jog [3]
- zmieniona na czgstotliwo$¢ maksymalng [4]
- zmieniona na stop z nastgpujgcym pdzniej wytacze-
niem [5]

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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319  Wyjscie analogowe zacisk 42
(AO 42 FUNCTION)

Wartosci:

Brak funkcji (NO OPERATION) [0]
Zewn. warto$¢ zadana min-max 0-20 mA
(REF MIN-MAX = 0-20 MA) [1]
Zewn. warto$¢ zadana min-max 4-20 mA
(REF MIN-MAX = 4-20 MA) [2]
Sprzezenie zwrotne min-max 0-20 mA
(FB MIN-MAX = 0-20 MA) [3]
Sprzezenie zwrotne min-max 4-20 mA
(FB MIN-MAX = 4-20 MA) [4]
Czestotliwo$¢ wyjsciowa min-max 0-20 mA
(0-FMAX = 0-20 MA) [5]
Czestotliwo$¢ wyjsciowa min-max 4-20 mA
(0-FMAX = 4-20 MA) [6]

* Prad wyjéciowy 0-1, 0-20 mA
(0-IMAX = 0-20 MA) [7]
Prad wyjsciowy 0-l,, 4-20 mA
(0-IMAX = 4-20 MA) [8]
Moc wyjsciowa 0-P,, 0-20 mA
(0-PNOM = 0-20 MA) [9]
Moc wyjsciowa 0-P,,  4-20 mA
(0-PNOM = 4-20 MA) [10]
Temperatura inwertera 20-100°C 0-20 mA
(TEMP 20-100 C=0-20 MA) [11]
Temperatura inwertera 20-100°C 4-20 mA
(TEMP 20-100 C=4-20 MA) [12]

Funkcja:

Wyjscie analogowe moze by¢ uzywane do okreslania
warto$ci zmiennej procesu. Mozna wybra¢ jeden z dwoch
typow sygnatow wyjsciowych 0-20 mA lub 4-20 mA. Jesli
jest uzywane jako wyjscie napigciowe (0-10 V), nalezy

0-l,, 0-20 mA/4-20mA
Wyjsciowy sygnat proporcjonalny do pragdu wyjsciowego
w przedziale 0-1 .

0-P,,,, 0-20 mA/4-20mA

Wyjéciowy sygnat proporcjonalny do chwilowej mocy
wyjsciowej. 20 mA odpowiada wartosci ustawionej w pa-
rametrze 102 Moc silnika, PM’N.

0-Temp,,,,, 0-20 mA/4-20mA

Wyjsciowy sygnat proporcjonalny do chwilowej tempera-
tury radiatora. 0/4 mA odpowiada temperaturze nizszej
niz 20°C, a 20 mA odpowiada 100°C.

323  Wyjscie przekaznikowe 1-3

(RELAY 1-3 FUNCT.)

Wartosci:

Brak dziatania (NO OPERATION) [0]

* Urzadzenie gotowe (UNIT READY) [1]
Zezwolenie/brak ostrzezen
(ENABLE/NO WARNING) [2]
Praca (RUNNING) [3]
Praca przy warto$ci zadanej, brak ostrzezen
(RUN ON REF/NO WARN) [4]
Praca, brak ostrzezen
(RUNNING/NO WARNING) [5]
Praca w zakresie wart.zadanej, brak ostrzezen
(RUN IN RANGE/NO WARN) [6]
Gotowe - zasilanie w zakresie
(RDY NO OVER/UNDERVOL) [71

Alarm lub ostrzezenie (ALARM OR WARNING) [8]
Przekroczenie wart. granicznej pradu par.221

podtaczy¢ do masy (zacisk 55) rezystor 500 Q. (CURRENT LIMIT) [9]
Jesli wyjscie jest uzywane jako pradowe, wypadkowa Alarm (ALARM) [10]
rezystancja podtgczonych urzadzen nie moze przekra- Czestotliwos¢ powyzej dolnej granicy f ., par.225
czac¢ 500 Q. (ABOVE FREQUENCY LOW) [11]
. . Czestotliwos¢ ponizej gornej granicy f,;,, par.226
Opis opcji wyboru: (BELOW FREQUENCY HIGH) [12]
Brak funkcji nalezy ustawié, jesli wyjscie analogowe ma Prad powyzej dolnej granicy |, ,,, par. 223
nie by¢ uzywane. (ABOVE CURRENT, LOW) [13]
Zewnegtrzna Ref,,,, - Ref,,,, 0-20 mA/4-20mA Prad ponizej gémej granicy 1, par. 224
Wyjsciowy sygnat proporcjonalny do wypadkowej wartosci (BELO_W QURRENT, H|G|_'|)_ ) 4]
zadanej w przedziale Min. warto$¢ zadana Ref,,, - Maks. Sprzgzenie zwrotne powyzej granicy FB,,,, par. 227
warto$¢ zadana Ref, . (parametry 204/205). (ABOVE FEEDBACK, LOW) [19]
Sprzezenie zwrotne ponizej granicy FB,, ., par. 228
FByy - FByyu 0-20 mA/4-20mA » o (UNDER FEEDBACK, HIGH) [16]
Wyjsciowy sygnat proporcjonalny do warto$ci sprzezenia Przekaznik 123 (RELAY 123) [17]
zwrotnego w przedziale Min. sprzgzenie zwrotne FB,, Zmiana kierunku (REVERSE) [18]
- Maks. sprzgzenie zwrotne FB,,, (parametry 414/415). Ostrzezenie termiczne (THERMAL WARNING) [19]
0,y 0-20 MA/4-20mA Pra.(fallokalna (LOCAL MODE) [20]
Wyjsciowy sygnat proporcjonalny do czestotliwosci wyj- Wyjscie .|mp’u’lsowe (PULSE OUTPUT) [21]
sciowej w przedziale 0-f,,,, (parametr 202 Wartos¢ mak- Czestotliwos¢ poza zakresem par. 225/226
symalna czestotliwosci wyjsciowey, f,,,.). (OUT OF FREQ RANGE) [22]
* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Prad poza zakresem

(OUT OF CURRENT RANGE) [23]

Sprzezenie zwrotne poza zakresem

(OUT OF FDBK. RANGE) [24]

Sterowanie hamulcem mechanicznym

(MECH. BRAKE CONTROL) [25]
Funkcja:

Wyjscie przekaznikowe moze by¢ uzywany do sygnalizacji
statusu i ostrzezen. Wyjscie jest aktywowane (1-2 zwar-
te), gdy warunki okreslone dla danej wielkosci zostang
spetnione.

Opis opcji wyboru:
Brak dziatania. Te opcje nalezy wybrac jezeli przetwornica
czestotliwosci ma nie reagowac na sygnaty.

Urzgdzenie gotowe, karta sterujgca otrzymuje napigcie
zasilania, przetwornica czestotliwosci jest gotowa do
pracy.

Zezwolenie, brak ostrzezen, przetwornica czestotliwosci
jest gotowa do pracy, nie zostat wydany rozkaz startu.
Brak ostrzezen.

Praca, zostat wystany rozkaz start.

Praca w zakresie wartosci zadanej, brak ostrzezen, szyb-
kos¢ zgodna z wartoscig zadana.

Praca, brak ostrzezen. Zostat wystany rozkaz start. Brak
ostrzezen.

Gotowe - zasilanie w zakresie, przetwornica czestotli-
wosci jest gotowa do pracy, karta sterujgca otrzymuje
napigcie zasilania, nie ma zadnych aktywnych sygnatéw
sterujgcych na wejsciach. Napigcie zasilania lezy w do-
puszczalnym zakresie

Alarm lub ostrzezenie, wyjscie aktywowane przez alarm
lub ostrzezenie.

Ograniczenie pradu, przekroczona zostata warto$¢ ogra-

niczenia pradu wyjsciowego (parametr 221 1)

Alarm, wyjécie aktywowane przez alarm.

Czestotliwos¢ powyzej dolnej granicy f, ,,,, czgstotliwo$¢
wyjéciowa jest wigksza niz ustawiona w parametrze 225

Ostrzezenie, mafa czestotliwosc f, .

Czestotliwosc¢ ponizej gornej granicy f,,,,, czgstotliwo$¢
wyjéciowa jest mniejsza niz ustawiona w parametrze 226

Ostrzezenie, duza czestotliwosc f,, ;...

Prad powyzej dolnej granicy 1, . prad silnika jest wigk-
szy niz ustawiony w parametrze 223 Ostrzezenie, maty
pradl,,,

Prad ponizej gornej granicy 1,,,,, prad silnika jest mniej-
szy niz ustawiony w parametrze 224 Ostrzezenie, duzy
prad |

HIGH"
Sprzezenie zwrotne powyzej dolnej granicy FB,,,,
sprzezenie zwrotne jest wigksze niz warto$¢ ustawiona
w parametrze 227 Ostrzezenie, mate sprzezenie zwrot-
ne FB,,,,

\_Spr_zez'eme zwrc_)tne poryz’_ej gormnej granicy FBH,GH,.SprQ'
zenie zwrotne jest mniejsze niz wartos¢ ustawiona w
parametrze 228 Ostrzezenie, duze sprzezenie zwrotne
FB

HIGH"

PrzekazZnik 123, jest uzywany tylko w powigzaniu z Pro-
fidrive.

Zmiana kierunku, przekaznik aktywowany jesli kierunek
obrotow silnika jest przeciwny do kierunku ruchu wskazoé-
wek zegara. Sygnat na wyjsciu wynosi 0 V jesli kierunek
obrotow silnika jest zgodny z kierunkiem ruchu wskazo-
wek zegara.

Ostrzezenie termiczne oznacza przekroczenie dopusz-
czalnej temperatury w silniku lub w przetwornicy cze-
stotliwosci, lub na termistorze podtgczony do wejscia
cyfrowego.

Praca lokalna, wyjscie jest aktywne jesli w parametrze 002
Praca lokalna/zdalna ustawiono Praca lokalna [1].

Wyjscie impulsowe moze by¢ ustawione tylko w parame-
trze 341 Wyjscie cyfrowe na zacisku 46.

Czestotliwos¢ poza zakresem, czestotliwo$¢ wyjsciowa
jest poza zakresem okreslonym przez parametry 225 i
226.

Prad poza zakresem, prad silnika jest poza zakresem
okreslonym przez parametry 223 i 224.

Sprzezenie zwrotne poza zakresem, sprzezenie zwrotne
jest poza zakresem okreslonym przez
parametry 227 i 228..

Sterowanie hamulcem mechanicznym, umozliwia sterowa-
nie zewnetrznym hamulcem mechanicznym (patrz opis w
rozdziale dotyczacym sterowania hamulcem mechanicz-
nym w Zaleceniach Projektowych).

327 Impulsowa warto$¢ zadana/

sprzezenie zwrotne
(PULSE REF/FB MAX)

Wartosci:

150 - 67600 Hz * 5000 Hz

Funkcja:
W parametrze tym programowana jest warto$¢ odpo-
wiadajgca maksymalnej wartosci zadanej okreslonej w
parametrze 205 Maksymalna warto$¢ zadana Ref, . lub
maksymalnemu sprzezeniu zwrotnemu okre$lonemu w pa-
rametrze 415 Maksymalne sprzezenie zwrotne FB, ..

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowa¢ zgdang impulsowg warto$¢ za-
dang lub impulsowe sprzezenie zwrotne, ktére ma byé
doprowadzone do zacisku 33.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy

MG.28.A8.49

VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss 39

Q2
c
]
2
9]
£
I
o
)
9]

o




Dol

VLT® 2800

Dokumentacja techniczno-ruchowa

328 Maksymalny sygnat impulsowy 29
(MAX PULSE 29)

Wartosci:

150 - 67600 Hz * 5000 Hz

Funkcja:
Parametr ten ustawia maksymalng warto$¢ zadang
impulsowo odpowiadajacg parametrowi 205 Maximum
reference, Ref,, lub maksymalng warto$¢ impulsowe-
go sprzezenia zwrotnego odpowiadajgcego parametrowi
415 Maximum feedback, FB,,,,.

' UWAGA!:

': Tylko przy korzystaniu z opcji DeviceNet. Patrz
instrukcja MG90BXYY.

341 Wyjscie cyfrowe, zacisk 46
(DO 46 FUNCTION)

Wartosci:

* Urzadzenie gotowe (UNIT READY) [1]
Wartosci nastaw [0] - [20] patrz wg parametru 323
Impulsowo warto$¢ zadana
(PULSE REFERENCE) [21]
Wartosci nastaw [22] - [25] patrz wg parametru 323
Impulsowo warto$¢ sprzezenia

(PULSE FEEDBACK) [26]

Impulsowo czestotliwos¢ wyjsciowa

(PULSE OUTPUTFREQ) [27]

Impulsowo prad (PULSE CURRENT) [28]

Impulsowo moc (PULSE POWER) [29]

Impulsowo temperatura (PULSE TEMP) [ 30]
Funkcja:

Wyjscie cyfrowe moze byé uzywane do sygnalizacji
statusu i ostrzezen. Wyjscie cyfrowe (zacisk 46) wysyta
sygnat napieciowy 24 V gdy warunki okreslone dla danej
wielkosci zostang spetnione.

Opis opcji wyboru:
Nalezy wybra¢ Wyjscie impulsowe jesli wymagana jest
sekwencja impulséw (czestotliwo$¢) odpowiadajgca war-
tosci zadanej. Wyjscie impulsowe moze by¢ ustawione
tylko w parametrze 341 Wyjscie cyfrowe.

Patrz parametr 323 Wyjscie przekaZnikowe dla innych
ustawien.

Uwaga!
': Wyjécie 46 nie jest dostepne dla DeviceNet/
CANopen

342  Zacisk 46, maksimum wyjscia impulsowego
(DO 46 MAX PULS)

Funkcja:
Parametr ten stuzy do skalowania sygnatu wyjsciowego
oraz do ustalania gérnej wartosci granicznej.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowa¢ zgdang warto$¢.

343 Funkcja pecyzyjnego stopu
(PRECISE STOP)

Wartosci:
*  Normalny stop z funkcjg ramp (NORMAL) [0]

Stop licznikowy z resetem
(COUNT STOP W. RESET) 1]
Stop licznikowy bez resetu
(COUNT STOP NO RESET) [2]
Stop z kompensacjg predkosci
(SPD CMP STOP) [3]
Stop licznikowy z kompens. predkosci i resetem
(SPD CMP CSTOP W. RES) [4]
Stop licznikowy z kompens. predkosci bez resetu
(SPD CMP CSTOP NO RES) [5]

Funkcja:

W parametrze tym programowana jest funkcja stopu wy-
konywana w odpowiedzi na rozkaz stop. Wszystkie sze$¢
opcji wyboru zawiera procedure precyzyjnego stopu, co
zapewnia wysokg doktadnos¢ i powtarzalno$¢.

Wybér danych jest kombinacjg opisanych ponizej funk-
cji.

Opis opcji wyboru:
Normalny stop z funkcjg ramp [0] pozwala osiggna¢ duzg
doktadnos$¢ i powtarzalno$¢ punktu zatrzymania.
Stop licznikowy. Po otrzymaniu impulsu startowego prze-
twornica czestotliwo$ci pracuje az do odebrania zaprogra-
mowanej przez uzytkownika ilosci impulséw na zacisku
33. W tym momencie aktywowany jest wewnetrzny rozkaz
stop wywotujgcy normalng procedure zwalniania ramp
down (parametr 208).
Funkcja licznika aktywowana jest (zaczyna zlicza¢) zbo-
czem sygnatu startu (gdy zmienia sie ze stopu na start).
Stop z kompensacjg predkosci. Aby zatrzymac sig doktad-
nie w tym samym punkcie, niezaleznie od chwilowej pred-
kosci, otrzymany sygnat stop jest op6zniany wewnetrznie,
gdy chwilowa predkos$¢ jest nizsza niz predko$¢ maksy-
malna (ustawiona w parametrze 202).
Reset. Stop licznikowy i stop z kompensacjg predkosci
moze by¢ wykonywany z lub bez resetu.
Stop licznikowy z resetem [1]. Po kazdym precyzyjnym
stopie ilos¢ impulséw zliczonych podczas zwalniania
(ramp down) do 0 Hz jest zerowana.
Stop licznikowy bez resetu [2]. llo$¢ impulséw zliczonych
podczas zwalniania (ramp down) do 0 Hz jest odejmowa-

Wartosci: na od wartosci licznika w parametrze 344.
150 - 10,000 Hz * 5000
* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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344  Wartosc¢ licznika
(PULSE COUNT PRE.)

Wartosci:
1-999999 * 100000 impulséw

Funkcja:
Parametr ten stuzy do ustawienia wartosci licznika, ktéra
ma by¢ uzywana w wewnetrznej procedurze precyzyjnego
stopu (parametr 343).

Opis opcji wyboru:
Nastawa fabryczna to 100000 impulséw. Najwieksza
czestotliwo$¢ (max. rozdzielczo$c¢), ktéra moze by¢ zare-
jestrowana na zacisku 33 wynosi 67,6 kHz.

349 Opoéznienie kompensacji predkosci
(SPEED COMP DELAY)

Wartosci:
0 ms-100 ms * 10 ms

Funkcja:
W tym parametrze uzytkownik moze ustawi¢ opdznienie
czasowe systemu (Czujnik, PLC, itp.). Je$li uruchomimy
stop z kompensacjg predkosci, czas op6znienia przy réz-
nych czestotliwosciach ma znaczacy wpltyw na sposéb
zatrzymania.
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Opis opcji wyboru:
Nastawa fabryczna wynosi 10 ms. Oznacza to, ze jest
zaktadane, ze catkowite opdznienie od czujnika, PLC i
innych urzadzen jest zgodne z tym ustawieniem.

UWAGA!
mB Jest aktywne tylko dla funkcji stop z kompen-
S sacjg predkosci.
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B Funkcje specjalne

400 Funkcja hamulca
(BRAKE FUNCTION)

Wartosci:
Wytaczona (OFF) [0]
Rezystor hamulcowy (RESISTOR) [1]
Hamulec zmiennopradowy (AC BRAKE) [4]
Podziat obcigzenia (LOAD SHARING) [5]

* Nastawa fabryczna zalezy od typu

Funkcja:

Rezystor hamulcowy [1] - te opcje wybiera sie jesli prze-
twornica czestotliwoéci posiada zintegrowany tranzystor
hamulcowy, a rezystor hamulcowy jest podtgczony do
zaciskéw 81, 82. Podigczenie rezystora hamulcowego
pozwala na wieksze napigcie na obwodzie posrednim
podczas hamowania (praca generatorowa silnika).
Hamulec zmiennopradowy [4] moze by¢ ustawiony aby
zwigkszy¢ efekt hamowania bez uzycia rezystoréw hamul-
cowych. Nalezy zauwazy¢, ze Hamulec zmiennopradowy
nie jest tak efektywny jak Rezystor hamulcowy.

Opis opcji wyboru:
Jesli podtgczony jest rezystor hamulcowy, nalezy wybra¢
opcje Rezystor hamulcowy [1].
Jesli wystepujg krétkie obcigzenia generatorowe nalezy
wybra¢ Hamulec zmiennoprgdowy [4]. Patrz parametr 144
Hamulec zmiennoprgdowy dla ustawienia hamulca.
Wybierz Podziat Obcigzenia [5] jesli jest wykorzystywany.

Uwagal!
"p Zmiana nastawy nie bedzie aktywna az do
wall momentu odigczenia i ponownego zatgczenia
zasilania.

405 Funkcja Reset
(RESET MODE)

Wartosci:

* Reset reczny (MANUAL RESET) [0]
Reset automatyczny x 1 (AUTOMATIC X 1) [1]
Reset automatyczny x 3 (AUTOMATIC X 3) [3]
Reset automatyczny x 10 (AUTOMATIC X 10) [10]
Reset przy zatgczeniu zasilania
(RESET AT POWER UP) [11]

Funkcja:
Parametr ten umozliwia zaprogramowanie, czy przetwor-
nica czestotliwosci po wytgaczeniu ma byé resetowana i
restartowana recznie czy automatycznie. Ponadto moz-
na ustawi¢ ilo$¢ préb restartu. Czas pomiedzy kolejnymi
prébami ustawiany jest w parametrze 406 Czas automa-
tycznego restartu.

Opis opcji wyboru:

Jesli wybrano Reset reczny [0], reset musi by¢ dokonany
poprzez naci$niecie klawisza [STOP/RESET], poprzez
wejscia cyfrowe lub przez port komunikacji szeregowe;j.
Jesli przetwornica czestotliwosci VLT ma zrealizowaé
automatyczny reset po wylaczeniu, nalezy wybra¢ war-
tos¢ [1], [3] lub [10].

Jesli wybrano Reset przy zatgczeniu zasilania [11] prze-
twornica czestotliwo$ci wykona reset w przypadku wysta-
pienia btedu powigzanego z zanikiem zasilania.

Ostrzezenie!
Silnik moze uruchomi¢ sie bez ostrzeze-
nia.

406 Czas restartu automatycznego
(AUTORESTART TIME)

Wartosci:
0-10s *5s

Funkcja:
Parametr ten umozliwia ustawienie czasu pomiedzy wytg-
czeniem a rozpoczeciem funkcji automatycznego resetu.
Zaktada sie, ze w parametrze 405 Funkcja resetu wybrano
automatyczny reset.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdany czas.

409 Opoéznienie wytaczenia

- przekroczenie pradu, |
(TRIP DELAY CUR.)

Lim

Wartosci:

0-60 s (61=OFF) * OFF

Funkcja:
Jesli przetwornica czestotliwosci zarejestruje osiggniecie
warto$ci granicznej pradu (parametr 221 Ograniczenie
pradu, 1) przez ustawiony czas, po przekroczeniu tego
czasu wytaczy sie.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawig¢, jak dtugo przetwornica czestotliwo$ci ma
mie¢ mozliwo$¢ pracy przy wartosci granicznej pradu | .
Jesli parametr 409 OpdZnienie wytgczenia - przekroczenie
pradu ma warto$¢ OFF | . nie dziata tj. wytaczenie nie
bedzie miato miejsca.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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411 Czestotliwos¢ przelaczania
(SWITCH FREQ.)

Wartosci:
3000 — 14000 Hz (VLT 2803 — 2875) * 4500 Hz
3000 — 10000 Hz (VLT 2880 — 2882) * 4500 Hz

Funkcja:
Ustawiona warto$¢ okres$la czestotliwo$¢ przetgczania
inwertera. Zmiana czestotliwo$ci moze pomé6c w zmniej-
szeniu hatasu wytwarzanego przez silnik.

Uwaga!

l: Czestotliwo$¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwo-
$ci nie moze nigdy przekracza¢ 1/10 czestotliwosci
przetaczania

Opis opcji wyboru:
Podczas pracy silnika nalezy tak dobra¢ czestotliwo$¢
przetgczania w parametrze 411, aby hatas wytwarzany
przez silnik byt jak najmniejszy.

I Uwagal!

l@ Czestotliwos$¢ przetaczania jest automatycznie re-
dukowana jako funkcja obcigzenia. Patrz Zalezna
od temperatury czestotliwo$¢ przetaczania w Wa-
runkach specjalnych.

Jedli w parametrze 412 ustawiono Podigczony
filtr LC, minimalna czestotliwo$¢ przetaczania wynosi

4,5 kHz.

412  Zmienna czestotliwos¢ przetaczania
(VAR CARRIER FREQ)

Wartosci:
* Bez filtra LC (WITHOUT LC-FILTER) [2]
Podtaczony filtr LC (LC FILTER CONNECTED) [3]

Funkcja:
Jesli pomigdzy przetwornica czestotliwoséci i silnikiem za-
montowany jest filtr LC parametr ten musi by¢ ustawiony
jako Podfgczony filtr LC.

Opis opcji wyboru:
Jesli pomiedzy przetwornicg czgstotliwosci i silnikiem za-
montowany jest filtr LC parametr ten musi by¢ ustawiony
jako Podftgczony filtr LC [3], w przeciwnym razie przetwor-
nica czestotliwosci nie moze chroni¢ filtra LC.

l Uwaga!
g Jesli ustawiony jest filtr LC czestotliwos¢ przetacza-

nia jest zmieniana na 4,5 kHz.

413  Funkcja przemodulowania

(OVERMODULATION)
Wartosci:
Wytgczona (OFF) [0]
* Zataczona (ON) [1]
Funkcja:

Parametr ten pozwala na zatgczenie funkcji przemodulo-
wania dla napiecia wyjsciowego.

Opis opcji wyboru:
Wytaczona [0] oznacza, ze nie wystepuje przemodulo-
wanie napiecia wyj$ciowego, co z kolei oznacza ze na
wale silnika nie wystepujg tetnienia momentu. Moze by¢
to duzg zaleta, np. w przypadku szlifierek.
Zatgczona [1] oznacza, ze mozna uzyskac napigcie wiek-
sze od napigcia zasilajacego (do 5%).

414 Minimalne sprzezenie zwrotne, FB,
(MIN. FEEDBACK)

Wartosci:
-100,000.000 - par. 415 FB,,,, * 0.000
Funkcja:
Parametry 414 Minimalne sprzeZenie zwrotne, FB,,, i
415 Maksymalne sprzezenie zwrotne, FB,,, stuzg do

skalowania wartosci wy$wietlanej tak, aby byto mozliwe
pokazywanie wielkosci sygnatu sprzezenia zwrotnego
jako chwilowej wielkosci proporcjonalnej do sygnatu
wejsciowego.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac warto$¢, jaka ma by¢ wyswietlana
gdy warto$¢ Minimalnego sprzezenia zwrotnego zostanie
osiggnieta na wybranym wejsciu sprzezenia (parametr
308/314 Wejscia analogowe).

415 Maksymalne sprzezenie zwrotne, FB, ,,
(MAX. FEEDBACK)

Wartosci:

FB,,,, -100,000.000 * 1,500.000

Funkcja:
Patrz opis parametru 414 Minimalne sprzeZenie zwrotne,
FB

MIN®

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac warto$¢, jaka ma by¢ wyswietla-
na gdy warto$¢ Maksymalnego sprzezenia zwrotnego
zostanie osiggnieta na wybranym wej$ciu sprzezenia
(parametr 308/314 Wejscia analogowe).

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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416  Jednostki procesu
(REF/FEEDB. UNIT)

Wartosci:

* Brak jednostek (NO UNIT) [0]
% (%) 11
imp/min (PPM) [2]
obr/min (RPM) [3]
bar (BAR) [4]
cykl/min (CYCLE/MI) [5]
imp/s (PULSE/S) [6]
jedn./s (UNITS/S) 7]
jedn/min (UNITS/MI) [8]
jedn/godz (UNITS/H) [9]
°C (°C) [10]
Pa (PA) [11]
IIs (L/S) [12]
m¥/s (M%S) [13]
I/min (L/M) [14]
m?min (M3/MIN) [15]
I/h (L/H) [16]
md/godz (M3/H) 17
kg/s (KG/S) [18]
kg/min (KG/MIN) [19]
kg/h (KG/H) [20]
t/min (T/MIN) [21]
t/h (T/H) [22]
m (M) [23]
Nm (NM) [24]
m/s (M/S) [25]
m/min (M/MIN) [26]
°F (°F) [27]
in wg (IN WG) [28]
galls (GAL/S) [29]
stopa®/s (FT?/S) [30]
gal/min (GAL/MIN) [31]
stopa®min (FT}/MIN) [32]
gal/h (GAL/H) [33]
stopa®/godz (FT/H) [34]
funt/s (LB/S) [35]
funt/min (LB/MIN) [36]
funt/h (LB/H) [37]
funt stopa (LB FT) [38]
Ft/s (FT/S) [39]
Ft/min (FT/MIN) [40]

Funkcja:

Nalezy dokona¢ wyboru spoéréd podanych wyzej jed-
nostek te, ktéra bedzie pokazywana na wy$wietlaczu.
Jednostka jest odczytywana jesli modut sterujacy LCP
moze by¢ podtgczony, oraz jesli w jednym z parametréw
009-012 Odczyt na wys$wietlaczu ustawiono Wartosc
zadana [jednostka] [2] lub Sprzezenie zwrotne [jednost-
ka] [3], w trybie Wy$wietlania. Jednostka ta jest rowniez

wykorzystywana w Zamknigtej petli jako jednostka dla
Minimalnej/maksymalnej wartosci zadanej i Minimalne-
go/maksymalnego sprzezenia zwrotnego.

Opis opcji wyboru:

Nalezy wybra¢ zgdang jednostke dla sygnatu wartosci
zadanej/sprzezenia zwrotnego.

l Uwagal!
' mB  Parametry 417-421 sg uzywane tylko wtedy,
a gdy w parametrze 100 Konfiguracja wybrano

Regulacja predko$ci, zamknieta petla [1].

417  Wzmocnienie proporcjonalne

regulatora PID predkosci
(SPEED PROP GAIN)

Wartosci:

0.000 (OFF) - 1.000 * 0.010

Funkcja:
Wzmocnienie proporcjonalne wskazuije, ile razy btad (réz-
nica migdzy sygnatem sprzgzenia zwrotnego i nastawa)
ma by¢ wzmocniony.

Opis opcji wyboru:
Przy duzych wzmocnieniach uzyskiwana jest szybka regu-
lacja, ale jesli wzmocnienie jest zbyt duze, proces moze
sta¢ sie niestabilny w przypadku przeregulowania.

418  Czas catkowania regulatora PID predkosci
(SPEED INT. TIME)

Wartosci:

2.00 - 999.99 ms (1000 = OFF) *100 ms

Funkcja:
Czas catkowania okre$la, jak dtugo regulatorowi PID
zajmuje skorygowanie btedu. Im wiekszy btad, tym szyb-
ciej wzrasta wzmocnienie. Czas catkowania to czas jaki
potrzebuje uktad catkujgacy na osiagnigcie takiej samej
zmiany jak wzmocnienie proporcjonalne.

Opis opcji wyboru:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy krotkim czasie
catkowania. Jednak, jesli czas ten jest za krétki, moze to
prowadzi¢ do niestabilno$ci procesu. Jesli czas catkowa-
nia jest zbyt dtugi mogg wystepowac wigksze odchylenia
od pozadanej warto$ci, poniewaz skorygowanie btedu
zajmie regulatorowi zbyt dtugi czas.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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419  Czas rézniczkow. regulatora PID predkosci
(SPEED DIFF. TIME)

Wartosci:

0.00 (OFF) - 200.00 ms * 20.00 ms

Funkcja:
Ukfad rézniczkujacy nie reaguje na btad staty. Reaguje
on tylko sytuacji, gdy btad sie zmienia. Im szybciej btad
sie zmienia, tym wigeksze bedzie wzmocnienie cztonu
rézniczkujagcego. Wzmochnienie jest proporcjonalne do
szybkosci zmian btedu.

Opis opcji wyboru:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy dtugim czasie
rézniczkowania. Jednak, jesli czas ten jest za dtugi,
moze to prowadzi¢ do niestabilnosci procesu. Jesli czas
rézniczkowania jest ustawiony na 0 ms, funkcja D jest
wylgczona.

420 Ograniczenie wzmocnienia D

regulatora PID predkosci
(SPEED D-GAIN LIMIT)

Wartosci:
5.0-50.0 *x 5.0

Funkcja:

Mozliwe jest ustawienie ograniczenia dla wzmocnienia
realizowanego przez czton rézniczkujgcy. Poniewaz
wzmocnienie D zwigksza sig przy wysokich czestotliwo-
Sciach, ograniczenie go moze by¢ przydatne. Pozwala to
na uzyskanie rzeczywistego wzmocnienia D przy niskich
czestotliwosciach, oraz statego wzmocnienia D przy wy-
sokich czestotliwosciach.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdane ograniczenie.

421 Stata czasowa filtru dolnoprzepustowego

regulatora PID predkosci
(SPEED FILT. TIME)

Wartosci:

20 - 500 ms * 100 ms

Funkcja:
Oscylacje w sygnale sprzezenia zwrotnego sg ttumione
przez filtr dolnoprzepustowy tak, aby ograniczy¢ ich wptyw
na proces regulacji. Moze to by¢ zaletg, np. jesli system
jest mocno zakioécany. Patrz rysunek.

Feedback

Disturbed feedback signal

A

T 0.6 t (Sec.)
Lowpass filter|
fg = 10 Hz
Feedback
Filtered feedback signal
N SN
175zA288.00 0.6 t (Sec.)

Opis opcji wyboru:

Jesli zaprogramowano statg czasowa (t) 100 ms, czesto-
tliwo$¢ odciecia dla filtra dolnoprzepustowego bedzie
wynosi¢ 1/0,1 = 10 RAD/s, co odpowiada (10/2 ) = 1,6 Hz.
Oznacza to, ze regulacja bedzie dokonywana tylko na pod-
stawie sygnatu sprzezenia, ktéry zmienia sig z czestotliwo-
$cig mniejsza niz 1,6 Hz. Jesli sygnat sprzezenia bedzie
sie zmieniat z szybkoscig wigkszg niz 1,6 Hz, zmiany te
beda wyttumione przez filtr dolnoprzepustowy.

423 Napiecie U1
(U1 VOLTAGE)

Wartosci:

0.0-999.0V * parametr 103

Funkcja:
Parametry 423-428 sg uzywane jezeli w parametrze 101
Charakterystyka momentu wybrano Specjalna charakte-
rystyka silnika [8]. Mozliwe jest okreslenie charakterysty-
ki U/f na bazie czterech okreslonych napie¢ przy trzech
czestotliwosciach. Napiecie przy 0 Hz jest ustawiane w
parametrze 133 Napiecie startowe.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac zadane napigcie (U1) przy pierw-
szej czegstotliwosci wyjsciowej (F 1), okreslonej w parame-
trze 424 Czestotliwosc¢ F1.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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u N Opis opcji wyboru:
Umax 103 g Nalezy zaprogramowaé zgdang czestotliwo$¢ (F2) dla
par. 427 H drugiego napiecia wyjsciowego (U2) okreslonego w pa-
rametrze 425 Napiecie U2.
Par. 425
427  Napiecie U3
Par. 423 (U3 VOLTAGE)
Par. 133
Wartosci:
Par. 424 426 428 104 202 f 0.0-999.0V * parametr 103
fm.n fmux
Funkcja:

424  Czestotliwosé F1
(F1 FREQUENCY)

Wartosci:
0.0 - parametr 426 Czestotliwos¢ F2
* parametr 104 Czestotliwos¢ silnika

Funkcja:
Patrz opis parametru 423 Napiecie U1.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowa¢ zgdang czestotliwos¢ (F1) dla
pierwszego napiecia wyjsciowego (U1) okreslonego w
parametrze 423 Napigcie U1.

425 Napiecie U 2
(U2 VOLTAGE)

Wartosci:

0.0-999.0V * parametr 103

Funkcja:
Patrz opis parametru 423 Napiecie U1.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac¢ zagdane napigcie (U2) przy drugiej
czestotliwosci wyjsciowej (F2), okreslonej w parametrze
426 Czestotliwo$¢ F2.

426  Czestotliwos¢ F2
(F2 FREQUENCY)

Wartosci:
Par. 424 Czestotliwo$¢ F1 - par. 428 Czestotliwos¢ F3
* parametr 104 Czestotliwos$¢ silnika

Funkcja:
Patrz opis parametru 423 Napiecie U1.

Patrz opis parametru 423 Napiecie U1.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac zadane napiecie (U2) przy trzeciej
czestotliwosci wyjsciowej (F3), okre$lonej w parametrze
428 Czestotliwos¢ F3.

428  Czestotliwosc¢ F3
(F3 FREQUENCY)

Wartosci:
Parametr 426 Czestotliwo$¢ F2 - 1000 Hz
* parametr 104 Czestotliwo$¢ silnika

Funkcja:
Patrz opis parametru 423 Napiecie U1.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowaé¢ zgdang czestotliwo$¢ (F3) dla
trzeciego napiecia wyj$ciowego (U3) okreslonego w pa-
rametrze 427 Napiecie U3.

Uwaga!
mE  Parametry 437-444 sg uzywane tylko wtedy,
> gdy w parametrze 100 Konfiguracja wybrano
Regulacja procesu, zamknieta petla [3].

437 Normalne/odwrécone sterowanie

regulatora PID procesu
(PROC NOJ/INV CTRL)

Wartosci:
* Normalne (NORMAL) [0]
Odwrécone (INVERSE) [1]
Funkcja:

Mozliwe jest okre$lenie, czy regulator procesu powinien
zmniejszac¢, czy zwiekszac¢ czestotliwos¢ wyjsciowa jesli
istnieje odchytka pomiedzy wartoscig zadang/nastawg
i chwilowym stanem procesu.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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Opis opcji wyboru:
Jesli przetwornica czestotliwo$ci ma zmniejszac¢ czestotli-
wos¢ wyjsciowg przy wzroécie sygnatu sprzezenia zwrot-
nego, nalezy wybra¢ Normalne [0].
Jesli przetwornica czestotliwosci ma zwigkszac¢ czestotli-
wos¢ wyjsciowg przy wzroécie sygnatu sprzezenia zwrot-
nego, nalezy wybra¢ Odwrécone [1].

438  Funkcja anti windup regulatora PID procesu
(PROC ANTI WINDUP)

Wartosci:
Wylaczona (DISABLE) [0]
* Wigczona (ENABLE) 1]
Funkcja:

Mozliwe jest okreslenie, czy regulator procesu powinien
kontynuowac regulacje nawet, jesli nie jest mozliwe zwigk-
szanie/zmniejszanie czgstotliwosci wyjsciowe;.

Opis opcji wyboru:

Nastawa fabryczna Zatgczona[1] oznacza, ze po osiggnie-
ciu wartosci granicznej pradu, napiecia lub czestotliwosci
uktad catkujacy zostanie ustawiony ze wzmocnieniem od-
powiadajgcym chwilowej czestotliwosci. Regulator proce-
su nie zacznie dziata¢ ponownie, dopdki btad nie osiagnie
zera albo nie zmieni sie jego znak.

Jesli regulator ma kontynuowac¢ catkowanie nawet, jesli
nie bedzie w stanie skompensowac¢ btedu poprzez takie
dziatanie, nalezy wybra¢ Wytaczone [0].

Uwaga!
mB Jesli wybrano opcje Wytgczona [0], to jesli biad
wall zmieni znak wowczas integrator musi najpierw
scatkowa¢ w dét z poziomu osiggnietego na
bazie poprzedniego btedu, zanim wystapi jaka-
kolwiek zmiana czestotliwosci wyjsciowe;.

439  Czestotliwos¢ startowa

regulatora PID procesu
(PROC START VALUE)

Wartosci:
funTuax (Parametr 201 i 202)
* parametr 201 Warto$¢ minimalna czestotliwosci wyj-
sciowej, f,,,
Funkcja:
Po otrzymaniu sygnatu startu przetwornica czestotliwo-
$ci bedzie reagowac zgodnie z procedurg Otwarta petla
i nie zmieni sie na Zamknieta petla az do osiagniecia
zaprogramowanej czestotliwosci startowej. Umozliwia to
ustawienie czestotliwosci odpowiadajacej predkosci przy

ktorej proces normalnie dziata, co pozwala na szybsze
osiggnigcie wymaganych warunkéw procesu.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zgdang czestotliwo$¢ startowa.

Uwagal!
'lp Jesli przed osiggnieciem wymaganej czesto-
Wl tliwosci startowe] przetwornica czestotliwosci
i pracuje w warunkach ograniczenia pradu, re-
gulator procesu nie zostanie zataczony. Jesli
mimo wszystko regulator ma by¢ zatgczony,
czestotliwo$¢ startowa musi by¢ obnizona do
warto$ci wymaganej czestotliwosci wyjsciowej.
Moze to by¢ dokonane podczas pracy.

440 Wzmocnienie proporcjonalne

regulatora PID procesu
(PROC. PROP. GAIN)

Wartosci:

0.00 - 10.00 * 0.01

Funkcja:
Wzmochnienie proporcjonalne wskazuije, ile razy btad (réz-
nica miedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego i nastawa)
ma by¢ wzmocniony.

Opis opcji wyboru:
Przy duzych wzmocnieniach uzyskiwana jest szybka regu-
lacja, ale jesli wzmocnienie jest zbyt duze, proces moze
stac sig niestabilny.

441 Czas catkowania regulatora PID procesu
(PROC. INTEGR. T.)

Wartosci:

0.01 - 9999.99 (OFF) * OFF

Funkcja:

Uktad catkujacy zapewnia zwigkszanie wzmocnienia w
sytuacji wystapienia statego btedu pomiedzy wartoscig
zadana/nastawg i sygnatem sprzezenia zwrotnego. Im
wiekszy btad, tym szybciej wzrasta zmiana czestotliwosci
powodowana przez uktad catkujgcy. Czas catkowania to
czas potrzebny integratorowi do osiggnigecia takiego sa-
mego wzmocnienia, jak wzmocnienie proporcjonalne.

Opis opcji wyboru:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy krétkim czasie
catkowania. Jednak, jesli czas ten jest za krétki, moze to
prowadzi¢ do niestabilno$ci procesu. Jesli czas catkowa-
nia jest zbyt dtugi moga wystepowac wieksze odchylenia
od pozadanej wartosci, poniewaz skorygowanie btedu
zajmie regulatorowi dtugi czas.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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442  Czas rézniczkowania regulatora PID procesu
(PROC. DIFF. TIME)

Wartosci:

0.00 (OFF) - 10.00 s * 0.00 s

Funkcija:
Uktad rézniczkujacy nie reaguje na btad staty. Reaguje on
tylko w sytuaciji, gdy btad sie zmienia. Im szybciej btad sie
zmienia, tym wigksze bedzie wzmocnienie cztonu réznicz-
kujacego. Wzmocnienie jest proporcjonalne do szybkosci
zmian btedu.

Opis opcji wyboru:
Szybka regulacja uzyskiwana jest przy dtugim czasie réz-
niczkowania. Jednak, jesli czas ten jest za dtugi, moze to
prowadzi¢ do niestabilnosci procesu.

Ograniczenie wzmocnienia D

regulatora PID procesu
(PROC DIFF. GAIN)

Wartosci:
5.0-50.0 *x 5.0

Funkcja:

Mozliwe jest ustawienie ograniczenia dla wzmocnienia
realizowanego przez czton rézniczkujgcy. Wzmocnienie
cztonu rézniczkujgcego wzrasta przy szybkich zmianach,
dlatego moze by¢ korzystne ograniczenie tego wzmoc-
nienia, osiggajac tym samym rzeczywiste wzmocnienia
przy powolnych zmianach oraz state wzmocnienie przy
wystepowaniu szybkich zmian btedu.

Opis opcji wyboru:
Nalezy ustawi¢ zadane ograniczenie wzmocnienia cztonu
rézniczkujgcego.

444  Stata czasowa filtru dolnoprzepustowego

regulatora PID procesu
(PROC FILTER TIME)

Wartosci:

0.02 - 10.00 * 0.02

Funkcja:
Oscylacje w sygnale sprzezenia zwrotnego sg ttumione
przez filtr dolnoprzepustowy tak, aby ograniczy¢ ich wptyw
na proces regulacji. Moze to byc¢ zaleta, np. jesli system
jest mocno zaki6cany.

Opis opcji wyboru:
Nalezy zaprogramowac¢ zgdana statg czasows. Jesli zapro-
gramowano statg czasowg (t) np. 100 ms, czestotliwos¢
odcigcia dla filtra doInoprzepustowego bedzie wynosi¢ 1/
0,1=10RAD/s, co odpowiada (10/2xr) = 1,6 Hz. Oznacza

to, ze regulacja bedzie dokonywana tylko na podstawie
sygnatu sprzezenia, ktoéry zmienia sie z czestotliwoscig
mniejszg niz 1,6 Hz. Jesli sygnat sprzezenia bedzie sie
zmieniat z szybkoécig wieksza niz 1,6 Hz, zmiany te bedg
wyttumione przez filtr dolnoprzepustowy.

445  Start w locie
(FLYING START)

Wartosci:

*  Wytaczone (DISABLE) [0]
OK - ten sam kierunek (OK-SAME DIRECTION) [1]
OK - oba kierunki (OK-BOTH DIRECTION) [2]
Hamowanie statopradowe i start
(DC-BRAKE BEF. START) [3]

Funkcja:
Funkcja ta umozliwia 'ztapanie' obracajgcego sie watu
silnika, ktéry np. w wyniku zaniku zasilania obraca sie
swobodnie. Funkcja ta jest aktywowana za kazdym ra-
zem, gdy wydane jest polecenie start. Aby przetwornica
czestotliwosci mogta 'ztapac' obracajacy sie wat silnika,
predkosc¢ silnika musi by¢ mniejsza niz czestotliwos¢ od-
powiadajgca czestotliwosci w parametrze 202 Warto$¢

maksymalna czestotliwo$ci wyjsciowej, f,,. .

Opis opcji wyboru:
Jesli funkcja ta nie jest wymagana, nalezy ustawi¢ Wy-
taczone [0].

Nalezy ustawic¢ OK - ten sam kierunek [1] jesli wat silnika
moze obraca¢ sie tylko w tym samym kierunku po wig-
czeniu. OK - ten sam kierunek [1] nalezy wybrac jesli w
parametrze 200 Zakres czestotliwo$ci wyjSciowej usta-
wiono Tylko w prawo.

Nalezy ustawi¢ OK - oba kierunki [2] jes$li silnik moze ob-
racac sie w obu kierunkach po wtaczeniu.

Nalezy ustawi¢ Hamowanie statopradowe i start [3] jesli

przetwornica czestotliwosci ma mozliwo$¢ najpierw wy-

hamowania silnika za pomocg hamulca statopradowego,

a nastgpnie wystartowania. Zaklada sie, ze parametry

126-127/132 Hamowanie statoprgdowe sg dostepne. W

przypadku wigkszych efektow "wiatraka" (obracajacy sie

silnik) przetwornica czestotliwosci nie moze 'ztapac' ob-
racajacego sie silnika bez ustawienia opcji Hamowanie
statopradowe i start.

Ograniczenia:

— Zbyt mata bezwtadnos$¢ prowadzi do przyspieszenia
obcigzenia, co moze by¢ grozne lub uniemozliwi pra-
widtowe ztapanie obracajacego sie silnika. W zamian
nalezy uzy¢ hamulca statopragdowego

— Jedli obcigzenie jest napedzane np. przez efekt "wia-
traka" (obracajacy sie silnik) urzadzenie moze sie
wylaczy¢ z powodu zbyt wysokiego napiecia

— Lotny start nie dziata ponizej 250 obr/min.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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451 Czynnik FF
(FEEDFORWARD FACT)

Wartosci:

0-500% * 100%

Funkcija:

Parametr ten jest tylko aktywny, jesli w parametrze 100
Konfiguracja wybierzemy Regulacja predkosci, zamknigta
petla. Czynnik FF wysyta duza lub matg cze$¢ sygnatu
wartoéci zadanej omijajgc regulator PID tak, ze regulator
PID ma wptyw tylko na cze$¢ sygnatu sterujgcego. Jakakol-
wiek zmiana nastawy tym samym bezposrednio wptywa
na predkos$¢ silnika. Czynnik FF zapewnia duzg dynamike
przy zmianach wartosci zadanej i mniejsze "kotysanie".

Opis opcji wyboru:
Mozna wybra¢ zadang wartos¢ procentowg w zakresie
funTuax: Wartos¢ powyzej 100% nalezy wybrac jesli zmia-
ny nastawy sg tylko nieznaczne.

452  Zakres regulatora
(PID CONTR. RANGE)

Wartosci:

0-200% * 10%

Funkcja:
Parametr ten jest tylko aktywny, jesli w parametrze 100
Konfiguracja wybierzemy Regulacja predkosci, zamknieta
petla. Zakres regulatora (szeroko$¢ pasma) ogranicza
wyjscie z regulatora PID jako procent czestotliwo$ci
silnika f,, ,

Opis opcji wyboru:
Mozna ustawi¢ jako procentowg warto$¢ czestotliwosci
silnika fM,N' Jesli zakres regulatora jest zmniejszony zmia-
ny predkosci bedg mniejsze podczas poczatkowego
strojenia.

456 Redukcja napigcia U, dla hamowania
(BRAKE VOL REDUCE)

Wartosci:
0 - 25V dla urzadzen 200 V * 0
0 - 50V dla urzadzen 400 V * 0
Funkcja:

W tym parametrze uzytkownik ustawia wartos¢, o ktora jest
zredukowany poziom napiecia w obwodzie DC niezbedny
do zatgczenia rezystora hamulca. Jest aktywne, jesli w pa-
rametrze 400 wybierzemy Rezystor hamulca [1]

Opis opcji wyboru:
Wieksza warto$¢ redukciji, szybsza reakcja na przecigze-
nia generatorowe. Powinna by¢ uzywana, jesli sg proble-
my z przekraczaniem napigcia w obwodzie posrednim.

461 Konwersja sprzezenia. zwrot
(FEEDBAC CONV.)

Wartosci:
* Liniowa (LINEAR) [0]
Pierwiastkowa (SQUARE ROOT) [1]
Funkcja:

W tym parametrze ustawia sie funkcje, ktéra przeksztat-
ca podigczony sygnat sprzezenia zwrotnego pochodza-
cy z procesu na sygnat sprzezenia rébwny pierwiastkowi
kwadratowemu podtgczonego sygnatu. Funkcja ta jest
wykorzystywana np. przy regulacji przeptywu (objetoscio-
wego) na podstawie cisnieniowego sygnatu sprzezenia
zwrotnego (przeptyw = stata x [ci$nienie ).

Ta konwersja umozliwia ustawienie warto$ci zadanej w ten
sposob, ze istnieje liniowa zalezno$¢ pomiedzy wartoscig
zadang i zadanym przeptywem.

Opis opcji wyboru:
Jesli wybrano Liniowa [0], sygnat sprzezenia zwrotnego i
warto$¢ sprzezenia zwrotnego bedg proporcjonalne.
Jesli wybrano Pierwiastkowa [1] przetwornica czgstotliwo-
$ci VLT zamienia sygnat sprzezenia zwrotnego na wartos¢
réwna jego pierwiastkowi kwadratowemu.

l Uwagal!
'lF Parametry grup 500 Komunikacja szeregowa i
=2l 600 Funkcje serwisowe nie s opisane w niniej-
i szej dokumentacji. Prosimy skontaktowac sie z
Danfossem i poprosi¢ o Zalecenia Projektowe
dla VLT 2800.

* = nastawa fabryczna, () = tekst na wyswietlaczu, [ ] = warto$¢ uzywana w komunikacji poprzez port szeregowy
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B Wymiary mechaniczne
Wszystkie wymiary podane sg w [mm].

VLT 2803-2815 200-240V
VLT 2805-2815 380-480V
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B Pokrywa zaciskow

Ponizszy rysunek pokazuje wymiary mechaniczne pokrywy zaciskbw NEMA 1. Wymiar 'a' zalezy od typu urzadzenia.
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B Opcja pokrywy IP 21

A
s
(G
—>
| ——
==
Wymlary 195NA361.10
Typ Nr katalogowy A B
VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480 V | 195N2118 47 80 170
VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N2119 47 95 170
VLT 2840 200-240 V, VLT 2855-2875 380-480 V 195N2120 47 145 170°
VLT 2880-2882 380-480 V 195N2126 47 205 245

B Filtr EMC dla dtugich kabli silnika

234

244

192H4719

195NA360.10
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B |nstalacja mechaniczna

Nalezy przestrzega¢ zalecen dotyczacych
montazu. Nieprzestrzeganie zalecen moze
spowodowac¢ powazne uszkodzenia sprze-
tu lub stanowi¢ zagrozenie, szczegdlnie w
przypadku instalowania duzych urzadzen.

Przetwornica czestotliwosci jest chtodzona za pomocg
obiegu powietrza. W celu umozliwienia swobodnego
obiegu powietrza nad i pod przetwornicg muszg by¢ po-
zostawione wolne przestrzenie minimum 100 mm. Dla
unikniecia przegrzania temperatura otoczenia nie moze
przekracza¢ max. temperatury otoczenia okreslonej dla
danego typu przetwornicy, nie moze by¢ réwniez prze-
kroczona $rednia temperatura 24-godzinna. Temperatury
maksymalne i $rednie 24-godzinne mozna odczyta¢ z
tabel Ogdlne Dane Techniczne. Je$li temperatura otocze-
nia lezy w zakresie 45-55°C, mozna oczekiwac obnizenia
parametréw znamionowych przetwornicy. Patrz rozdziat
dotyczacy obnizenia wartosci znamionowych. Nalezy
zauwazy¢, ze jesli nie zostang obnizone parametry zna-
mionowe zywotno$¢ przetwornicy ulegnie skréceniu.

B Integracja

Jesli montaz urzadzen zgodny jest z ponizszymi zatoze-
niami, wéwczas nie ma koniecznosci instalowania prze-
twornic czestotliwosci VLT2800 wykonanych w wersji
obudowy IP20 wewnatrz szaf sterowniczych.

W przeciwnym przypadku VLT2800 muszg by¢ zabudo-
wane w szafach sterowniczych.

Przetwornice czestotliwosci VLT2800 nalezy instalowaé w

sposéb zapewniajgcy spetnienie odpowiednich zatozen:

- przepis6w bezpieczenstwa obowigzujacych w kraju, w
ktérym znajduje sie instalacja,

- wymagan EMC wynikajacych zaréwno z regulacji praw-
nych oraz z wymaganego poziomu kompatybilnosci elek-
tromagnetycznej ustalonego przez uzytkownika,

- ograniczenia ryzyka uszkodzenia urzadzen na skutek
niekorzystnego wptywu otoczenia (np. zapylenie, wil-
go¢, ryzyko zalania wodg lub dostania si¢ do wnetrza
elementéw obcych).

- zapewnienie poprawnych warunkéw wentylacji /
temperatury otoczenia pracy VLT.

l Uwaga!
'IP Przy stosowaniu dodatkowej opcji - pokrywy
a IP21, wszystkie motowane urzadzenia wymaga-
ja 100 mm wolnego odstepu po obu stronach.To
oznacza, ze wéwczas montaz przylegajgco
obok siebie jest NIEdozwolony.

B Odstepy przy montazu mechanicznym

Wszystkie urzadzenia wymagajg minimum 100 mm odste-
pu od innych elementéw nad i pod obudowa.

(' 100

3

100

£ 100

v

Na 100

195NA030.10

B Montaz obok siebie

Wszystkie urzadzenia VLT 2800 sg przystosowane do
montazu obok siebie bez zadnych odstepéw miedzy obu-
dowami, gdyz nie wymagaja chtodzenia po bokach.

195NA031.10

195NA0147.10
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B Ostrzezenie przed wysokim napieciem

Gdy przetwornica czestotliwoéci jest podta-
czona do napigcia zasilajacego, wystepujg
W hiej niebezpieczne napigcia. Nieprawi-
diowa instalacja silnika lub przetwornicy
czestotliwosci VLT moze doprowadzi¢
do uszkodzenia sprzetu lub powaznych obrazen. W
zwigzku z tym nalezy bezwzglednie przestrzegaé zale-
cen niniejszej instrukcji, jak rbwniez lokalnych przepiséw
bezpieczenstwa.
Dotykanie elementéw elektrycznych moze by¢ niebez-
ieczne, nawet po wylgczeniu napiecia zasilajgcego:
nalezy odczeka¢ przynajmniej 4 minuty.

l Uwagal!
"p Na uzytkowniku lub uprawnionym elektryku
-, spoczywa odpowiedzialno$¢ za zapewnienie
i wiasciwego uziemienia i ochrony zgodnie z
obowigzujacymi krajowymi i lokalnymi prze-

pisami.

B Uziemienie

Podczas instalacji przetwornicy czestotliwosci nalezy prze-
strzega¢ podanych ponizej podstawowych wytycznych

¢ Uziemienie bezpieczenstwa: Nalezy zwré6ci¢ uwage,
Ze przetwornica czestotliwosci ma duzy prad uptywu
i musi by¢ odpowiednio uziemiona ze wzgledéw bez-
pieczenstwa. Nalezy stosowac lokalne przepisy bez-
pieczenstwa.

¢ Uziemienie wysokoczestotliwosciowe: Przewody uzie-
miajgce powinny by¢ mozliwie najkrotsze.

Nalezy potaczy¢ rézne masy za pomoca przewodnika o
mozliwie najmniejszej impedancji. Najmniejsza impedan-
cja jest uzyskiwana poprzez zachowanie jak najmniejszej
dtugosci przewodnika oraz przez zastosowanie mozliwie
najwiekszej powierzchni przekroju. Ptaski przewodnik,
na przyktad, ma mniejszg impedancje HF (wysokocze-
stotliwosciowg) niz przewodnik okragty, przy tym samym
przekroju przewodnika C, ... Jesli w obudowie jest za-
instalowane wigcej niz jedno urzadzenie tylna $cianka
obudowy, ktéra musi by¢é metalowa, powinna by¢ uzyta
jako wspdélna masa. Metalowe obudowy r6znych urzadzen
sg montowane na tylnej $ciance wspélnej obudowy w
spos6b zapewniajacy mozliwie najmniejszg impedancje
HF. Dzieki temu unika sie¢ powstawania réznych napie¢
HF na poszczegdélnych urzadzeniach oraz powstawania
pradow zaktdcajacych w kablach faczacych urzadzenia.
Dzieki temu zmniejszona bedzie emisja zaktocen.

Aby uzyskac niskg impedancje HF do mocowania urza-
dzen na tylnej $cianie obudowy nalezy stosowaé $ruby
mocujgce. Nalezy usung¢ lakier oraz inne substancje
izolujgce z punktéw mocowania.

B Dodatkowa ochrona

Przy zatozeniu spetniania lokalnych przepiséw jako
ochrona dodatkowa moga by¢ stosowane wytgczniki roz-
nicowo-pragdowe, wielopunktowe uziemienie ochronne
lub uziemienie.

W przypadku uszkodzenia uziemienia, sktadowa stata
pradu moze przeksztalci¢ sie w prad réznicowy.

Nigdy nie nalezy stosowa¢ wytacznikéw réznicowo-pra-
dowych typu A, poniewaz takie przekazniki nie sg odpo-
wiednie dla statych pradéw réznicowych. W przypadku
stosowania wytgcznikow réznicowo-pragdowych, nalezy
zwrdéci¢ uwage na wymogi lokalnych przepisow.

Jesli stosowane sg wytgczniki réznicowo-pragdowe, mu-
szg one by¢:

¢ odpowiednie dla ochrony urzadzen ze sktadowa statg
pradu (DC) w pradzie réznicowym (3-fazowy prostow-
nik mostkowy),

¢ odpowiednie dla krétkich impulsowych wytadowan
przy zataczaniu zasilania,

¢ odpowiednie dla duzych pradéw uptywu.

Przewod neutralny N musi by¢ przytaczony jako pierwszy
przed L1 dla modeli jednofazowych 200V z ograniczonym
pradem uptywu (R4 w kodzie zamoéwieniowym).

B Test wysokonapieciowy

Test wysokonapieciowy moze byé przeprowadzony po-
przez zwarcie zaciskéw U, V, W, L1, L2, L3 i doprowadze-
nie napigcia statego max 2160 V DC przez jedng sekunde
pomiedzy punkt zwarcia a zacisk 95.
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Instalacja elektryczna
zgodna z wymogami EMC

Ogolne zalecenia, ktérych nalezy przestrzega¢ w celu
zapewnienia zgodnos$ci z wymaganiami EMC.

Uzywac tylko ekranowanych/zbrojonych kabli silnika
i sterowania.

Ekran nalezy uziemia¢ na obu koncach.

Unikac¢ instalacji ekranu za pomocg skreconych jego
odcinkow (pigtails) , gdyz likwiduje to efekt ekranowa-
nia przy wysokich czestotliwo$ciach. Nalezy zamiast
tego uzywac obejm kablowych.

PLC etc.

Bardzo wazne jest zapewnienie dobrego kontaktu
elektrycznego przy mocowaniu $rubami pomigdzy
uziemiong ptytg instalacyjng a metalowg obudowg
przetwornicy czestotliwosci.

Uzywac krazkéw zebatych i galwanicznie przewodzg-
cych podktadek instalacyjnych.

Nie uzywa¢ nieekranowanych/niezbrojonych kabli w
szafach instalacyjnych.

Ponizsza ilustracja przedstawia instalacje elektryczng
zgodng z wymogami EMC; przetwornica czestotliwo$ci
zostata zainstalowana w szafie instalacyjnej i podigczona
do sterownika PLC.

195NA0B4.11

Output con—
tactor etc.

Earthing rail

Cable Insula—

tion stripped

Min. 16mm2

Equalizing cable

I
Control cables
I ¢ v,

—H
-
-

All cable entries In
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I Motor termistor

vl

A |
Min. 200mm | 4-Motor cable
|— between con— T~
trol cables, <l -
Mains—supply motor cable _ el
L1 0O y and mains cable ~—] — — Brake
L20—X I )
5 - J
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PE Min. 10mm?2 N\ p verer
PE: min. 10mm?2
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B Instalacja elektryczna
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VLT 2840 200-240 V VLT 2880-82 380-480 V
2855-2875 380-480 V

P

195N8A146.11

195NA196.10

Prosze zauwazy¢, ze urzadzenia bedg dostarczane
z dwiema dolnymi ptytkami; jedna dla dtawikéw, druga
dla przewodow
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B Zacisk bezpieczenstwa

195NA112.10

Jeslima by¢ zachowana izolacja galwaniczna (PELV,

miedzy zaciskami sterujgcymi a zaciskami wyso-
konapieciowymi, w przetwornicach VLT 2803-2815,
200-240 Vi VLT 2805-2815, 380-480 V nalezy zasto-
sowa¢ dodatkowy zacisk bezpieczenstwa.

B Bezpieczniki

Na zasilaniu wszystkich typow przetwornic czestotliwosci mu-
szg by¢ zainstalowane zewngtrzne bezpieczniki. Dla instalacji
spetniajgcych wymogi UL/cUL o napieciu zasilania 200-240V
nalezy uzywac bezpiecznikéw typu Bussmann KTN-R (200-
240V) lub podobnych. Dla instalacji spetniajacych wymogi UL/
cUL o napieciu zasilania 380-480V nalezy uzywac bezpieczni-
koéw typu Bussmann KTS-R (380-480V) lub podobnych.

Patrz Dane techniczne dla odpowiedniego doboru bezpiecz-
nikow.

B Podtaczenie zasilania

Nalezy zauwazyé¢, ze przy zasilaniu 1 x 220 - 240 V kabel
neutralny musi by¢ podtgczony do zacisku N (L2) a kabel
fazowy musi by¢ podtgczony do zacisku L1 (L1).

Nr [N L1uy (L3) | Napiecie zasilania

N L1 1x220-240V
Nr |95 Uziemienie
Nr [Ny L1wy (L3) | Napigcie zasilania
L2 L1 L3 3x220-240V
Nr |95 Uziemienie
Nr |91 92 93 Napiecie zasilania
L1 L2 L3 3x380-480V
Nr |95 Uziemienie
UWAGA!

' mB Nalezy sprawdzi¢, czy napiecie zasilania sieci

odpowiada napigciu zasilania przetwornicy cze-

# stotliwosci, ktérg mozna odczyta¢ z tabliczki
Znamionowe;j.

Urzadzenia o zasilaniu 400 V z filtrem RFI nie

moga by¢ podtaczane do zasilania je$li napiecie
omiedzy fazg i ziemig przekracza 300 V. Nale-

zy zauwazy¢, ze w sieciach IT oraz w sieciach w

uktadzie trojkata napigcie zasilajgce moze prze-
kracza¢ 300 V pomiedzy fazg a ziemia,.

Patrz Dane techniczne dla prawidtowego doboru przekro-
jow kabli, takze rozdziat Galwaniczna izolacja.

B Podtaczenie silnika

Silnik musi by¢ podtgczony do zaciskow 96, 97 i 98. Uzie-
mienie do zacisku 99.

Nr |96 97 98
U V W
Nr |99

Napiecie silnika 0-100%
napiecia zasilania

Uziemienie

Patrz Dane techniczne dla odpowiedniego doboru prze-
krojow kabli.

Do przetwornic mozna podigczaé wszelkie typy 3-fazo-
wych standardowych silnikéw asynchronicznych. Za-
zwyczaj mate silniki s podtgczane w uktadzie gwiazdy
(220/400V, A/Y). Duze silniki s podtgczane w uktadzie
trojkata (400/690V, A/Y). Prawidtowy sposéb podtaczenia
oraz napiecia mogq by¢ odczytane z tabliczki znamiono-
wej silnika.

UWAGA!
' a8V silnikach bez wzmocnionej izolacji uzwojen
# fazowych na wyjsciu przetwornicy nalezy zain-
stalowac filtr LC. Patrz Zalecenia Projektowe
lub skontaktuj sie z Danfoss.

u v owo
o—e—o0 3
u v w ﬁ
96 97 98 96 97 98

Y A

B Wylacznik filtra RFI

Uktad zasilania IT - z izolowanym punktem wspélnym
Kiedy przetwornica czestotliwosci VLT jest zasilana z izo-
lowanego uktadu zasilajgcego (zasilanie IT), wytgcznik
RFI musi by¢ otwarty (OFF).

W pozycji OFF wewnetrzne kondensatory filtra RFI
(kondensatory filtrujgce) pomiedzy obudowg i obwodem
posrednim sa odciete w celu unikniecia zniszczenia ob-
wodu poéredniego i zmniejszenia praddw uptywu do ziemi
(patrz IEC 1800-3).

l Uwagal!
' »B  Nie wolno przetgcza¢ wytacznika RFI przy
# zasilaniu podfagczonym do urzadzenia. Przed
przetaczaniem wytacznika RFI nalezy upewnié¢
sie, czy zasilanie zostato odfgczone.

l Uwaga!
' A8 Przelgcznik RFI odigcza kondensatory galwa-
# nicznie od masy urzadzenia. Wyfacznik MK9,
umieszczony w poblizu zacisku 96, powinien
by¢ wysuniety w celu wytgczenia filtru RFI.

Wytgcznik RFI wystepuje tylko w modelach
VLT 2880-2882.
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B Kierunek obrotow silnika

@

@

96 97 98 g

Fabrycznie nastawiany jest kierunek zgodny z ruchem
wskazowek zegara, przy nastepujacym podtaczeniu wyj-
Scia przetwornicy:

Zacisk 96 podiaczony do fazy U

Zacisk 97 podiaczony do fazy V

Zacisk 98 podtaczony do fazy W

Kierunek obrotéw moze by¢ zmieniony poprzez zamiane
dwoch faz na zaciskach silnika.

B Roéwnolegte taczenie silnikow

198NA108.10

@
@
@

Przetwornice moga sterowac kilkoma silnikami podtaczo-
nymi réwnolegle. Je$li silniki te majg pracowac z réznymi
predkosciami obrotowymi, muszg mie¢ rézne znamiono-
we predkosci obrotowe. Predkosci obrotowe sg zmieniane
réwnoczes$nie, co oznacza ze zalezno$¢ migdzy warto-
$ciami znamionowych predkosci obrotowych jest utrzy-
mywana w catym zakresie. Catkowity pobor pradu przez
wszystkie silniki nie moze przekroczy¢ znamionowego
pradu wyjsciowego |, przetwornicy.

Problemy moga sie pojawi¢ przy starcie i przy ma-
tych predkosciach obrotowych, jesli wielkosci silnikow
znacznie sie roéznig. Jest to spowodowane faktem, ze
stosunkowo duza rezystancja matych silnikéw wymaga
wiekszego napigcia przy starcie i matych predkosciach
obrotowych.

W systemach z réwnolegle potgczonymi silnikami elektro-
niczny wytgcznik termiczny (ETR) przetwornicy czestotli-
wosci nie moze by¢ uzyty jako zabezpieczenie pojedyn-
czego silnika. Tym samym wymagana jest dodatkowa
ochrona silnikéw, np. za pomoca termistorow w kazdym
silniku (lub indywidualnych wytgcznikéw termicznych).

UWAGA!

Parametr 107 Automatyczne Dopasowanie Silnika, AMT
nie moze by¢ uzywany jesli silniki s potgczone réwnole-
gle. Jesli silniki sg potgczone réwnolegle parametr 101
Charakterystyka momentu musi by¢ ustawiony jako Spe-
cjalna charakterystyka silnika [8].

B Kable silnika

Patrz Dane techniczne dla odpowiedniego doboru przekro-
jow kabli silnika. Nalezy zawsze stosowac sig do lokalnych
przepis6w dotyczacych przekrojow kabli.

Uwaga!
'lp Jesli stosowany jest kabel nieekranowany/nie-
wall zbrojony, nie sg spetniane wszystkie wymogi
EMC. Patrz Wyniki testéw EMC w Zaleceniach
projektowych.

Jesli majg by¢ spetnione wymogi EMC dotyczace emisiji,
kabel silnikowy musi by¢ ekranowany/zbrojony, chyba
ze jest to inaczej okreslone dla filtra RFI. Ze wzgledu na
maksymalng redukcje zaktocen i pragdéw uptywu zaleca
sie stosowanie jak najkrotszych kabli zasilajgcych silnik.
Ekran kabla silnikowego musi by¢ dotgczony do metalowe;j
obudowy przetwornicy czestotliwosci i obudowy silnika.
Potaczenia ekranu powinny mie¢ mozliwie najwigkszg
powierzchnig (nalezy stosowac obejmy kablowe). Jest
to mozliwe dzigki réznym elementom instalacyjnym w
réznych przetwornicach czgstotliwosci. Nalezy unika¢ po-
taczen za pomoca skreconych koncowek ekranu (pigtails)
ze wzgledu na pogorszenie efektu ekranowania przy wyz-
szych czestotliwosciach. Jesli konieczne jest przerwanie
ekranu dla zamontowania izolatora lub stycznika silnika,
nalezy zapewni¢ ciggtos¢ ekranu przy mozliwie najmniej-
szej impedanciji dla wysokich czestotliwosci.

B Zabezpieczenie termiczne silnika

Jesli parametr 128 Zabezpieczenie termiczne silnika jest
ustawiony na ETR Trip i parametr 105 Prad silnika, 1,
zostat ustawiony na warto$¢ znamionowego pradu silnika
(patrz tabliczka znamionowa silnika), wéwczas elektronicz-
ny przekaznik termiczny w przetwornicach posiadajgcych
zatwierdzenie UL posiada rowniez zatwierdzenie UL dla
ochrony pojedynczego silnika.
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B Podiaczenie hamuica

Nr |81 82
R- R+

Zacisk rezystora
hamulcowego

Kabel przylaczeniowy rezystora hamulcowego musi byé
ekranowany/zbrojony. Nalezy podtaczy¢ ekran do metalo-
wej obudowy przetwornicy czestotliwosci i do metalowe;j
obudowy rezystora hamulcowego za pomocg zaciskow
kablowych. Przekréj kabla hamulca nalezy dobraé odpo-
wiednio do momentu hamujacego.

Patrz Zalecenia projektowe dla odpowiedniego doboru
rezystora hamulcowego.

Uwaga!
'lp Nalezy zwroci¢ uwage, ze na zaciskach wyste-
WAl pujg napigcia state do 850 V.

B Podiaczenie uziemienia

Poniewaz prad uptywu do ziemi moze by¢ wiekszy niz
3,5 mA przetwornica czgstotliwo$ci musi by¢ odpowiednio
uziemiona zgodnie z odpowiednimi lokalnymi przepisa-
mi. Dla zapewnienia dobrego potgczenia mechanicznego
kabla uziemiajacego do zacisku 95, jego przekroj musi
wynosi¢ minimum 10 mm?. Dla dalszego zwigkszenia bez-
pieczenstwa mozna zainstalowa¢ Wytgcznik réznicowo-
pradowy - (RCD Residual Current Device). Zapewnia to
wytgczenie przetwornicy w sytuaciji, gdy prad uptywu jest
zbyt duzy. Patrz rowniez instrukcja RCD MN.90.GX.02.

B Podzial obcigzenia

Podziat obcigzenia umozliwia potgczenie obwodéw po-
Srednich kilku przetwornic czestotliwosci. Wymaga to
uzupetnienia instalacji o dodatkowe bezpieczniki i cewki
AC (patrz rysunek ponizej). Dla podziatu obcigzenia
parametr 400 Funkcja hamulca musi by¢ ustawiony na
Load sharing [5]. Dla uzyskania dalszych informacji na-
lezy skontaktowac si¢ z Danfossem lub zapozna¢ sie z
instrukcjg: MI.50.N1.02.

B Sterowanie hamulcem mechanicznym

W urzadzeniach podnoszacych/opuszczajgcych musi by¢
mozliwo$¢ sterownia hamulcem elektromagnetycznym.
Hamulec jest sterowany za pomoca wyjscia przekazni-
kowego lub wyjscia cyfrowego (zacisk 46). Wyjscie musi
by¢ utrzymywane w stanie zamknigtym (bez napiecia)
przez okres czasu w ktérym przetwornica czestotliwosci
ma mozliwo$¢ 'podtrzymania’ silnika, np. ze wzgledu na
zbyt duze obcigzenie. Dla aplikacji z hamulcem elektro-
magnetycznym nalezy w parametrze 323 lub 341 ustawi¢
Sterowanie hamulcem mechanicznym. Gdy czestotliwo$¢
wyjéciowa przekracza warto$¢ zwolnienia hamulca usta-
wiong w parametrze 138, hamulec jest zwalniany jesli
prad silnika przekracza warto$¢ ustawiong w par. 140.
Hamulec jest zatagczany gdy czestotliwosé wyjsciowa jest
mniejsza niz czegstotliwo$¢ ustawiona w parametrze 139.
Gdy przetwornica czestotliwosci jest w stanie alarmu lub
w stanie przepigcia hamulec mechaniczny zatacza sie
natychmiast.

Uwagal!
Dotyczy to tylko urzadzen podnoszacych/opusz-

m
'la czajacych bez przeciwwagi.

B Moment dokrecania, Zaciski Mocowe
Tabela ponizej podaje, jakim momentem powinny by¢ do-
krecane zaciski mocy i uziemienia w przetwornicy VLT:

model VLT | Zaciski Moment [Nm]

Nr 181 82 Podzial obciazenia Zalsilar.ﬂe,. silnik, hamulec |0.5-0.6
2803-2875 | Uziemienie 2-3
- + Zasilanie, silnik, hamulec |1.2-1.5
. i in . . . 2880-2882 | Uziemienie 2-3
Nalezy zwréci¢ uwage, ze pomiedzy zaci-
skami 88 i 89 moga wystapi¢ napigcia state
do 850 V.
89 88 a9 88 89 88
—"~ pc+ DC| ——r" pc+ DC-| ——~~ pc+ DC-
—_— —_— Y] — e Y
VLT VLT VLT
——
——
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B Dostep do zaciskéw sterowania

Wszystkie zaciski dla kabli sterujgcych sg umieszczone
pod ostong na przedniej Sciance przetwornicy czestotli-
wosci. Ostone $cigga sie poprzez pociagniecie jej w dot
(patrz rysunek).

195NA08S.10

/

7

4umm/

4umm

B |Instalacja elektryczna, kable sterujgce

175HA380.10

Kable sterujgce musza by¢ ekranowane/zbrojone, a ekran
musi by¢ potaczony za pomocg zacisku kablowego obu-
dowy przetwornicy czestotliwosci. Normalnie ekran musi
by¢ réwniez podtaczony do obudowy modutu sterujgcego
(patrz instrukcja odpowiedniego urzadzenia). Jezeli sto-
sowane sg bardzo diugie kable sterujace, moga pojawi¢
sie petle 50/60 Hz ze wzgledu na zaktdcenia przenoszone
od kabli zasilajgcych. Problem ten moze by¢ rozwigzany
poprzez przeciecie ekranu i potgczenie jednego konca
ekranu do obudowy poprzez kondensator 100 nF.

_L _L DeviceNet
“Tezav “T+tov
il bligal by 7
B S -
28 |gggig |3 |3 (e[e[oO]S] Q.. G
112]18[19]20]27]29]33]42]46]50]53]55]e0| T T— Srea v+
[
f:‘_: < __t>1 =
by ¥
L J\/TA
+5V —
[18]19]27] 29] | 50|

M* Xt * PROFIBUS DP
ONLY
i
1 [03[02] o1
t | 67 [e8(+) [69(-) [ 70(aND)|
1 [
R {7 Bus
PTC MOTOR THERMISTOR N7
195NAD28.11 =
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B Moment dokrecania, Zaciski Sterowania
Przewody sterujgce powinny by¢ mocowane w odpowied-
nich zaciskach z momentem dokrecania 0.22-0.25 Nm.

B |[nstalacja elektryczna, zaciski sterujgce
Prawidtowe zakanczanie kabli sygnatowych opisano w

rozdziale zatytutowanym Uziemianie ekranowanych/zbro-
jonych kabli sterujgcych w Zaleceniach projektowych.

2 @ @
035 0z O1
g g g

RELAY

2 2 2 2 2 2 @ o @ @ @ @ @ 2 2 o @
1z 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 67 68 63 70
ey s s o e [ o o O o oog

424/ DN DIN GND DN DN DIN ANA DIC +I0V VOLT GND GUR G
our ot ot or W [ OUT Rs485 RS485.

N

Nr Funkcja

01-03 |Wyjscie przekaznikowe 01-03 mogg by¢
wykorzystane do wskazywania statusu
i alarmoéw/ostrzezen

12 Napigcie zasilajgce state 24 V

18-33 |Wejscia cyfrowe.

20, 55 |Masa dla zaciskow wejsciowych i wyjsciowych

42 Wyjécie analogowe wskazujgce czestotliwose,
warto$¢ zadang, prad lub moment.

46 Wyjscie cyfrowe wskazujace status, ostrzeze-

nia i alarmy, jak rowniez wyjscie impulsowe.

50 Napigcie zasilajace 10 V DC dla potencjome-
tru lub termistora

53 Analogowe wejscie napieciowe, 0-10 V DC

60 Analogowe wejécie pragdowe, prad 0/4-20mA

67 Napiecie zasilajgce state + 5V DC

dla Profibus

68, 69, |Interfejs komunikacji szeregowej RS 485.

70 Wspélna masa dla zaciskow 67, 68 i 69.

Normalnie ten zacisk nie powinien by¢

uzywany

1. Zaciski nie sg wazne dla opcji DeviceNet/CANopen.

Patrz instrukcja obstugi DeviceNet MG.90.BX.YY

B VLT Software Dialog

Podtaczenie do zaciskow 68-70 lub ztgcza D-Sub:
- PIN 3 Masa

-PIN 8 P-RS 485

-PIN9N - RS 485

B Podtgczenie przekaznika

W celu zaprogramowania wyjscia przekaznikowego patrz
parametr 323 Wyjscie przekaznikowe.

Nr |01 -02 | 1-2 zamkniecie (normalnie otwarty)
01 -03 | 1-3 otwarcie (normalnie zamknigty)

l Uwagal
' mB  Nalezy zwréci¢ uwage, ze koszulka kabla prze-
% kaznikowego musi zakry¢ pierwszy szereg za-
ciskow karty sterujgcej - w przeciwnym razie
nie bedzie zachowana izolacja galwaniczna

(PELV). Maksymalna $rednica kabla - 4 mm.
Patrz rysunek.

4mm

@ @ @

03 02 Of

| [m ]

kY

2 @ 2 2 2 o 2 ©o 2 2 @ 2 @ /@@@
T2 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 €8 69 70
e ey e [ e [ e o g0 =8 g

424V DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG  +10v VOIT GND CUR P N G
our Ut our  out N w RS485 RS48S

195NAT10.11

B Przelaczniki 1-4

Zestaw przetgcznikéw typu dip umieszczony jest tylko na
karcie sterujgcej z magistralg Profibus DP.
Ponizej pokazano fabryczne ustawienie przetacznikéw.

ON

il

Przetaczniki 11 2 stuzg do terminaciji interfejsu komunikacji
szeregowej RS 485. W pierwszej i ostatniej przetwornicy
czestotliwosci przetaczniki 1 i 2 musza byé w pozycji ON.
W pozostatych przetwornicach przetgczniki 1 i 2 muszg
by¢ w pozycji OFF.

195NA101.10

B Wtyczka LCP (Sub-D)

5

\\Jl/

1935NA025.10

Panel LCP moze by¢ poditaczony do wtyczki Sub-D na
karcie sterujacej. Numer zamoéwieniowy: 175N0131. Pa-
nele sterujgce z numerem zaméwieniowym 17520401 nie
moga by¢ podiaczane.
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B Przyktady podtaczenia

Start/stop za pomoca zacisku 18 i stop z wybiegiem silnika
za pomoca zacisku 27.

+24V
Par. 302

Par. 304

v [Nn[=2]=]=
W|N|(o|© | (N

195NAG11.11

Par. 302 Wejscie cyfrowe = Start [7]

Par. 304 Wejscie cyfrowe = Stop z wybiegiem silnika,
odwrécony [2]

Dla funkcji Precyzyjny start/stop nalezy wykona¢ naste-

pujace ustawienia:

Par. 302 Wejscie cyfrowe 18 = Precyzyjny start/stop [27]

Par. 304 Wejscie cyfrowe 27 = Stop z wybiegiem silni-

ka, odwrocony [2]

Start impulsowy za pomocg zacisku 18 i stop impulsowy
za pomocg zacisku 19. Dodatkowo czestotliwo$¢ jog jest
aktywowana poprzez zacisk 29.

12| +24V
T 18| PAR. 302
19| PAR. 303
20
27
L————129| PAR. 305

|
195NAO12.10

Par. 302 Wejscie cyfrowe = Start impulsowy [8]

Par. 303 Wejscie cyfrowe = Stop, odwrocony [6]

Par. 304 Wejscie cyfrowe = Stop z wybiegiem silnika,
odwrécony [2]

Par. 305 Wejscie cyfrowe = Jog [13]

Przyspieszanie/zwalnianie za pomocg zaciskoéw 29/33.

12| +24V

E Par. 303
20
27
L 29| Par. 305

'———— 33| Par. 307

195NAO14.10
Par. 303 Wejscie cyfrowe = Zatrzasnij wartos¢ zadang [14]

Par. 305 Wejscie cyfrowe = Przyspiesz [16]
Par. 307 Wejscie cyfrowe = Zwolnij [17]

Napieciowa warto$¢ zadana z potencjometru.

|
46

50| + 10V out
1kohm ESS Par. 308
55| GND

195NAD16.10
Par. 308 Wejscie analogowe = Warto$¢ zadana [1]

Par. 309 Zacisk 53, min. skalowania =0V
Par. 310 Zacisk 53, max. skalowania = 10 V

Podtaczenie przetwornika 2-przewodowego jako sprzgze-
nia zwrotnego do zacisku 60.

12| +24v
18
[19]
L
Transmitter
4-20mA |
55
60| PAR. 314
External
supply (53|
vac O Transmitter| 55| Com. analog input
suPply o 4-20mA 60| PAR. 314

195NA0135,11

Par. 314 Wejscie analogowe = Sprzezenie zwrotne [2]
Par. 315 Zacisk 60, min. skalowania = 4 mA
Par. 316 Zacisk 60, max. skalowania = 20 mA
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B Formularz zaméwieniowy

2803 0.37 kW Napiecie zasilania__«

2805 0.55 kW 1x220-240 V
2807 0.75 kW o
2811 1.1 kW 1/3x200-240 V. [D2H
2815 1.5kW o2]
3x200-240 V T2
2822 2.2 kﬂ 2]
2840 3.7 kW 3%380-480 V
2805 0.55 kW | Obubowa
2807 0.75 kW IP20 [B20——
2811 1.1 kW Wariant sprzetowy
2815 1.5kW
5822 2.2 KW standard
2830 3.0 kW standard z hamulcem
2840 4.0 kW .
2855 5.5 kW Filtr RF
2875 7.5 kW ;ez T"ttra dtrom 1A
2880 11 kW € zZintegrowanym ftiitrem
2881 15 KW (ZVLT?803-2875) o
2882 18.5 KW e zintegrowanym filtrem
- (VLT2880-2882)
Ze zintegrowanym filtrem 1A
dla wytacznika réznicowego (RCD)
Ze zintegrowanym filtrem 1A
dla sieci IT (2805-2840) s

llo$¢ urzadzen

tego typu Djj standard - Modbus RTU;

Wg P FC-Danfoss
. Profibus DP 3 Mbit/s

termin dostawy f

Zamoéwione przez:

VLT 28 | [ []]

Moc |
np. 2815

0]
)
=1
(72
L]
[=]
[+]
E

Obszar zastosowan
Proces

Modut wyswietlacza

z wbudowanym modutem wy$wietlajgcym
Panel wyswietlajacy LCP jest opcja

Nr zaméwieniowy: 175N0131

Kabel dla LCP

Nr zamowieniowy: 17520929

Opcja magistrali

Profibus DP 12 Mbit/s  [F12] ———

DeviceNet —

* S2 = jednostka moze by¢ zamoéwiona z filtrem RFI

** D2 = jednostka nie moze by¢ zamoéwiona z filtrem RFI
*xx  tylko dla wersji

*xxx  tylko dla wersji T4

Data:

Zréb kopie formularza zamdwieniowego. Wypetnij i wyslij poczta lub faxem do najblizszego biura Danfossa.

o
o
«©
N
5
>
o
o
i~
=
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>
N
2
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B Komunikaty statusowe

Fr
Przetwornica czestotliwosci pokazuje chwilowg czestotli-
wos¢ wyjsciowg w Hercach [Hz]

lo
Przetwornica czestotliwosci pokazuje chwilowy prad wyj-
Sciowy w amperach [A]

Uo
Przetwornica czestotliwo$ci pokazuje chwilowe napigcie
wyjéciowe w woltach [V]

ud
Przetwornica czestotliwo$ci pokazuje napiecie na obwo-
dzie posrednim w woltach [V]

Po
Przetwornica czestotliwo$ci pokazuje obliczong moc wyj-
Sciowg w kilowatach [kW]

notrun

Ten komunikat pojawia sie przy prébie zmiany wartosci
parametru gdy silnik pracuje. Nalezy zatrzyma¢ silnik i
zmieni¢ warto$¢ parametru

LCP

Ten komunikat pojawia sig, gdy zainstalowano panel steru-
jacy LCP i naci$nieto klawisz [QUICK MENU] lub [CHAN-
GE DATA]. Przy zainstalowanym panelu LCP parametry
mozna zmienia¢ tylko poprzez ten panel.

Ha
Przetwornica czestotliwosci pokazuje chwilowag warto$¢
zadang czestotliwosci w Hercach [Hz] w trybie Hand

SC

Przetwornica czestotliwosci pokazuje przeskalowang
czestotliwo$¢ wyjsciowg

(aktuana czestotliwo$¢ wyj, x param. 008)

B Lista ostrzezen i alarmoéw

Ostrzezenie lub alarm pojawi sie na wy$wietlaczuw posta-
ci kodu liczbowego Err. xx. Ostrzezenie znajduje sig¢ na
wys$wietlaczu az do usunigcia btedu, natomiast alarm be-
dzie migat az do naci$niecia klawisza [STOP/RESET].
Tabela zawiera r6zne ostrzezenia i alarmy oraz wska-
zuje, czy btad blokuje przetwornice czestotliwosci. Po
wylaczeniu sie, musi by¢ odtgczone napigcie zasilajace,
a przyczyna btedu musi by¢ usunigta. Dla przywr6cenia
gotowosci nalezy zataczyc zasilanie i zresetowaé przetwor-
nice. Jest ona wtedy gotowa do pracy. Wytaczenie moze
by¢ zresetowane recznie trzema sposobami:

1. Poprzez przycisk sterujgcy [STOP/RESET]

2. Poprzez wejscie cyfrowe

3. Poprzez facze szeregowe

Ponadto automatyczny reset moze by¢ wybrany w pa-
rametrze 405 Funkcja Reset. Tam, gdzie jednocze$nie
postawiono krzyzyk przy ostrzezeniu i alarmie moze to
oznaczac, ze alarm jest poprzedzony ostrzezeniem. Moze
to réwniez oznaczaé, ze mozna zaprogramowac czy przy
danym btedzie ma sie¢ pojawiac ostrzezenie, czy alarm.
Jest to mozliwe np. dla parametru 128 Ochrona termicz-
na silnika. Po wytgczeniu, silnik bedzie zwalniat, a alarm
i ostrzezenie beda sygnalizowane. Jesli btad zostanie
usuniety, sygnalizowany bedzie tylko alarm. Po resecie
przetwornica czestotliwosci bedzie ponownie gotowa do
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Nr Opis Ostrzezenie Alarm Wytaczenie
2 Btad zera (LIVE ZERO ERROR) X X X
4 Brak fazy (MAIN PHASE LOSS) X X X
5 Napigcie powyzej poziomu ostrzezenia (DC LINK VOLTAGE HIGH) X
6 Napigcie ponizej poziomu ostrzezenia (DC LINK VOLTAGE LOW) X
7 Napiecie powyzej dopuszczalnej wartosci (DC LINK OVERVOLT) X X X
8 Napigcie ponizej dopuszczalnej wartoéci (DC LINK UNDERVOLT) X X X
9 Inwerter przecigzony (INVERTER TIME) X X
10 Silnik przecigzony (MOTOR TIME) X X
1 Termistor silnika (MOTOR THERMISTOR) X X
12 Warto$¢ graniczna pragdu (CURRENT LIMIT) X X
13 Przetezenie (OVERCURRENT) X X X
14 Btad masy (EARTH FAULT) X X
15 Btad zasilacza impulsowego (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Zwarcie (CURR.SHORT CIRCUIT) X X
17 Time-out (zanik) transmisji szeregowej (STD BUS TIMEOUT) X X
18 Zanik sygnatu magistrali PROFIBUS (HPFB TIMEOUT) X X
33 Poza zakresem czestotliwosci (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X
34 Btad komunikacji HPFB (PROFIBUS OPT. FAULT) X X
35 Btad rozruchu (INRUSH FAULT) X X
36 Przegrzanie (OVERTEMPERATURE) X X
37-45  Btad wewnetrzny (INTERNAL FAULT) X X
50 AMT nie mozliwe (AMT not possible) X
51 AMT btad dot. danych z tabliczki znam. (AMT TYPE DATA FAULT) X
54 AMT zly silnik (AMT WRONG MOTOR) X
55 AMT zanik (AMT TIME OUT) X
56 AMT ostrzezenie podczas AMT (AMT WARNING DURING AMT) X
Wskazania diod LED czasie. Czas ten zalezy od 'modelu urzqgizenia i wynosi
- » 5 - 10 s. Uwaga: Przetwornica wytgczy sie z alarmem 7
Ostrzezenie Zotta (OVERVOLTAGE). Ostrzezenie napieciowe moze pojawi¢
Alarm czerwona sie gdy podtaczone napiecie zasilania jest za wysokie.
Wytgczenie z0Mta i czerwona Nalezy sprawdzi¢, czy napiecie zasilajgce jest odpowied-

OSTRZEZENIE/ALARM 2: Btad zera

Sygnat pradowy lub napieciowy na zacisku 53 lub 60 spadt
ponizej 50% wartosci okreslonej w parametrze 309 lub
315 Zacisk, minimum skalowania.

OSTRZEZENIE/ALARM 4: Brak fazy

Brak fazy po stronie zasilania. Sprawdzi¢ napigcie zasilaja-
ce przetwornice czestotliwosci. Btad ten jest aktywny tylko
przy zasilaniu tréjfazowym. Alarm moze pojawi¢ sie m. in.
wtedy, kiedy obcigzenie jest pulsujgce. W tym przypadku
pulsowanie musi by¢ wyttumione, np. przez wywazenie
lub zwigkszenie bezwtadnosci uktadu. Moze tez by¢ po-
wodem uszkodzenia modutéw wejsciowych VLT.

OSTRZEZENIE 5:

Napiecie powyzej poziomu ostrzezenia

Jesli napigcie state na obwodzie po$rednim (UDC) prze-
kroczy gérny poziom ostrzegawczy, przetwornica sygna-
lizuje ostrzezenie, a silnik kontynuuje prace bez zmian.
Jesli przekroczenie poziomu napiecia UDC bedzie sie
utrzymywato, przetwornica wytaczy sie po okreslonym

nie dla przetwornicy czestotliwosci, patrz Dane technicz-
ne. Ostrzezenie napieciowe moze pojawi¢ sie rowniez
gdy czestotliwo$¢ silnika jest zbyt szybko zmniejszona z
powodu zbyt krétkiego czasu ramp-down.

OSTRZEZENIE 6:

Napigcie ponizej poziomu ostrzezenia

Jesli napiecie state na obwodzie po$rednim (UDC) spad-
nie ponizej dolnego poziomu ostrzegawczego, przetwor-
nica sygnalizuje ostrzezenie, a silnik kontynuuje prace
bez zmian. Jesli przekroczenie poziomu napigcia UDC
bedzie sig utrzymywato, przetwornica wytgczy sie po okre-
$lonym czasie. Czas ten zalezy od modelu urzadzenia
i wynosi 2 - 25 s. Uwaga: Przetwornica wylgczy sie z
alarmem 5 (UNDERVOLTAGE). Ostrzezenie napigcio-
we moze pojawi¢ sie gdy podtgczone napigcie zasilania
jest za niskie. Nalezy sprawdzi¢, czy napiecie zasilajace
jest odpowiednie dla przetwornicy czestotliwosci, patrz
Dane techniczne. Gdy przetwornica czestotliwosci jest
wytgczona krotko wyswietlane jest ostrzezenie 6 (i ostrze-
zenie 8).
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OSTRZEZENIE/ALARM 7:

Napiecie powyzej dopuszczalnej wartosci

Jesli napiecie state na obwodzie posrednim (UDC) prze-
kroczy gorny poziom dopuszczalny, inwerter bedzie
wytgczony dopdki UDC nie spadnie ponownie ponizej
poziomu dopuszczalnego. Jesli przekroczenie poziomu
napiecia UDC bedzie sie utrzymywato, przetwornica wyta-
czy sig po okreslonym czasie. Czas ten zalezy od modelu
urzadzenia i wynosi 5 - 10 s. Przekroczenie napiecia do-
puszczalnego moze pojawic si¢ gdy czestotliwo$¢ silnika
jest zbyt szybko zmniejszona z powodu zbyt krotkiego
czasu ramp-down. Uwaga: Napiecie powyzej poziomu
ostrzezenia (ostrzezenie 5) bedzie tym samym zdolne
réwniez do wystania alarmu 7.

OSTRZEZENIE/ALARM 8:

Napiecie ponizej dopuszczalnej wartosci

Jesli napiecie state na obwodzie po$rednim (UDC) spad-
nie ponizej dolnego poziomu dopuszczalnego, inwerter
bedzie wytgczony dopoki UDC nie przekroczy ponownie
dolnego poziomu dopuszczalnego. Jesli przekroczenie
poziomu napigcia UDC bedzie sig utrzymywato, przetwor-
nica wytaczy sie po okreslonym czasie. Czas ten zalezy
od modelu urzadzenia i wynosi 1 - 3 s. Spadek ponizej
napigcia dopuszczalnego moze pojawic sie gdy podtgczo-
ne napiecie zasilania jest za niskie. Nalezy sprawdzic,
czy napigcie zasilajgce jest odpowiednie dla przetwornicy
czestotliwosci, patrz Dane techniczne. Gdy przetworni-
ca czestotliwosci jest wylgczona krétko wyswietlane jest
ostrzezenie 8 (i ostrzezenie 6). Uwaga: Napiecie ponizej
poziomu ostrzezenia (ostrzezenie 6) bedzie tym samym
zdolne réwniez do wystania alarmu 8.

OSTRZEZENIE/ALARM 9: Inwerter przeciazony
Elektroniczne zabezpieczenie termiczne inwertera zgta-
sza, ze przetwornica czestotliwosci jest bliska wytaczenia
z powodu przecigzenia (zbyt duzy prad przez zbyt diugi
czas). Elektroniczne zabezpieczenie termiczne inwerte-
ra wysyta ostrzezenie przy 98% i wytacza przetwornice
przy 100%, wysytajac alarm. Przetwornica czestotliwosci
VLT nie moze by¢ zresetowana dopoki prad nie spadnie
ponizej 90%. Btedem jest jesli przetwornica czestotliwosci
jest przecigzona zbyt dtugo.

OSTRZEZENIE/ALARM 10: Silnik przecigzony
Zgodnie z elektronicznym zabezpieczeniem termicznym
inwertera silnik jest za gorgcy. W parametrze 128 uzyt-
kownik moze wybra¢ czy przetwornica czestotliwosci VLT
ma wysytac ostrzezenie lub alarm, kiedy licznik osiggnie
100%. Ten btad jest spowodowany tym, ze silnik byt prze-
cigzony ponad 100% zbyt dlugo. Sprawdz czy parametry
silnika 102 - 106 sg ustawione prawidfowo.

OSTRZEZENIE/ALARM 11: Termistor silnika

Silnik jest za goracy lub potaczenie termistora zostato
odtgczone. Parametr 128 Termiczne zabezpieczenie sil-
nika pozwala wybraé, czy przetwornica czgstotliwosci ma

wystac ostrzezenie, czy alarm. Sprawdzi¢, czy termistor
zostat prawidtowo podtgczony do zaciskéw 18, 19, 27 lub
29 (wejscie cyfrowe) oraz zacisku 50 (zasilanie +10V).

OSTRZEZENIE/ALARM 12: Warto$é graniczna pradu

Prad wyjsciowy jest wigkszy niz wartos¢ okreslona w para-
metrze 221 Ograniczenie prgdowe |, , i przetwornica cze-
stotliwo$ci wytgcza sig po uptynigciu czasu okreslonego w
parametrze 409 OpdZnienie wytgczenia powodowanego

zbyt duzym prgdem.

OSTRZEZENIE/ALARM 13: Przetezenie
Przekroczona zostata warto$¢ graniczna pradu szczy-
towego inwertera (okoto 200% pradu znamionowego).
Ostrzezenie trwa okoto 1-2 s, po czym przetwornica czg-
stotliwosci wytacza sie, wysytajgc jednoczesnie alarm.
Nalezy wytgczy¢ przetwornice i sprawdzi¢, czy wat silnika
moze sig obracac¢, oraz czy moc silnika odpowiada danej
przetwornicy czestotliwosci.

ALARM 14: Btad masy

Wystepuje przebicie pomiedzy fazg wyj$ciowq a ziemia,
albo w kablu pomiedzy przetwornica a silnikiem, albo w
samym silniku.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice i usungc¢ usterke.

ALARM 15: Btad zasilacza impulsowego
Btad w zasilaczu impulsowym (wewnetrzny zasilacz).
Skontaktowac¢ sie z dostawcag Danfossa.

ALARM 16: Zwarcie

Wystgpito zwarcie na zaciskach silnika lub w samym
silniku.

Nalezy wytaczy¢ zasilanie przetwornicy czestotliwosci i
usung¢ zwarcie.

OSTRZEZENIE/ALARM 17:

Zanik transmisji szeregowej

Brak transmisji do przetwornicy czestotliwosci. Ostrzeze-
nie jest aktywne tylko wtedy, gdy parametr 514 Funkcja
interwatu czasowego na magistrali ma warto$¢ inng niz
OFF. Jesli parametr 514 ma wartos¢ Stop i wytgcz [5],
najpierw zostanie wystane ostrzezenie, a nastgpnie zosta-
nie zrealizowana procedura wybiegu az do wylgczenia,
z jednoczesnym wystaniem alarmu. Parametr 513 Inter-
wat czasowy na magistrali moze by¢ prawdopodobnie
zwigkszony.

OSTRZEZENIE/ALARM 18:

HPFB zanik sygnatu magistrali PROFIBUS

Brak tacznosci z przetwornicg czestotliwosci. Ostrzeze-
nie jest aktywne tylko wtedy, gdy parametr 804 Funkcja
interwatu czasowego na magistrali ma warto$¢ inng niz
OFF. Jesli parametr 804 Funkcja interwatu czasowego na
magistrali ma warto$¢ Stop i wyfgcz, najpierw zostanie
wystane ostrzezenie, a nastgpnie zostanie zrealizowana
procedura ramp down az do wytgczenia, z jednoczesnym
wystaniem alarmu. Parametr 803 Interwat czasowy na
magistrali moze by¢ zwigkszony jesli jest to wymagane.
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OSTRZEZENIE 33: Poza zakresem czestotliwosci

To ostrzezenie jest aktywne jesli czgstotliwos¢ wyjsciowa
osiggneta wartos¢ parametru 201 Dolna granica czesto-
tliwosci wyjéciowej lub 202 Gérna granica czestotliwosci
wyjsciowej.

Jesli przetwornica czestotliwosci VLT jest w trybie Regula-
cja procesu, zamknieta petla (parametr 100) ostrzezenie
bedzie aktywne na wyswietlaczu. Jesli przetwornica cze-
stotliwosci VLT jest w innym trybie niz Regulacja procesu,
zamknieta petla, bit 008000 Poza zakresem czestotliwosci
w rozszerzonym stowie statusowym bedzie aktywny, ale
nie bedzie ostrzezenia na wyswietlaczu.

OSTRZEZENIE/ALARM 34: Btad komunikacji HPFB
Btad komunikacji wystepuje tylko w wersji Profibus.

ALARM 35: Btad rozruchu

Ten alarm pojawia sig, gdy przetwornica czestotliwosci
zostata podigczona do napigcia zasilajgcego zbyt wiele
razy w ciggu 1 minuty.

OSTRZEZENIE/ALARM 36:

Przekroczenie temperatury

Jesli temperatura radiatora przekroczy 75 - 85°C (za-
leznie od modelu) przetwornica czestotliwo$ci wysyta
ostrzezenie, a silnik kontynuuje prace bez zmian. Jesli
temperatura nadal rosnie czestotliwos¢ przetgczania
jest automatycznie zmniejszana. Patrz Czestotliwos¢
przetgczania zalezna od temperatury. Jesli temperatura
radiatora przekroczy 92 - 100°C (zaleznie od modelu) prze-
twornica czestotliwo$ci wytaczy sie. Btad temperatury nie
moze by¢ skasowany, dopoki temperatura radiatora nie
spadnie ponizej 70°C. Tolerancja wynosi +5°C.

Btad moze wynikac z nastepujgacych przyczyn:

- zbyt wysoka temperatura otoczenia

- zbyt dtugi kabel silnika

- zbyt duze napigcie zasilania.

ALARM 37-45: Biad wewnetrzny

Wystapit btad w przetwornicy czestotliwosci. Nalezy skon-
taktowac sie z dostawcag Danfossa.

Alarm 37, btad wewnetrzny numer 0: Btgd komunikaciji
pomiedzy karta sterujaca i BMC2.

Alarm 38, btad wewnetrzny numer 1: Btad EEPROM na
karcie sterujgcej

Alarm 39, btad wewnetrzny numer 2: Btagd RAM na karcie
sterujacej
Alarm 40, btad wewnetrzny numer 3: Kalibracja statych
w EEPROM
Alarm 41, btad wewnetrzny numer 4: Warto$ci
'lp danych w EEPROM
WAl Alarm 42, btad wewnetrzny numer 5: Btad w
bazie danych parametréw silnika
Alarm 43, btad wewnetrzny numer 6: Generalny
btad karty mocy
Alarm 44, btagd wewnetrzny numer 7: Minimalna wersja
software'u karty sterujacej lub BMC2
Alarm 45, btad wewnetrzny numer 8: Btad I/0O (cyfrowe
wejscie/wyjécie, przekaznik lub analogowe wejscie/
wyjscie)

UWAGA!

Po restarcie po alarmie 38 - 45, przetwornica czestotliwo-
sci VLT wyswietli alarm 37. W parametrze 615 aktualny
kod alarmu moze by¢ odczytany.

ALARM 50: AMT nie mozliwe

Jedna z trzech nastepujgcych mozliwosci moze sig

pojawic:

- Wyliczona warto$¢ Rs wypadta poza dozwolone granice

- Prad silnika przynajmniej w jednej z faz silnika jest za maty

- Uzywany silnik jest prawdopodobnie za maty dla obliczen
dokonanych przez procedurg AMT.

ALARM 51:

AMT btad dotyczacy danych z tabliczki znamionowej
Wystepuje niezgodnosé pomiedzy zarejestrowanymi da-
nymi silnika. Nalezy sprawdzi¢ dane silnika dla danego
zestawu nastaw

ALARM 52: AMT brak fazy silnika
AMT wykrywa brak jednej z faz silnika.

ALARM 55: AMT time-out
Obliczenia trwaty zbyt dtugo, prawdopodobnie z powodu
zakiocen w kablach silnika.

ALARM 56: AMT ostrzezenie podczas AMT
Podczas przeprowadzania procedury AMT przetwornica
czestotliwosci wystata ostrzezenie.

OSTRZEZENIE 99: Zablokowane
Patrz parametr 18.

Limity dla Alarmow/ostrzezen dla napigcia obwodéw DC:

Bez hamulca Z hamulcem Bez hamulca Z hamulcem
VLT 2800 1/3x200+240 1/3x200+240 3x380-480V 3x380-480V
Dolna graniczna warto$¢ 215 215 410 410
Dolna warto$¢ ostrzezenia 230 230 440 440
Gorna warto$c¢ ostrzezenia 385 400 765 800
Goérna graniczna wartos¢ 410 410 820 820

Podane w tabeli napigcia sg napigciami na obwodzie posrednim przetwornicy czestotliwosci VLT z tolerancjg +5%.

Odpowiadajgce napiecie zasilania jest rowne napigciu obwodu posredniego podzielonemu przez 1,35.
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W Stowa ostrzezenia, rozszerzone stowa

statusu i Stowa alarmowe Bit (Hex) |Stowo alarmowe
Stowa ostrzezenia, rozszerzone stowa statusu i Stowa 000002 Wytgezenie/Alarm
alarmowe sg pokazywane na wyswietlaczu w formacie 000004 Btad procedury AMT
szesnastkowym (Hex). Je$li jednoczes$nie wystepuje wig- 000040 HPFB zanik sygnatu magistrali
cej niz jeden alarm, status lub ostrzezenie, pokazywana 000080 Standardowy zanik magistrali
bedzie ich suma. Stowa ostrzezenia, rozszerzone stowa 000100 Zwarcie
odpowiednio 540, 541 i 538. 000400 | Biad masy

000800 Przetezenie
002000 Termistor silnika

Bit (Hex) |Stowo ostrzezenia 004000 Silnik przecigzony
000008 HPFB zanik sygnatu magistrali 008000 Inwerter przecigzony
000010 Standardowy zanik magistrali 010000 Napiecie ponizej dopuszczalnej wartosci
000040 | Ograniczenie pradu 020000 | Napiecie powyzej dopuszczalnej wartosci
000080 Termistor silnika 040000 Btad fazy
000100 Silnik przecigzony 080000 Btad Live zero
000200 Inwerter przecigzony 100000 Temperatura radiatora zbyt duza
000400 Napigcie ponizej dopuszczalnej wartosci 2000000 | Btad komunikaciji Profibus
000800 Napiecie powyzej dopuszczalnej wartosci 8000000 |Btad rozruchu
001000 Napiecie ponizej poziomu ostrzezenia 10000000 | Btad wewnetrzny
002000 Napiecie powyzej poziomu ostrzezenia

004000 Btad fazy

010000 Btad Live zero

400000 Poza zakresem czestotliwosci
800000 Btad komunikacji Profibus
40000000 | Ostrzezenie zasilacza impulsowego

80000000 | Temperatura radiatora za wysoka

Bit (Hex) | Rozszerzone stowo statusowe
000001 Ramping

000002 Procedura AMT uruchomiona
000004 Start w prawo/w lewo

000008 Zwalnianie

000010 Przyspieszanie

000020 Sprzezenie za duze

000040 Sprzezenie za mate

000080 Prad wyjsciowy za duzy
000100 Prad wyjsciowy za maty
000200 Czestotliwos¢ wyjsciowa za duza

000400 Czestotliwo$¢ wyjsciowa za mata
002000 Hamowanie
008000 Poza zakresem czestotliwosci
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B Srodowisko agresywne

Jak kazde urzadzenie elektroniczne przetwornica zawie-
ra szereg elementdw mechanicznych i elektronicznych,
podatnych na uszkodzenia powodowane przez czynniki
Srodowiskowe.

Dlatego tez przetwornice czestotliwo$ci nie
powinny by¢ instalowane w $rodowisku

gdzie obecne sg rozpylone ciecze, czastki
lub gazy mogace uszkodzi¢ elementy elek-
troniczne. Uszkodzenia powodujg zwigk-
szenie ryzyka przestojéw, tym samym
zmniejszajgc zywotno$¢ przetwornicy.

Ciecze moga by¢ przenoszone powietrzem i skrapla¢ sig
w przetwornicy. Ponadto ciecze mogg powodowacé koro-
zje podzespotow i czesci metalowych. Para, olej i stona
woda mogg powodowaé korozje podzespotdw i czesci
metalowych. W takich srodowiskach zaleca sie stosowa-
nie urzadzen w obudowie minimum IP 54.

Czastki zawieszone w powietrzu, takie jak kurz, mogg
powodowaé mechaniczne, elektryczne i termiczne uszko-
dzenia przetwornicy czestotliwosci. Typowym objawem
zbyt duzego zapylenia powietrza jest kurz zbierajacy sie
wokot wentylatorow przetwornicy. W mocno zapylonych
Srodowiskach zaleca si¢ stosowanie urzadzen w obudo-
wie minimum IP 54.

Agresywne gazy takie, jak zwigzki siarki, azotu i chloru
razem z wysoka temperaturg i wilgotnoscig, wchodza w
reakcje chemiczne z podzespotami przetwornicy. Takie
reakcje chemiczne w gwattowny sposob niszcza elementy
elektroniczne. W takich $rodowiskach zaleca si¢ mon-
taz urzadzen w szafach instalacyjnych wentylowanych
Swiezym powietrzem, ktére utrzymujg agresywne gazy z
daleka od przetwornicy czestotliwosci.

UWAGA!

'@ Montaz przetwornicy VLT w agresywnym srodo-
wisku zwigksza ryzyko przestojow, a tym samym
znacznie zmniejsza zywotno$¢ przetwornicy.

Przed instalacjg przetwornicy czestotliwosci nalezy spraw-
dzi¢ otaczajgce powietrze na obecnos$¢ cieczy, czgstek
i gazéw. Mozna tego dokona¢ obserwujac istniejace juz
instalacje. Typowym objawem zbyt duzej ilosci cieczy w
powietrzu sg woda lub olej na metalowych czesciach, lub
ich korozja. Zbyt duze zapylenie powoduje osadzanie sig
kurzu na obudowach i istniejgcych instalacjach elektrycz-
nych. Wskaznikiem obecnosci agresywnych gazéw jest
czernienie miedzianych szyn i koncéwek przewodow w
istniejacych instalacjach.

H Obnizenie parametréow znamionowych
powodowane temperaturg

Temperatura otoczenia (T, ax) J€St Mmaksymalng do-
puszczalng temperaturg. Temperatura srednia (T, vva)
mierzona przez 24 godziny musi by¢ przynamniej o 5°C
nizsza. Jesli przetwornica czestotliwosci pracuje w tempe-
raturach powyzej 45°C, konieczne jest obnizenie wartosci
znamionowej pragdu wyjsciowego.

Tinv [%]

195NATSR.10

S 50 55 Tams, Max
0 45 50

T AMB, AVG

1
1
I
I
I
I
I
I
T T L
35 40 4
30 s 4

B Czestotliwo$¢ przetgczania zalezna
od temperatury

Funkcja ta zapewnia najwyzszg mozliwg czestotliwos¢
przetaczania bez przecigzenia termicznego przetworni-
cy czestotliwosci. Temperatura wewnetrzna jest funkcjg
stopnia do jakiego czestotliwo$¢ przetgczania moze byé
oparta na obcigzeniu, temperaturze otoczenia, napieciu
zasilania i dtugosci kabla.

Funkcja ta zapewnia ze przetwornica czestotliwosci auto-
matycznie dobiera czgstotliwo$¢ przetgczania z zakresu
pomiedzy fg, i fy . (Parametr 411), patrz ponizszy
rysunek.

Switch freq.
[kHz]

Par. 411
(Max. 14 kHz)

(Min. 3 kHz)

T Ta Termp.
195NA124.10

Jesli uzywany jest filtr LC, minimalna czestotliwos¢ prze-
faczania jest 4,5 kHz.
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B |zolacja galwaniczna (PELV)

Separacja PELV (ang. Protective Extra Low Voltage) jest
osiggana poprzez stosowanie separacji galwanicznej po-
miedzy obwodami sterujgcymi i obwodami podigczonymi
do napiecia zasilajgcego. Separatory te sg tak skonstru-
owane, aby spetniaty wymogi wzmocnionej izolacji po-
przez zachowanie odpowiednich odlegtosci. Wymagania
te opisane sg w normie EN 50178.

Ponadto wymagane jest aby instalacja byta wykonana zgodnie z
lokalnymi/krajowymi przepisami dotyczacymi PELV.

Wszystkie zaciski sterujgce, zaciski transmisji szerego-
wej oraz przekaznikow sg bezpiecznie odseparowane od
potencjatu zasilania, tzn. spetniaja wymogi PELV. Obwody
potaczone z zaciskami sterujgcymi 12, 18, 19, 20, 27, 29,
33, 42, 46, 50, 55, 53 i 60 sg galwanicznie potaczone ze
soba. Lacze szeregowe, poditgczone do zaciskéw 67-70
jest galwanicznie izolowane od zaciskéw sterujgcych,
chociaz jest to tylko izolacja funkcjonalna. Styki przekaz-
nikbw na zaciskach 1-3 sg oddzielone od innych obwo-
dow sterujgcych ze wzmocniong izolacja, tj. spetnione sg
wymogi PELV nawet je$li na zaciskach przekaznikow jest
potencjat napigcia zasilajacego.

Ponizej opisane elementy obwodéw tworzg bezpieczng izolacje
elektryczng. Spetniajg one wymogi wzmocnionej izolacji oraz
odpowiednich testéw zgodnie z normg EN 50 178.

1. Transformator i izolacja optoelektroniczna w zasilaniu.

2. lzolacja optoelektroniczna pomigdzy Podstawowym
Sterownikiem Silnika i kartg sterujaca.

3. Izolacja pomigdzy kartg sterujaca i elementem mocy.

4. Styki przekaznikow i zaciski zwigzane z innymi obwo-
dami karty sterujace;j.

Dla serii VLT2800:

Separacja PELV karty sterujacej jest zapewniona pod
warunkiem spetnienia nastepujacych warunkow:

- sie¢ TT z maksymalnym napigciem skutecznym 300 V
miedzy fazg i ziemig

- sie¢ TN z maksymalnym napieciem skutecznym 300 V
miedzy fazg i ziemig

- sie¢ IT z maksymalnym napigciem skutecznym 400 V
miedzy fazg i ziemig

W celu zapewnienia separacji PELV wszystkie potaczenia
wykonane do zaciskow sterujgcych muszg by¢ typu PELV,
np. termistor musi by¢ zbrojony/podwéjnie izolowany.

® Emisja EMC

Nastepujace wyniki testow zostaty uzyskane podczas
badania uktadu sktadajgcego sig z przetwornicy czestotli-
wosci VLT serii 2800 z ekranowanymi/zbrojonymi kablami
sterujgcymi, potencjometru, z ekranowanymi/zbrojonymi
kablami silnika i ekranowanymi/zbrojonymi kablami ha-
mulca jak réwniez z panelem LCP z kablem.
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VLT 2803-2875 Emisja
Srodowisko przemystowe Budynki mieszkalne i przemyst lekki
EN 55011 klasa 1A EN 55011 klasa 1B
Konfiquracia Przewodzona Indukowana Przewodzona Indukowana
gurac] 150 kHz - 30 MHz | 30 MHz-1GHz | 150 kHz-30 MHz | 30 MHz- 1 GHz
400 V wersja Tak Tak . .
25 m ekranowany | 25 m ekranowany Nie Nie
z filtrem RFI 1A . .
/zbrojony /zbrojony
400 V wersja tak tak
z filtrem 1 A 5 m ekranowany 5 m ekranowany Nie Nie
(R5: do zastosowan IT) /zbrojony /zbrojony
200 V wersja Tak Tak Tak .
40 m ekranowany | 40 m ekranowany | 15 m ekranowany Nie
z filtrem RFI 1 A" ) ) .
/zbrojony /zbrojony /zbrojony
200 V wersja Tak Tak Tak
z filtrem RFI 1 A 20 m ekranowany | 20 m ekranowany 7m ekranowany Nie
(R4: dla uzycia z RCD) /zbrojony /zbrojony /zbrojony
400 V wersja z filtrem Tak Tak Tak .
50 m ekranowany | 50 m ekranowany | 25 m ekranowany Nie
RFI1A+1B ) ) .
/zbrojony /zbrojony /zbrojony
200 V wersja z filtrem Tak Tak Tak .
100 m ekranowany | 100 m ekranowany | 40 m ekranowany Nie
RFI1A+1B" . . .
/zbrojony /zbrojony /zbrojony
VLT 2880-2882 Emisja
. ) Tak Tak Tak .
400 V wersja z filtrem RFI 1B 50 m 50 m 50 m Nie

1. Dla VLT2822-2840 3 x 200-240 V zastosuj te same wartosci jak dla 400 V wersji z filtrem RFI 1A.

m EN 55011: Emisja

Wartosci graniczne oraz metody pomiarowe dla zaktécen
radiowych wytwarzanych przez wysoko czestotliwosciowe

urzadzenia przemystowe, naukowe i medyczne (ISM).

Klasa 1A:

Urzgdzenia uzywane w srodowisku przemystowym

Klasa 1B:

Urzadzenia uzywane w miejscach zasilanych z sieci pu-
blicznej (mieszkania, sklepy, przemyst lekki)

B Standard UL

To urzadzenie ma aprobate UL
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B Ogodlne dane techniczne

Zasilanie (L1, L2, L3):

Napiecie zasilania VLT 2803-2815 200-240 V (N1, L1) ..eoouiriiiiie e 1 x220/230/240 V + 10%
Napiecie zasilania VLT 2803-2840 200-240 V 3 x 200/208/220/230/240 V + 10%
Napiecie zasilania VLT 2805-2882 380-480 V 3 x 380/400/415/440/480 V + 10%

CZESLOtIWOSE ZASIIANIA ... ..ottt et h et e ettt e ee e ene e enteeeneeenreeenneenneenee 50/60 Hz
Maksymalna asymetria napiecia zasilania ..............cccocceoiiiiiiiiiiiie + 2% znamionowego napigcia zasilania
WsPACZYNNIK MOCY (P/S)....viiiiiiiie it 0.90 przy znamionowym obcigzeniu
(00T OSSPSR OTRRPRN bliski jednosci (> 0.98)
llo$¢ przetaczen na wejdciu zasilania L1, L2, L3 ......c.ooiiiiiieie e okoto 2 razy/min
MaKSYMAINY Prad ZWEANCIA ......ceueeiieeiiii ettt ettt ettt ettt ettt et e te e eme e e bt e ameeeaseeemeeesmeeamneesnneeneesnneanes 100 000 A

Patrz rozdziat Warunki specjalne w Zaleceniach Projektowych

Dane wyjscia (U, V, W):

NaPIGCIE WYJSCIOWE ...ttt 0-100% napigcia zasilajgcego
CZEStOIWOSE WYJSCIOWE ...ttt ettt ettt st e et ettt eaneeenneeenneennes 0.2-132Hz, 1-1000 Hz
Znamionowe napiecie silnika, wersje 200-240 V ........c.oooiiiiiiiiee e 200/208/220/230/240 V
Znamionowe napiecie silnika, wersje 380-480 V ........cccoioiiiiiiiiiie e 380/400/415/440/460/480 V
Znamionowa czestotliwo$¢ silnika 50/60 Hz
PrzetgCzani€ Na WYJSCIU .........eiiiiiiie ittt ettt ettt et e et e et e amteesneeanteeaneeenneeanneenee bez ograniczen
Czasy rozpedzania/Zwalniania FaMP ...........oouie ittt et et e seee e te e smeeesseeaneeesneeeneeeaneean 0.02-3600 s
Charakterystyki momentéw:

Moment rozruchowy (parametr 101 Charakterystyka momentu = staty) ... 160% przez 1 min *
Moment rozruchowy (parametr 101 Charakterystyka momentu = zmienny).............c.cccccccoeeeeee 160% przez 1 min *
Moment rozruchowy (parametr 119 Duzy moment rozruchowy) 180% przez 0.5s *
Moment przecigzenia (parametr 101 Charakterystyka momentu = staty)..............c.coooiiiis 160% *
Moment przecigzenia (parametr 101 Charakterystyka momentu = zmienny) .............cc.ccooiiiiiiiiiciciice 160% *
* Wartosci procentowe odnoszg sie do znamionowego pradu przetwornicy czestotliwosci

Karta sterujaca, wej$cia cyfrowe:

llo$¢ programowalnych WEJSE CYFTOWYCH ..........iiiiiiiii et 5

NUMETY ZACISKOW ...t e
Poziom napie¢
Poziom napigcia, logiczne "0”
Poziom napigcia, logiczna "1”
Maksymalne NapieCie N@ WEJSCIU ...........ciiiiiiiiiiiii e e 28 Vd.c.
Rezystancja wejsciowa R (zaciski 18, 19, 27, 29) ... ... okoto 4 kQ)
Rezystancja wejsciowa R, (zacisk 33) okoto 2 kQ
Izolacja galwaniczna: wszystkie wejscia cyfrowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasilajgcego (PELV), jak
réwniez innych zaciskéw wysokiego napigcia.
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Karta sterujaca, wej$cia analogowe:

llo$¢ programowalnych analogowych Wej$¢ Napi@CIOWYChH ..........coccuiiiiiiiiiiiii s 1
Numer zacisku
Poziom napiec....
Rezystancja wejsciowa R, ..........ccccoooiiiiiiiiii
Maksymalne napiecie na wejsciu
llo$¢ analogowych wejs¢ pradowych

0-10 V d.c. (skalowalne)
okoto 10 kQ

Numer zacisku ...60
Poziom pradéw 0/4-20 mA (skalowalne)
Rezystancja wejéciowa R, okoto 300 Q

Maksymalny prad na wejéciu

Rozdzielczos¢ ... .. 10 bitow
Dokfadno$¢ wejscia .. max. btad 1% petnego zakresu
Czas SKANOWENIA .........c.eeiieiiieceiiee e 13.3 ms

Izolacja galwaniczna: wszystkie wejScia analogowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasilajagcego (PELV), jak réwniez innych
zaciskéw wysokiego napiecia. Patrz rozdziat Izolacja galwaniczna.

Karta sterujaca, wej$cie impulsowe:

llo$¢ programowalnych WejSC IMPUISOWYCR ..........iiuiiiiiiiiiii e 1
Numer zacisku
Maksymalna czegstotliwo$¢ na zacisku 33
Maksymalna czegstotliwo$¢ na zacisku 33
Min. czestotliwos¢ na zacisku 33
Poziom napie¢
Poziom napigcia, logiczne "0”
Poziom napiecia, logiczna "1” ...
Maksymalne napigcie na wejsciu .
Rezystancja wejsciowa R, ..............
Czas skanowania (na wejscie)
Rozdzielczos¢
Doktadno$¢ (100 - 1 kHz) na wejscie 33 max. btad 0.5% petnego zakresu
Doktadnos$é (1 - 67.6 kHz) na wejscie 33 max. btad 0.1% petnego zakresu
Izolacja galwaniczna: wejscie impulsowe jest galwanicznie izolowane od napigecia zasilajgcego (PELV), jak réwniez innych zaciskéw
wysokiego napiecia. Patrz rozdziat Izolacja galwaniczna.

67.6 kHz (push-pull)
....5 kHz (open collector)

... 10 bitow

Karta sterujaca, wyj$cie cyfrowo/czestotliwo$ciowe:

llo$¢ programowalnych wyj$¢ cyfrowo/czestotliwosciowych
Numer zacisku
Poziom napie¢ na wyjsciu cyfrowo/czestotliwosciowym .
Maksymalny prad na wyjsciu cyfrowo/czestotliwo$ciowym.........
Maksymalne obcigzenie na wyjsciu cyfrowo/czestotliwosciowym
Maksymalna pojemno$¢ na wyjsciu czestotliwosciowym
Minimalna czestotliwo$¢ na wyjsciu czestotliwosciowym
Maksymalna czestotliwo$¢ na wyjsciu czestotliwosciowym
Doktadno$¢ na wyjsciu czestotliwosciowym

RozdzielczoS¢ na wyjsciu czestotiWOSCIOWYM .......ciiiiiiiiiiiiiiii s 10 bitow
Izolacja galwaniczna: wyjscie cyfrowo/czestotliwosciowe jest galwanicznie izolowane od napigcia zasilajagcego (PELV), jak réwniez

innych zaciskéw wysokiego napiecia. Patrz rozdziat Izolacja galwaniczna.

46
0-24Vd.c. (OC pnp)

MG.28.A8.49 VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss 75

o
o
«©
N
5
>
o
o
i~
£
14
>
N
2




Dol

VLT® 2800 Dokumentacja techniczno-ruchowa

Karta sterujaca, wyj$cia analogowe:

llo$¢ programowalnych wyjS¢ analogoWyCh ...........ociiiiiiiiiii s 1
Numer zacisku
Zakres pradowy na wyjsciu
Maksymalne obcigzenie wyjscia
Doktadno$¢ na wyjsciu .. max. btad 1.5% petnego zakresu
ROZAZIBICZOSE ...ttt b et b et b ettt he et e s et een e e b e e n e s 10 bitow
Izolacja galwaniczna: wyjscie analogowe jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilajgcego (PELV), jak réwniez innych zaciskow
wysokiego napiecia. Patrz rozdziat Izolacja galwaniczna.

Karta sterujaca, napiecie sterujace 24V d.c.:
Numer zacisku..
Maksymalne obcigzenie
Izolacja galwaniczna: napiecie sterujgce 24V d.c. jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilajagcego (PELV) i posiada taki sam
potencjat jak pozostate we/wy cyfrowe i analogowe. Patrz rozdziat |zolacja galwaniczna.

Karta sterujaca, napiecie sterujace 10V d.c.:
Numer zacisku
Napiecie wyjsciowe
MaKSymalne ODCIGZENIE ..........coiiiiiiii b 15 mA
Izolacja galwaniczna: napigcie sterujgce 10V d.c. jest galwanicznie izolowane od napigecia zasilajgcego (PELV), jak réwniez innych
zaciskow wysokiego napiecia. Patrz rozdziat Izolacja galwaniczna.

Karta sterujaca, magistrala RS 485:
Numer zacisku.....
Numer zacisku 67
Numer zacisku 70
Izolacja galwaniczna: petna izolacja galwaniczna. Patrz rozdziat |zolacja galwaniczna.

Wyjscie przekaznikowe:
lloé¢ programowalnych wyj$¢ przekaznikowych ...
Numer zacisku

1-3 (zwarte), 1-2 (rozwarte)
Maksymalne obcigzenie (AC) na zaciskach 1-3, 1-2 240V a.c.2A
Minimalne obcigzenie na zaciskach 1-3, 1-2 .24V d.c. 10 mA, 24 V a.c. 100 mA
Styk przekaZnika jest odseparowany od reszty obwodu poprzez wzmocniong izolacje. Patrz rozdziat zatytutowany lzolacja galwa-
niczna.

Przekroje i dftugosc¢ kabli:

Max. dtugos¢ kabla silnika, ekranowany/zbrojony
Max. dtugo$¢ kabla silnika, nieekranowany/niezbrojony .........

Max. dtugo$¢ kabla silnika, ekranowane/zbrojone kable i cewki silnika
Max. dtugo$¢ kabla silnika, nieekranowane/niezbrojone kable i cewki silnika ...
Max. dtugo$¢ kabla silnika, ekranowane/zbrojone kable i filtry RFI/1B
Max. dtugo$¢ kabla silnika, nieekranowane/niezbrojone kable i filtry RFI/1B
Max. dtugo$¢ kabla silnika, ekranowane/zbrojone kable i filtry RFI 1B/LC
Max. przekroje kabli silnika - patrz nastepny rozdziat

Max. przekréj kabli sterujgcych, kabel sztywny ............cccccoiiiiiiiiiiii 1,5 mm?/ 16 AWG (2x0.75 mm?)
Max. przekréj kabli sterujgcych, kabel gietki 1 mm?/18 AWG
Max. przekroj kabli sterujgcych, kabel z zamknietym rdzeniem. ....0,5 mm?/20 AWG
Kiedy chcemy spetnia¢ normy EN 55011 1A i EN 55011 1B kable silnika w pewnych przypadkach musza by¢ zredukowane.
Patrz emisja EMC.

200V, 100 m
...400V,25m
...400V,25m
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Charakterystyka uktadu sterowania:

Zakres czestotliwosci 0.2-132 Hz, 1-1000 Hz
Rozdzielczos¢ czestotliwosci wyjsciowej ................... ..0.013 Hz, 0.2-1000 Hz
Doktadno$¢ powtarzania Precyzyjnego startu/stopu (zaciski 18, 19)
Czas odpowiedzi systemu (zaciski 18, 19, 27, 29, 33).........
Predko$¢, zakres sterowania (otwarta petla) ..........
Predkos$¢, zakres sterowania (zamknigta petla)
Predkos¢, doktadnos$¢ (otwarta petla) 90+3600 obr/min; max. bfad + 23 obr/min
Predkos$¢, doktadnos$¢ (zamknigta petla).... ... 30+3600 obr/min; max. btad + 7.5 obr.min
Wszystkie charakterystyki sterowania bazujg na 4-biegunowym silniku asynchronicznym.

.. 1:15 predkosci synchronicznej
1:120 predkosci synchronicznej

Parametry zewnetrzne:

(O] oTU T [ 11 TSSOSO R TP
Obudowa (z opcja)
Test wibracyjny
Maksymalna wilgotno$¢ wzgledna 5% + 85% podczas pracy
Temperatura otoczenia IP20 <eveee..max. 45°C ($rednia 24 godzinna max. 40°C)
Obnizenie wartosci znamionowych dla wysokich temperatur otoczenia - patrz warunki specjalne w Zaleceniach Projektowych
Minimalna temperatura otoczenia podczas NOMAINE] PraCY ..........ceeiuiiiuieiiieiiie ittt
Minimalna temperatura otoczenia podczas pracy ograniczonej
Temperatura podczas sktadowania/transportu

Maksymalna wysoko$¢ ponad POZIOMEM MOTZA ..........ccuiiuiiiiiiiiiiie it
Obnizenie wartosci znamionowych dla wysokich ci$nier powietrza - patrz warunki specjalne w Zaleceniach Projektowych
Spetniane normy EMC:

(=L TSP RORPUSPPPORPRO EN 50081-1/2, EN 61800-3, EN55011
0dpornose.......ccovevvvrvnnnnns EN 50082-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61800-3

Patrz warunki specjalne w Zaleceniach Projektowych

Zabezpieczenia:

« Elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika przed przecigzeniem

* Monitorowanie temperatury radiatora zapewnia wytaczenie przetwornicy gdy temperatura osigga 100°C. Wytgczenie
termiczne moze by¢ skasowane tylko w przypadku, gdy temperatura radiatora spadnie ponizej 70°C.

» Przetwornica czestotliwosci jest chroniona przed zwarciem na zaciskach silnika U, V, W.

« Przetwornica napigcia wytgcza sie w przypadku zaniku fazy na silniku.

* Monitorowanie napiecia na obwodzie posrednim pozwala na wytgczenie przetwornicy w przypadku zbyt niskiego
lub zbyt wysokiej wartosci tego napiecia.

» Przetwornica czestotliwosci jest chroniona przed doziemieniem na zaciskach silnika U, V, W.
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B Dane techniczne, napiecie zasilania 1 x 220-240 V / 3 x 200-240 V

Zgodnie z migdzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2840

Prad wyjsciowy lLwIAl 22 32 42 60 68 9.6 16
(3 x 200-240V) I (60S)[A] 35 51 67 96 108 153 256
Moc wyjéciowa (230V) SwIkVAl 09 13 17 24 27 3.8 6.4
Moc na wale silnika PuvKW] 037 055 075 11 15 2.2 3.7

» Moc na wale silnika P,n[HP]1 0.5 0.75 1.0 1.5 20 3.0 5.0
Max. przekroj [mMm#AWG]"  4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
kabla silnika
Prad zasilania I w[Al 59 8.3 106 145 152 — —_
(1 x 220-240V) | wax (60s) [A] 9.4 13.3 16.7 232 243 — —_
Prad zasilania I [Al 29 4.0 5.1 70 76 8.8 14.7
(3 x 220-240V) | wax (60S)[A] 4.6 6.4 8.2 1.2 122 14.1 235
Max. przekroj [mMm#AWG]"  4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10

» kabla zasilajgcego

Max. warto$¢ [AJJULY[A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 25/25
bezpiecznika
Sprawnosé [%] 95
Straty mocy przy 100% obciazeniu W] 24 35 48 69 94 125 231
Masa [kg] 2.0 2.0 2.0 20 20 3.7 6.0
Obudowa? IP20 / NEMA 1

2)

3)

4)

Amerykanska Miara Kabli (AWG). Maksymalny przekroj kabla jest to najwiekszy przekroj kabla jaki moze byé zamo-
cowany do zaciskéw. Zawsze nalezy sprawdzi¢ lokalne normy i przepisy.
Nalezy uzyé¢ bezpiecznikéw typu gG. Jesli majg by¢ spetnione wymogi UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikdéw typu
Bussmann KTN-R 200V, KTS-R 500V lub rownowaznych. Bezpieczniki musza zapewni¢ ochrone w obwodzie, gdzie
moze pojawi¢ sie max. prad skuteczny 100.000 A (symetrycznie), 500 V maksimum.
Mierzona przy uzyciu 25-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obcigzeniu i znamionowej

czestotliwosci.

IP20 jest standardem dla VLT 2805 — 2875, podczas gdy NEMA 1 jest opcja.

78

MG.28.A8.49

VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss



Danifil

VLT® 2800 Dokumentacja techniczno-ruchowa

B Dane techniczne, napigecie zasilania 3 x 380-480 V

Zgodnie z miedzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 2805 2807 2811 2815 2822 2830
Prad wyjsciowy I [A] 1.7 21 3.0 3.7 5.2 7.0
(3 x 380-480V) |, (60 s)[A] 27 3.3 4.8 5.9 8.3 11.2
Moc wyjéciowa S, [KVA] 1.1 1.7 2.0 2.6 3.6 4.8
m) (400V)
Moc na wale silnika P, [kW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
Moc na wale silnika P, [HP] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0
Max. przekroj [mmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
kabla silnika
Prad wejsciowy I\ [A] 1.6 1.9 2.6 3.2 4.7 6.1
(3 x 380-480V) | ..y (60 8)[A] 2.6 3.0 4.2 5.1 7.5 9.8
Max. przekroj [mmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
kabla zasilajacego
» Max. warto$¢ [AJ/UL M [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
bezpiecznika
Sprawnos¢ ¥ [%] 96
Straty mocy przy 100% obciazeniu [W] 28 38 55 75 110 150
Masa [kg] 2.1 2.1 21 2.1 3.7 3.7
Obudowa® IP20 / NEMA 1
Zgodnie z migdzynarodowymi wymaganiami Typ VLT 2840 2855 2875 2880 2881 2882
Prad wyjsciowy I [A] 9.1 12 16 24 32 37.5
(3x380-480V) |, (60s)[A] 14.5 19.2 25.6 38.4 51.2 60.0
Moc wyjsciowa (400V) S, [kVA] 6.3 8.3 1.1 16.6 22.2 26
Moc na wale silnika P, [kW] 4 55 7.5 11 15 18.5
» Moc na wale silnika P, [HP] 5 7.5 10 15 20 25
Max. przekroj
kabla silnika [mmZAWG]" 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
Prad wejsciowy I\ [A] 8.1 10.6 14.9 24 32 37.5
(3x380-480 V) | ,,,(60s) [A] 13.0 17.0 23.8 38.4 51.2 60
Max. przekroj
kabla zasilajagcego [Mm?/AWG]" 13 17 23.8 38.4 51.2 60
Max. warto$¢ [AJ/UL 2 [A] 20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
bezpiecznika
Sprawnos¢ ¥ % 96 96 96 97 97 97
» Straty mocy przy
100 % obcigzeniu [w] 200 275 372 412 562 693
Masa [kg] 3.7 6 6 18.5 18.5 18.5
Obudowa 4 P20 P20 1P20 1P20/ 1P20/ 1P20/
NEMA1 NEMA1 NEMA1

" Amerykanska Miara Kabli (AWG). Maksymalny przekroj kabla jest to najwiekszy przekrdj kabla jaki moze by¢ zamo-
cowany do zaciskdéw. Zawsze nalezy sprawdzi¢ lokalne normy i przepisy.

2 Nalezy uzy¢ bezpiecznikow typu gG. Jesli majg byé spetnione wymogi UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikéw typu
Bussmann KTN-R 200V, KTS-R 500V lub rownowaznych. Bezpieczniki muszg zapewni¢ ochrone w obwodzie, gdzie
moze pojawi¢ sie max. prad skuteczny 100.000 A (symetrycznie), 500 V maksimum.
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3 Mierzona przy uzyciu 25-metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obcigzeniu i znamionowe;j
czestotliwosci.
4 IP20 jest standardem dla VLT 2805 — 2875, podczas gdy NEMA 1 jest opcja.
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B Dostepna literatura

Ponizej podano wykaz dostepnej literatury dotyczacej VLT 2800. Nalezy zwrdci¢, uwage, ze w poszczegolnych krajach
moga by¢ pewne odstepstwa.

Dostarczana z urzadzeniem

Dokumentacja teChNICZNO-TUCROWA ..........coiiiiii e MG.28.AX.YY

Literatura uzupetniajaca do VLT 2800

- 1= Yo=Y o 1= o4 o)1= A o 1 SR MG.28.EX.YY
G (g e= T - 1 =1 Lo T 1 TSROSO TD.09.28.00.07

Instrukcje dla VLT 2800

Zestaw do montazu ZdalNego LCP....... ..ottt et MI.56.AX.51
INSEIUKCIA FIIOW ...ttt ettt et e et et e e e e ese e et e e smeeambeesmeeenteeneesnneennen MI.28.B1.02
KaDEI DEVICEINEL ...ttt ettt ettt et st MI.28.F1.02
System Chtodzenia "ColdPIate" .......... ..ottt ettt e e e sneeeaeenneeens MI.28.D1.02
5 (o] o =Yo7 PSSR MI.28.c1.02

Komunikacja z VLT 2800

Instrukcja obstUG ProfiDUS .........ooiii e MG.90.AX.YY
Instrukcja obstugi VLT 2800 DEVICENEL .........oouieii ettt ee e snee s MG.90.BX.YY
INSErUKC)a MOADUS RTU ...ttt ettt ettt et e et e e be e eme e e sne e emeeesneeenseesnneeneeas MG.10.51.02

X = numer wersji
YY = wersja jezykowa
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PNU Opis parametru Nastawa fabryczna 4-Setup  Wspotcz. Typ
# konwersji danej
001 Jezyk Angielski Nie 0 5
002  Praca lokalna/zdalna Zdalnie sterowany Tak 0 5
003 Lokalna warto$¢ zadana 000,000.000 Nie -3 4
004  Aktywny zestaw nastaw Zestaw 1 Nie 0 5
005  Programowany zestaw nastaw Aktywny zestaw nastaw Nie 0 5
006  Kopiowanie zestawu nastaw Nie kopiuj Nie 0 5
007  Kopiowanie LCP Nie kopiuj Nie 0 5
008  Skalowanie wartosci wySwietlanej 1.00 Tak -2 6
009  Dana wyswietlana w linii gtéwnej Czestotliwos¢ [Hz] Tak 0 5
010  Dana wyswietlana w linii 1.1 Warto$¢ zadana [%] Tak 0 5
011 Dana wys$wietlana w linii 1.2 Prad silnika [A] Tak 0 5
012  Dana wyswietlana w linii 1.3 Moc [kW] Tak 0 5
013 Lokalne sterowanie Zdalne sterowanie jak par. 100 Tak 0 5
014  Lokalny stop Aktywny Tak 0 5
015 Lokalny jog Nieaktywny Tak 0 5
016  Lokalna zmiana kierunku Nieaktywna Tak 0 5
017 Lokalny reset wytgczenia/alarmu Aktywny Tak 0 5
018  Blokada zmiany danych Brak blokady Tak 0 5
019  Tryb pracy po przywroceniu zasilania  Wymuszony stop, uzywaj Tak 0 5
zachowanej warto$ci zadanej
020  Blokada trybu Hand Aktywna Nie 0 5
024  Quick Menu definiowane Nieaktywne Nie 0 5
025  Quick Menu Setup 000 Nie 0 6
4-Setup: Typ danych:

"Tak" (Yes) oznacza, ze parametr moze by¢ programo-

wany indywidualnie w kazdym z czterech zestawow

nastaw, tzn. ten sam parametr moze mie¢ cztery rézne

wartosci.

"Nie" (No) oznacza, ze parametr musi mie¢ te samag war-
to$¢ we wszystkich czterech zestawach nastaw.

Wspétczynnik konwersji:

Liczba ta odnosi sig do numeru wspofczynnika konwers;ji,
uzywanego przy odczytywaniu lub zapisywaniu poprzez

tacze szeregowe.
Patrz Dane w Komunikacji szeregowej.

Typ danych wskazuje na typ i dlugo$¢ komunikatu.

Typ danej

Opis

Catkowite 16

Catkowite 32

Bez znaku 8

Bez znaku 16

Bez znaku 32

O|N[oojo|d~|lw

Ciag tekstowy
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PNU Opis parametru Nastawa fabryczna 4-Setup Wspétcz.  Typ danej
# konwersji
100 Konfiguracja Regulacja szybkosci, Tak 0 5
otwarta petla
101 Charakterystyka momentu Staty moment Tak 0 5
102 Moc silnika P, Zaleznie od typu Tak 1 6
103 Napiecie silnika U, Zaleznie od typu Tak 0 6
104 Czestotliwos¢ silnika f,, 50 Hz Tak -1 6
105 Prad silnika I, Zaleznie od typu silnika Tak -2 7
106 Nominalna predkos¢ silnika Zaleznie od par. 102 Tak 0 6
107  Automatyczna adaptacja do silnika Wytaczona Tak 0 5
108 Rezystancja stojana Ry Zaleznie od typu silnika Tak -3 7
109 Reaktancja stojana X Zaleznie od typu silnika Tak -2 7
117 Ttumienie rezonansu OFF Tak 0 6
119 Duzy moment startowy 00s Tak -1 5
120 Opéznienie startu 0,0s Tak -1 5
121 Funkcja startu Wybieg silnika w czasie Tak 0 5
opdznienia startu
122 Funkcja stopu Wybieg silnika Tak 0 5
123 Min. czestotliwosé 0,1 Hz Tak -1 5
dla aktywacji par. 122
126 Czas hamowania dc 10s Tak -1 6
127 Czestotl. zatgczenia hamowania dc ~ Wytgczone Tak -2 6
128 Zabezpieczenie termiczne silnika Brak zabezpieczenia Tak 0 5
130 Czestotliwo$¢ startowa 0,0 Hz Tak -1 5
131 Napiecie przy starcie 00V Tak -1 6
132 Napigcie hamowania DC 0% Tak 0 5
133 Napiecie startu Zaleznie od typu Tak -2 6
134 Kompensacja obcigzenia 100.0% Tak -1 6
135  Wspotczynnik U/f Zaleznie od typu Tak -2 6
136 Kompensacja poslizgu 100% Tak -1 3
137  Napiecie trzymania DC 0% Tak 0 5
138 Zwolnienie hamulca 3.0Hz Tak -1 6
139 Zatgczenie hamulca 3.0Hz Tak -1 6
140 Prad, minimalna warto$¢ 0% Tak 0 5
142 Reaktancja roztozona Zaleznie od typu silnika Tak -3 7
143 Sterowanie wewn. wentylatorem Automatyczne Tak 0 5
144 Hamulec zmiennopradowy 1.30 Tak -2 5
146 Kasowanie wektora napiecia Wylaczone Tak 0 5
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PNU Opis parametru Nastawa fabryczna 4-Setup Wspétcz.  Typ danej
# konwersji
200  Zakres czestotliwosci wyjsciowej Tylko w prawo, 0-132 Hz Tak 0 5
201 Min. czestotliwo$¢ wyjsciowa f,, 0,0 Hz Tak -1 6
202 Max. czgstotliwos¢ wyjsciowa, 1, 132 Hz Tak -1 6
203  Zakres wartosci zadanej Min wart.zadana - Tak 0 5
- max. wart.zadana
204 Minimalna warto$¢ zadana Ref,, 0,000 Hz Tak -3 4
205  Maksymalna wartos¢ zadana Ref, 50,000 Hz Tak -3 4
206  Typ funkcji ramp Liniowy Tak 0 5
207 Czas ramp-up 1 3.00s Tak -2 7
208 Czas ramp-down 1 3.00s Tak -2 7
209 Czas ramp-up 2 3.00s Tak -2 7
210 Czas ramp-down 2 3.00s Tak -2 7
211 Czas ramp Jog 3.00s Tak -2 7
212 Czas ramp szybkiego stopu 3.00s Tak -2 7
213  Czestotliwos¢ jog 10,0 Hz Tak -1 6
214 Funkcja warto$ci zadanych Suma Tak 0 5
215 Programowana warto$¢ zadana 1 0,00 % Tak -2 3
216 Programowana warto$¢ zadana 2 0,00 % Tak -2 3
217 Programowana warto$¢ zadana 3 0,00 % Tak -2 3
218 Programowana warto$¢ zadana 4 0,00 % Tak -2 3
219  Warto$¢ podbicia/zbicia 0,00% Tak -2 6
221 Ograniczenie pradu 160% Tak -1 6
223 Ostrzezenie: mata warto$¢ pradu 0,0A Tak -1 6
224 Ostrzezenie: duza warto$¢ pradu luax Tak -1 6
225 Ostrzezenie: mata czestotliwosé 0,0 Hz Tak -1 6
226 Ostrzezenie: duza czestotliwo$é 132,0 Hz Tak -1 6
227 Ostrzezenie: mata warto$¢ sprzezenia  -4000,00 Tak -3 4
228 Ostrzezenie: duza warto$¢ sprzezenia  4000,00 Tak -3 4
229  Czestotliwo$¢ zabroniona, 0 Hz (OFF) Tak 0 6
szerokos¢ pasma
230  Czestotliwos¢ zabroniona 1 0,0 Hz Tak -1 6
231 Czestotliwo$¢ zabroniona 2 0,0 Hz Tak -1 6

MG.28.A8.49

VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss

83

o
o
«©
N
5
>
o
o
i~
£
14
>
N
2




Dol

VLT® 2800 Dokumentacja techniczno-ruchowa
PNU Opis parametru Nastawa fabryczna 4-Setup Wspétcz.  Typ danej
# konwersji
302 Wejscie cyfrowe Start Tak 0 6
303 Wejscie cyfrowe Zmiana kierunku Tak 0 6
304 Wejscie cyfrowe Reset i stop z wybiegiem, Tak 0 6
odwrécony
305 Wejscie cyfrowe Jog Tak 0 6
307 Wejscie cyfrowe Brak dziatania Tak 0 6
308 Zacisk 53, wejscie analogowe Warto$¢ zadana Tak 0 6
309 Zacisk 53, min. skalowania 0,0V Tak -1 6
310 Zacisk 53, max. skalowania 10,0V Tak -1 6
314  Zacisk 60, wejscie analogowe Brak dziatania Tak 0 6
315 Zacisk 60, min. skalowania 0,0 mA Tak -4 6
316 Zacisk 60, max. skalowania 20 mA Tak -4 6
317 Czas Time out 10s Tak 0 5
318 Funkcja po Time out Brak dziatania Tak 0 5
319  Zacisk 42, wyj$cie analogowe 0-1,,,x = 0-20 mA Tak 0 5
323 Przekaznik, wyjscie Sterowanie gotowe Tak 0 5
327 Impulsowa warto$¢ zadana/ 5000 Hz Tak 0 7
sprzezenie zwrotne
341 Zacisk 46 wyjscie cyfrowe Sterowanie gotowe Tak 0 5
342  Zacisk 46, impulsowa warto$¢ 5000Hz Tak 0 6
zadana/ sprzezenie zwrotne
343  Funkcja precyzyjnego stopu Normalny stop z funkcjg ramp Tak 0 5
344  Wartos¢ licznika 100.000 impulséw Tak 0 5
349 Opodznienie kompensacji predkosci 10 ms Tak -3 6
4-Setup: Typ danych:

"Tak" (Yes) oznacza, ze parametr moze by¢ programo-

wany indywidualnie w kazdym z czterech zestawow
nastaw, tzn. ten sam parametr moze mie¢ cztery rézne

warto$ci.
"Nie" (No) oznacza, ze parametr musi mie¢ t¢ sama war-
tos¢ we wszystkich czterech zestawach nastaw.

Wspétczynnik konwersji:

Liczba ta odnosi sie do numeru wspoétczynnika konwersji,
uzywanego przy odczytywaniu lub zapisywaniu poprzez

facze szeregowe.
Patrz Dane w Komunikacji szeregowej.

Typ danych wskazuje na typ i dlugo$¢ komunikatu.

Typ danej

Opis

3

Catkowite 16

Catkowite 32

Bez znaku 8

Bez znaku 16

Bez znaku 32

O|N|o|o |

Ciag tekstowy
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PNU Opis parametru Nastawa fabryczna 4-Setup Wspétcz.  Typ danej
# konwersji
400 Funkcja hamulca OFF Nie 0 5
405 Funkcja reset Reset reczny Tak 0 5
406 Czas restartu automatycznego 5s Tak 0 5
409 Opodznienie wytaczenia - prad OFF Tak 0 5
411 Czestotliwos¢ przetgczania 4,5 kHz Tak 0 6
412 Czestotliwos¢ przetaczania zalezna  Brak filtra LC Tak 0 5
od czestotliwosci wyjsciowej
413  Funkcja przemodulowania ON Tak 0 5
414 Minimalne sprzgzenie zwrotne 0,000 Tak -3 4
415 Maksymalne sprzezenie zwrotne 1500,000 Tak -3 4
416  Jednostka procesu Brak jednostki Tak 0 5
417  Wzmocnienie proporcjonalne 0,015 Tak -3 6
regulatora PID predkosci
418 Czas catkowania 8 ms Tak -5 7
regulatora PID predkosci
419  Czas rozniczkowania 30 ms Tak -5 7
regulatora PID predkosci
420 Wspotczynnik wzmocnienia réznicz- 5,0 Tak -1 6
kowania regulatora PID predkosci
421  Filtr dolnoprzepustowy 16 ms Tak -3 6
regulatora PID predkosci
423 Napiecie U1 Parametr 103 Tak -1 6
424  Czestotliwos¢ F 1 Parametr 104 Tak -1 6
425 Napigcie U2 Parametr 103 Tak -1 6
426  Czestotliwos¢ F 2 Parametr 104 Tak -1 6
427 Napigcie U3 Parametr 103 Tak -1 6
428 Czestotliwos¢ F 3 Parametr 104 Tak -1 6
437 Normalne/odwrécone sterowanie Normalne Tak 0 5
regulatora PID procesu
438 Funkcja anti windup regulatora PID ~ Zataczone Tak 0 5
procesu
439 Czestotliwos¢ startowa regulatora Parametr 201 Tak -1 6
PID procesu
440 Wzmocnienie proporcjonalne 0,01 Tak -2 6
regulatora PID procesu
441 Czas catkowania regulatora OFF Tak -2 7
PID procesu S
442 Czas rézniczkowania regulatora 0,00 s Tak -2 6 §
PID procesu s
443  Wspodtczynnik wzmocnienia réznicz- 5,0 Tak -1 6 fo:
kowania regulatora PID procesu I3
444  Stata czasowa filtra dolnoprzepusto- 0,02 Tak -2 6 g
wego regulatora PID procesu
445  Start w locie Wytaczone Tak 0 5
451  Czynnik FF - regulator predkosci PID 100 % Tak 0 6
452  Zakres regulatora 10 % Tak -1 6
456  Redukcja napiecia hamowania 0 Tak 0 5
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PNU  Opis parametru Nastawa fabryczna 4-Setup  Wspotcz.  Typ danej
# konwersji
500 Adres 1 Nie 0 5
501 Szybko$¢ transmisji 9600 bodow Nie 0 5
502 Stop z wybiegiem silnika Logiczne lub Tak 0 5
503 Szybki stop Logiczne lub Tak 0 5
504 Hamulec statopradowy Logiczne lub Tak 0 5
505 Start Logiczne lub Tak 0 5
506 Zmiana kierunku Logiczne lub Tak 0 5
507 Wybor zestawu nastaw Logiczne lub Tak 0 5
508 Wybor zaprogramowanej wart. zadanej Logiczne lub Tak 0 5
509 Busjog 1 10,0 Hz Tak -1 6
510 Busjog 2 10,0 Hz Tak -1 6
512  Typ komunikatu Protokét FC Tak 0 5
513  Odstep komunikatow 1s Tak 0 5
514  Funkcja odstgpu komunikatow OFF Nie 0 5
515 Odczyt danej: Warto$¢ zadana % Nie -1 3
516  Odczyt danej: Wartos¢ zadana [jedn.] Nie -3 4
517  Odczyt danej: Sprzezenie [jedn.] Nie -3 4
518 Odczyt danej: Czestotliwos¢ Nie -1 3
519 Odczyt danej: Czestotliwo$¢ x Skalowanie Nie -1 3
520 Odczyt danej: Prad silnika Nie -2 7
521  Odczyt danej: Moment Nie -1 3
522  Odczyt danej: Moc, [kW] Nie 1 7
523  Odczyt danej: Moc [HP] Nie -2 7
524  Odczyt danej: Napiecie silnika [V] Nie -1 6
525 Odczyt danej: Napiecie tgcza dc Nie 0 6
526 Odczyt danej: Obcigzenie term. silnika Nie 0 5
527  Odczyt danej: Obcigzenie term. inwertera Nie 0 5
528 Odczyt danej: Wejscie cyfrowe Nie 0 5
529  Odczyt danej: Wejscie analogowe, zacisk 53 Nie -1 5
531 Odczyt danej: Wejscie analogowe, zacisk 60 Nie -4 5
532  Odczyt danej: Warto$¢ zadana impulsowa Nie -1 7
533 Odczyt danej: Zewnetrzna warto$¢ zadana Nie -1 6
534  Odczyt danej: Stowo statusowe Nie 0 6
537 Odczyt danej: Temperatura inwertera Nie 0 5
538 Odczyt danej: Stowo alarmowe Nie 0 7
539 Odczyt danej: Stowo sterujace Nie 0 6
540 Odczyt danej: Stowo ostrzezenia Nie 0 7
541  Odczyt danej: Rozszerzone stowo statusowe Nie 0 7
544  Odczyt danej: Licznik impulsow Nie 0 7
86 MG.28.A8.49 VLT jest zastrzezonym znakiem handlowym firmy Danfoss



Danifil

VLT® 2800 Dokumentacja techniczno-ruchowa

PNU  Opis parametru Nastawa fabryczna 4-Setup  Wspotcz.  Typ danej
# konwersji

600 Godziny pracy Nie 73 7
601  Godziny pracy od resetu Nie 73 7
602 Licznik kWh Nie 2 7
603 llos¢ zatgczen zasilania Nie 0 6
604  llos¢ przegrzan Nie 0 6
605 llos¢ przekroczen napigcia Nie 0 6
615 Rejestr btedow: Kod btedu Nie 0 5
616 Rejestr btedéw: Czas Nie 0 7
617 Rejestr danych: Wartos¢ Nie 0 3
618 Reset licznika kWh Nie resetuj Nie 0 7
619 Reset licznika godzin Nie resetuj Nie 0 5
620 Tryb pracy Praca Niermalna Nie 0 5
621 Tabliczka znamionowa: Typ VLT Nie 0 9
624 Tabliczka znamionowa: Wersja oprogramowania Nie 0 9
625 Tabliczka znamionowa: Numer identyfikacyjny LCP Nie 0 9
626 Tabliczka znamionowa: Numer identyfikacyjny bazy danych Nie -2 9
628 Tabliczka znamionowa: Typ opcji aplikaciji Nie 0 9
630 Tabliczka znamionowa: Typ opcji transmisji Nie 0 9
632 Tabliczka znamionowa: ldentyfikacja oprogramowania BMC Nie 0 9
633 Tabliczka znamionowa: Numer identyfikacyjny bazy danych silnikéw Nie 0 9
634 Tabliczka znamionowa: Identyfikacja urzadzenia dla transmisji Nie 0 9
635 Tabliczka znamionowa: Numer katalogowy oprogramowania Nie 0 9
640 Wersja oprogramowania Nie -2 6
641 Identyfikacja oprogramowania BMC Nie -2 6
642 Identyfikacja karty mocy Nie -2 6

4-Setup: Typ danych:

"Tak" (Yes) oznacza, ze parametr moze by¢ programo- Typ danych wskazuje na typ i dlugo$¢ komunikatu.

wany indywidualnie w kazdym z czterech zestawow
nastaw, tzn. ten sam parametr moze mie¢ cztery rézne
wartosci.

"Nie" (No) oznacza, ze parametr musi mie¢ te sama war-
to$¢ we wszystkich czterech zestawach nastaw.

Typ danej Opis

Catkowite 16
Catkowite 32
Bez znaku 8

Wspotczynnik konwersiji:

Liczba ta odnosi sie do numeru wspotczynnika konwersiji,
uzywanego przy odczytywaniu lub zapisywaniu poprzez
tacze szeregowe.

Patrz Dane w Komunikacji szeregowe;.

Bez znaku 16

Bez znaku 32
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A J
Automatyczne dopasowanie do silnika ......... 9,18 JednostKi ProCesU ........cccveeviiieiiiee e 44
JEZYK i 10
B
BezpieCzniKi ......ccevveiiieeiiie e 59 K
Kable silnika ...... ...60
(o4 Kable sterujace.................. .62
Czas hamowania DC............ccooiiiiiiiiicn, 21 Kisrunek obrotow silnika ...... 59
Czas ramp jog i Kompensacja obc’:iqzenia ..... .23
Czas ramp szybkiego zatrzymania.................... 29 Kompe_nsaqa posll-zgu_ """""""" 23
CZaS raMP-UP ...eeeeeieeeecieere e Komun!katy ostrzeZenia/alarmu .. --- 66
Czas ramp-down i Kompmkaty statusowe ... ...66
Czas time out oo Konfiguracja ..........cccoeeveeiiiiiiiiiesccee e 17
CzestotiwoSE JOg....cvviiiieiieiieeicee e 29
Czestotliwos¢ przetaczania L
zalezna od temperatury .........cccceevveeviiieeiiieeennns 71 Literatura .....ccoeeeeieieeceee e 80
Czestotliwos¢ przetaczania .........cccoeeveeeiieenen. 43 Lokalna warto$¢ zadana............ccceceeeieenennnnnne 10
Czestotliwos¢ silnika .
CzestotliwoS¢ startowa ..........cceeeviieeiieinieenen, 22 M
CZQStOtI!Wc’?E" WYISCIOWE oo 26 MOC SIlNIKA ..o 18
Czestotllwo§(l: wytgczenia hamulca zewnetrz. ... 24 MOABUSRTU oo 65, 80
Czestotliwo$¢ zataczenia hamulca zewnetrz. ... 24 MOMENE FOZFUCROWY vvvvveeveeeeeee e 20
D N
Dod_atkowa OCNIONA ..o 55 Napiecie hamowania DC ..............ccoooorrrrrrrrrere. 22
DeviceNet ........ccoeviiiiiiiiiieee e 65, 80 Napigcie SilniKa ................ 18
Napiecie startowe........ .23
E Napiecie trzymania DC............cccceviiiiieniiinne 24
Emisja EMC.......cccooiiiiiiiiicc e 72
ETR - Elektroniczny Przekaznik Termiczny....... 21 (o)
Ograniczenie pradu ..........ccceveeieeiiiciieeieee. 30
F Opédznienie kompensacji predkosci................... 41
Formularz zamowieniowy ...........cccccceveeriiininenne 65 Opdznienie rozruchu ...........ccoceeveeiieciieicieeee. 20
Funkcja hamulca . Ostrzezenie przed wysokim napieciem.............. 55
Funkcja precyzyjnego Stopu..........ccccoecveeeineenn. 40
Funkcja przemodulowania P
Funkcl_a reset/kasowanie..... . PaNl SIEIUIACY - rrrrrrvveveeeeeeeeeeeeeeeseeeseeeeeseeeeeeee 7
Funkcl_a startu:..: ............. R s PID procesu....... 46
Funkcl_a wartos_(:l ’zadanej .................................. PID predkosci .... 44
Funkcje ostrzezen .........c.cocceeviiiiiiciiice Podbicie/zbicie ........... 30
Podtaczenie hamulca ........ ...60
H Podtaczenie przekaznika... ...63
Hamulec zmiennopradowy .... Podtaczenie silnika..... ...59
Hand AUtO.......oeiiiiii e Podtaczenie uziemienia.. ...61
Podtgczenie zasilania..... ...59
| Podziat obcigzenia .........c.cccooeviiieninnns ...61
Instalacja elektryczna, kable sterujace.............. 62 Prad, r_n|r_1|ma|na warto$¢ dia hamulca.. .24
Instalacja elektryczna zgodna z EMC ............... 56 Praﬁ_ SHNIKE oo 18
Instalacja mechaniczna i Profibus ........cccceeee s 65, 80
IUEGIACIA. -1 e e Programowana warto$¢ zadana..............c......... 29
Izolacja galwaniczna (PELV) .......cccccooiiiiiiinenns 72
Q
QUICK MENU ... 7,9
Quick menu, definiowane przez uzytkownika.... 16
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R Z
Reaktancja roztozona............cccoeeiviiiiiiieeinens 24 Zabezpieczenie termiczne silnika................ 21,60
Reaktancja stojana Zaciski sterujgce
Redukcja napigcia hamulca ..........ccccoccveeeenenn. 49 Zerowanie wektora napiecia..........coccveeeiieeennns 25
Regulacja procesu, zamknieta petla ................. 17 Zmiana danych..........ccooiiiiiiiii e
Regulacja predkosci, otwarta petla Zmiana kierunku obrotow
Regulacja predkosci, zamknieta petla............... 17 Zmienny MOMENt.......coocvveiriieeiiiiee e
Rezystancja stojana ...........cccccevviiiiiniiiiines 19 Znamionowa predkos$¢ silnika ...........ccoceeeeeee. 18
Reczna inicjalizacja Zwalnianie (slown down) ..........ccccviiiiiieenieennne. 30
Roéwnolegte faczenie silnikow ..o 60
S
Stowa ostrzezenia, rozszerzone

stowa statusu i stowa alarmowe....................... 70
Specjalna charakterystyka silnika .... L7
Sprzezenie ZWrotne .........ccceeveiicienieeieeseeee 43
Sprzezenie zwrotne/warto$¢ zadana
IMPUISOWA ... 39
Staty moment ... L7
Standard UL ..... . 73
Start W loCie .....cceovveeiiieccce ...50
Sterowanie hamulcem mechanicznym... 1
Sterowanie wentylatorem................... ... 24
STOP/RESET ...t 7
Suma wartosci zadanych .... 31
Srodowisko agreSywne ..............cc.ocevcuevevenenannn. 71
T
TerMIStOr.....ooiiiiiie e 21,35
Tryb Hand, blokada ...........cccccooeeiiiiiiiiiiiiies 16
Tryb menu
Tryb wyswietlacza ..........cccocovviiiiiiiiiice 8
Typ fUNKCji ramp ..c..ooeveiiiieiee e 27
U
Uziemienie..........ccoooviiiiiiiiiiiiice e 55
Vv
VLT Software Dialog..........ccccervveeieeiieciiciieene 63
w
Warto$¢ licznika
Warto$¢ zadana
Wejscia cyfrowe
Wejscie analogowe. ...........cceeivueeneeiiiciiieieens 36
Wspotczynnik U/f ..o 23
Wtyczka LCP
Wyjcie analogowe...........ccoveiieeiiiiiiiciiiiiees
WyjScie CYfrOWe .......oviveiiiiiiiiiieee e
Wyijécie przekaznikowe 1-3 ....
Wytacznik réznicowo-pradowy ...........cccceeeeeenee 61
Wymiary mechaniczne ...........cccoccceeevciiveineneenne 50
Wyswietlacz
Wzgledna warto$¢ zadana ...........ccccceeeveeinenne 29
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