Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki pétprzewodnikowe M

ECI - Styczniki
elektroniczne zostaty
zaprojektowane do
aplikacji wymagajacych
bardzo czestych

i szybkich zataczen
elementéw grzejnych
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Styczniki te posiadaja
SCR"power chip”
wykorzystujacy
technologie LTE (Low
Thermal Expansion -
Obnizonej Emisji Ciepta).

Rozwigzanie to zapewnia wysoka zdolnosc¢ taczeniowg oraz dtuga zywotnos¢. Posiadajg wbudowany algorytm
taczenia przy przejsciu przez zero napiecia, co pozwala obniza¢ poziom zaktéceh EMC.
Cechy urzadzenia:

® montaz na szynie DIN

tatwa i szybka instalacja

parametryzacja wg. kategorii obcigzenia AC1 i AC3

kompaktowa konstrukcja modutowa wraz z radiatorem

napiecie pracy do 600V ac

uniwersalne napiecie sterujgce 24-230V ac/dc lub 5-24V dc

zataczanie w punkcie zera

stopien ochrony IP 20

certyfikaty CE, CSA, UL oraz C-tick

wbudowany warystor ochronny

spetnia standardy normy EN 60947-4-3 - EMC odpornos¢

wskaznik stanu LED

Technologia LTE pozwala nd
uzyska¢ ponadprzecietng neex 15 - 30 A przekazniki jednofazowe
zywotno$¢ siegajaca A I
nawet 50 000 000 cykli, 400
co odp'0W|_ad'a' sredn|0‘1 0 Cl-tronic
razy wiecej niz tradycyjny SSR. S5 ECI /\
Tradycyjne
200 SSR/ 1\
Styczniki [
100 elektromechaniczne
llos¢ cykli przy
- pelnym
0,1 1 10 100 obciazeniu
(x1.000,000)
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Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki pétprzewodnikowe M

Dane techniczne
parametry - styczniki 1 fazowe

Napiecie Numer katalogowy

AL sterujace el Typ Napiecie pracy [V ac]
AC-1 AC-3 \ mm®) 12-230 24-480 24-600
15A 15A 5-24 dc 22,5 ECl 15-1 037N0063 037N0065 037N0067
15A 15A 24-230 ac/dc 22,5 ECI 15-1 037N0064 037N0066 037N0068
30A 15A 5-24 dc 45 ECI 30-1 037N0007 037N0009 037N0011
30A 15A 24-230 ac/dc 45 ECI 30-1 037N0001 037N0003 037N0005
50A 15A 5-24 dc 90 ECI 50-1 037N0008 037N0010 037N0012
50A 15A 24-230 ac/dc 90 ECI 50-1 037N0002 037N0004 037N0006
63A 30A 5-24 dc 90 ECI 63-1 037N0078 037N0080 037N0082
63A 30A 24-230 ac/dc 90 ECl 63-1 037N0079 037N0081 037N0083
*) szeroko$¢ montazu na szynie DIN
parametry - styczniki 2 fazowe
Prad roboczy*#) Napi?cie Modut Typ Nur.nel‘r katalogowy
sterujace Napiecie pracy [V ac]
AC-1 AC3 \ mm”) 12-230 24-480 24-600
30A 15A 5-24dc 45 ECI 30-2 037N0019 037N0021 037N0023
30A 15A 24-230 ac/dc 45 EClI 30-2 037N0013 037N0015 037N0017
50A 15A 5-24 dc 90 EClI 50-2 037N0020 037N0022 037N0024
50A 15A 24-230 ac/dc 90 ECI 50-2 037N0014 037N0016 037N0018
") szeroko$¢ montazu na szynie DIN
*) jako suma faz L1iL2
parametry - styczniki 3 fazowe
Prad roboczy dtempce  Modut Ty Napiecie pracy [V a¢]
AC-1 AC3 \ mm”®) 12-230 24-480 24-600
10A 10A 5-24 dc 45 ECI 10-3 037N0031 037N0033 037N0035
10A 10A 24-230 ac/dc 45 ECI 10-3 037N0025 037N0027 037N0029
20A 10A 5-24 dc 90 EClI 20-3 037N0032 037N0034 037N0036
20A 10A 24-230 ac/dc 90 ECI 20-3 037N0026 037N0028 037N0030
") szeroko$¢ montazu na szynie DIN
Dobér obciazenia dla pracy w podwyzszonej temperaturze
Temperatura otoczenia 1i2fazowe 3 fazowe
ECI15 ECI 30 ECI 50 ECI 63 ECI10 ECI 20
+40°C [A] 15 30 50 63 10 20
+50°C [A] 12,5 25 40 50 8 16

+60°C [A] 10 20 30 35 6,5 13
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Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki pétprzewodnikowe M

Charakterystyka pracy - dobo6r parametrow w zaleznosci od cyklu pracy

Czas zatgczenia ——»

» Czas

Catkowity czas pracy
<—— Cykl pracy

Jedli stycznik nie jest zalgczony przez 100% czasu procesu, co ma miejsce w wiekszosci aplikacji, to moze on
przenosi¢ obcigzenie wieksze niz nominalne. Parametrem okreslajgcym dopuszczalne przewymiarowanie jest
wspdtczynnik obcigzenia.

wspodtczynnik obcigzenia = czas zataczenia / cykl pracy [%]

Prad roboczy Catkowity czas pracy Wspotczynnik obciazenia
ECI15-1
17,5A 15 min 85%
20A 13 min 75%
22,5A 11 min 67%
25A 9 min 60%
27,5A 7 min 55%
30A 5 min 50%

ECI30-1iECI30-2

35A 15 min 85%
40A 13 min 75%
45A 11,5 min 67%
50A 10 min 60%
ECI10-3
12,5A 15 min 85%
15A 13 min 75%
17,5A 11,5 min 67%

20A 10 min 60%

57



Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki pétprzewodnikowe M

Charakterystyka
Zabezpieczenie bezpiecznikami
1i2fazowe 3 fazowe
ECI 15 ECI 30 ECI 50 ECI 63 ECI 10 ECI 20
Koordynacja 1 50A gl/gG 80A glL/gG 35A gl/gG
Koordynacja 2 1800 A%s 6300 A%s 450 A%
Straty mocy na ciepto
1i2fazowe 3 fazowe
ECI 15 ECI 30 ECI 50 ECl 63 ECI 10 ECI 20
1,2 W/A na faze 3W/A
Parametry obwodu sterowniczego
parametr wartosc
Zakres napiecia sterowniczego -15% +10% 5-24V dc/ 24-230V ac/dc
Prég zataczania 4,25V dc/ 20,4V ac/dc
Prég odpadania 1,5V dc/7,2Vac/dc
Obcigzalnos¢ obwodu max. 15mA i 1,5VA dla 24V dc
Czas reakcji uktadu max. 4 okresu / okres
Parametry ogdlne
parametr wartosc
Prad uptywu max. 1mA
Minimalny prad roboczy 10 mA
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umax. 4 kV
Zaktocenia elektromagnetyczne EN 60947-4-3
Temperatura pracy - nominalna -5°C +40°C
Temperatura sktadowania -20°C + 80°C
Sposob chtodzenia Konwekcyjny
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 82

Uwaga:
Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podtaczenia, stuza do montazu termostatu UP62
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Styczniki elektroniczne ECI - przekazniki pétprzewodnikowe M

Przyktady zastosowan
1 fazowe

N/L L1 L1 L2 L3

Vi AT /U o AT /0 R AT 2
o
— | * I I
- P=1 *U, {L %
[©) [ele} [¢] o O

Maks. moc
grzatki [kW]

230V | 400V | 575V

Danfoss
A37NO5.10
1
Danfoss
A37NG2.10

Maks. moc grzatki [kW]
230V | 400V | 575V

ECI15-1 | 35 6 8.7 ECI15-1| 6 | 103 | 15
ECI30-1| 69 | 12 | 173 P=173%I_*U_ [Ec130-1 | 119 | 208 | 29.9
ECI50-1 | 115 | 20 | 288 ECI50-1 | 199 | 346 | 49.7
ECI63-1 | 145 | 25.1 | 362 ECI63-1 | 25.1 | 436 | 626
2 fazowe
N/L L1 mE ?]‘I L2 L3 ;}
Vi 32 R Y1 3/12 A1 12
{‘é‘ %’ﬂ P=173*%I,*U, %%% P=173*%I,*U,
2/T1 4/T2 A2 A3 A4 2/ T1 4/T2 AZA3 A4
Maks. moc grzatki [kW] Maks. moc grzatki [kW]
230V | 400V | 575V 230V | 400V | 575V
ECI30-2]| 69 | 12 | 173 ECi30-2]| 69 | 12 | 173
ECI50-2 | 115 | 20 | 288 ECI50-2 | 115 | 20 | 288
3 fazowe
L1 L2 L3 L1 L2 L3

Danfoss

A37N04.10
Danfoss
A37N07.10

o 3/L2 5/13 Al 1112
/0 32 5/ 172

1/l 3/L2 5/L3 Al 101 15
%{f% P=173*1_*U_ %{f{f P=1.73%I_*U_

O O
2/T1 4/T2 6/T3 A2 2/T1 4/12 6/T3 A2

Maks. moc grzatki [kW] Maks. moc grzatki [kW]

230V | 400V | 575V 230V | 400V | 575V
ECI10-3| 4 | 69 | 10 ECI10-3| 4 | 69 | 10
ECI20-3| 8 | 138 ] 20 ECI20-3| 8 | 138 ] 20
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Regulatory mocy ACI M

ACl regulatory mocy s3
przeznaczone do bardzo
doktadnej regulagji
temperatury w ob-
wodach grzejnych

lub do tagodnego
zataczania
transformatoréw.
Wbudowany mikroporo-
cesor umozliwia prace w
trybie sterowania katem
fazowym lub sterowania
grupowego. Regulator
automatycznie dopa-
sowuje sie do obcigzenia
zapewniajace tagodne
jego zafaczanie,

a w trybie sterowania
grupowego ogranicza
wplyw statopragdowego
strumienia
magnetycznego w transformatorze. Regulator ACI moze z tatwoscig wspotpracowac ze sterownikiem PLC
poprzez jeden z wielu standardéw sygnatu sterujacego. Zastosowaniem regulatoréw jest sterowanie moca
grzatek oporowych, promiennikéw halogenowych, lamp zarowych oraz zataczanie 1fazowych transformatoréw
np. zgrzewarek jak réwniez regulacja predkosci obrotowej 1fazowych silnikéw wentylatoréw.
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Dane techniczne

Prad Prad Prad Prad Napiecie =~ Napiecie Modut Numer
roboczy roboczy roboczy roboczy steruiace rac mm?*) Typ Katalogow
AC1 AC3 AC55b  AC56a J pracy 9"
30A 15A 30A 30A 19-28 208-240V 45 ACI 30-1 037N0057
30A 15A 30A 30A 19-28 400-480V 45 ACI 30-1 037N0059
50A 15A 30A 30A 19-28 208-240V 90 ACI 50-1 037N0058
50A 15A 30A 30A 19-28 400-480V 90 ACI 50-1 037N0060

*) szeroko$¢ montazu na szynie DIN
AC 55b - promienniki lampowe
AC 56a - transformatory

Cechy urzadzenia:

® montaz na szynie DIN

® fatwa i szybka instalacja

® parametryzacja wg. kategorii obcigzenia AC1

® sterowanie katem fazowym lub sterowanie grupowe

® sygnat pradowy, 4-20 mA, 20-4 mA,0-20 mA oraz 20-0 mA
® sygnat napieciowy, 0-10V d.c. and 10-0V d.c.

® zadawanie potencjometryczne, 0-10 kQ lub 10-0 kQ

® charakterystyka liniowego napiecia lub liniowej mocy
® kompaktowa konstrukcja modutowa wraz z radiatorem
® stopien ochrony IP 20

® wbudowany warystor ochronny

® wskaznik stanu LED

o certyfikaty CE, CSA, UL oraz C-tick
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Regulatory mocy ACI - opis zasady dziatania:

£

Wybor sposobu sterowania

Wybér sygnatu sterujgcego
Rodzaj sygnatu sterujacego dokonuje sie za pomoca
pokretta

Zabezpieczenie

Wejscie sterownicze jest zabezpieczone przed
przecigzeniem. Jesli prad przekroczy 25maA,
automatycznie petla pradowa zostanie przerwana,

a wskaznik LED zasygnalizuje awarie.

Wejscie jest zabezpieczone przed pomytkowym
podaniem napiecia 24V dc.

Zaciski sg oznaczone + i -, polaryzacje nalezy zachowac.
Wejscie ma ptywajacy poziom zera napiecia.

Danfoss
A37-281.10

Wybor trybu pracy

Sterowaniem kqtem fazowym

Mozna wybra¢ dwa tryby sterowania.

Liniowe napecie (Voltage), napiecie na obcigzeniu
zmienia sie liniowo wzgledem sygnatu sterujgcego,
lub liniowa moc (Power), gdzie moc na obcigzeniu
zmienia sie liniowo wzgledem sygnatu sterujgcego.

Sterowanie grupowe
Realizuje przesyt paczek sinusoid w nastawialnych cyklach
od 400ms do 60s zalezny liniowo od zadanego sygnatu.

Danfoss
A37-282.10

Przyktady zastosowan - grzanie

Sterowanie w obu trybach pracy

N L1 e N L1 L2 L3 2
# [ [ |
OO 000
UN3ILT A1 1112 1C/213C/|>_1 919% %:g)u /919181/N3C/|>_1 /9918
Danfli
Analoque Power Controller Analoque Power Controller [Analoque Power Controller |Analoque Power Controller
O O O O
@) O O @)
4Tt A2 + - 471 A2 + — 4T1 A2 + — 471 A2 + —
OO 000 OO 000|000 000|0OO o000
Maks. obcigzenie przy: 230V 400V Maks. obcigzenie przy: 230V
ACI 30-1 6,9 kW 12kW 3 x ACl 30-1 20,7 kW
ACI 50-1 11,5 kW 20 kW 3 x ACI 50-1 24,5 kW




Regulatory mocy ACI - charakterystyka M

Zabezpieczenie bezpiecznikami

ACI 30 ACI 50
Koordynacja 1 50 A gL/gG
Koordynacja 2 1%t (t=10ms) 1800 A%s
Dobér do pracy w podwyzszonej temperaturze
Temperatura otoczenia ACI 30 ACI 50
+40°C [A] 30 50
+50°C [A] 25 40
+60°C [A] 20 30
Parametry ogdlne
parametr wartosc
Zakres napiecia sterowniczego 19- 28V ac/dc
Prad uptywu max. 1 mA
Minimalny prad roboczy 10 mA
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umax. 4kv
Wejscie sygnatowe ptywajace zero
Izolacja zasilanie - obwéd sygnatowy 2,5kV
Izolacja sterowanie - obwdéd sygnatowy 500V
Zaktoécenia elektromagnetyczne EN 50082-1i EN 50082-2
Straty mocy na ciepto 1,2W/A
Temperatura pracy - nominalna -5°C + 40°C
Temperatura skladowania -20°C + 80°C
Sposéb chtodzenia Konwekcyjny
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 82

Uwaga:
Wejscia obwodu sygnatowego i sterowania sg zabezpieczone przed przecigzeniem i przepieciem

Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podtaczenia, stuza do montazu termostatu UP62
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Regulatory mocy ACI

Aplikacja - zatagczanie transformatoréw

Zalgczanie transformatorow

Podstawowym problemem przy zatgczaniu jest
indukcyjnos¢ obwodu magnetycznego.

Gdy transformator jest wytaczony (H=0) to indukcja B
pozostaje na wysokim poziomie ze wzgledu na
magnetyzm szczatkowy charakterystyczny dla materiatu
rdzenia transformatora. Po zalaczeniu, ACl tagodnie
zatacza obwaod unikajgc powstawania uderzen
pradowych, ponadto przy kolejnych momentach zataczen
Lpamieta” o polaryzacji, ustalajace ja zawsze przeciwnie
do poprzedniej, co prowadzi do obnizenia pikow
pradowych normalnie powstajgcych podczas
zataczania transformatora.

A37-293.10
o
% >

Danfoss

TV

Sterowanie kqtem fazowym
ACl fagodnie zafacza transformator do napiecia
ustawionego przez sygnat sterowniczy.

Sterowanie grupowe

ACl fagodnie zafgcza transformator tylko do wartosci
znamionowej napiecia, dlatego ze przepuszczane sg
petne sinusoidy. Sposéb ten ogranicza piki pragdowe
oraz nasycenie strumieniem DC.
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Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania M
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Softstarty MCl sg sprawdzonym rozwigzaniem dla tagodnego rozruchu 3 fazowych asynchronicznych
silnikow klatkowych, utrzymujacym prady rozruchowe na rozsagdnym poziomie, co prowadzi do wydtuzenia
bezawaryjnej pracy wielu maszyn.

Sa one idealnym rozwigzaniem dla aplikacji wymagajacych duzej ilosci cykli tagodnego rozruchu i zatrzyman,
przy czym nie sg tak drogie jak konwencjonalne softstarty.

Znajduja one zastosowanie przy pompach i wentylatorach, podajnikach i transporterach, dzwigach

i suwnicach. Dzieki nastawialnej wartosci momentu poczatkowego oraz unikatowej funckgcji (kick start)
pokonujacej tarcie statyczne, sg w stanie sprostac prawie kazdej aplikacji. Zapewniajg obnizenie naprezen

i wibracji podczas rozruchu oraz uderzen hydraulicznych podczas zatrzyman, co prowadzi do wydtuzenia
czasu miedzy przestojami maszyn i linii technologicznych.

Ponadto obnizenie pradéw rozruchowych zmniejsza spadki napie¢ wystepujacej przy ,miekkiej sieci”
prowadzace do uszkodzen urzadzen elektronicznych.

Softstarty MCl s naturalnym rozwigzaniem zastepujacym dotychczasowe uktady rozruchowe gwiazda/tréjkat,
a model MCI 40 wykorzystuje dotychczasowe okablowanie silnika.

Charakterystyki rozruchowe

Moment/Prad

Gwiazﬁa T
-Tréjkat
I |

Predkosc
-

Moment/Prad

| Start 35xIn =

Soft-start M "
— e N

_ - _ ]




Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania M

Cechy urzadzenia:

® nielimitowana ilo$¢ zataczen na godzine (wyjatek stanowi softstart MCI 15BP - szczeg6ty w tabeli doboru)
® nastawialne czasy rozbiegu:
0-10's, MCl 3, MCI 15, MCI 15BP, MCI 25;  0-20s, MCI301-O;  0-30's, MCI 40-3D I-O; MCI 50 I-O

® nastawialne czasy wybiegu:

0-10's, MCl 3, MCI 15, MCI 15BP, MCI 25;  0-20's, MCI301-O;  0-60 s, MCl 40-3D I-O; MCI 50 I-O
nastawialny momemt rozruchowy do 85 %
funkcja zerwania tarcia statycznego (kick start)
uniwersalne napiecie sterujace 24-480V ac/dc
maksymalne napiecie pracy do 600V Ac
sterowanie w 3 fazach - wybrane modele
automatyczna detekcja zaniku fazy
automatyczna adaptacja do 50/60 Hz
wskaznik stanu pracy LED
wbudowany warystor ochronny
opcjonalne styki pomocnicze
tatwa i szybka instalacja
kompaktowa konstrukcja modutowa wraz z radiatorem
montaz na szynie DIN
spetnia standardy normy EN 60947-4-2
certyfikaty CE i UL (UL 508)

Dane techniczne:

Napiecie pracy Moc silnika Prad silnika Modut Styki Numer
V ac maks. maks. mm? pomocnicze Typ katalogowy
380-415 1,5kW 3A 22,5 = MCI 3 037N0074
440 - 480 1,5kW 3A 22,5 = MCI 3 037N0084
400 - 415 7,5kw? 15 A2 45 = MCI 15BP 037N0139
380-480 7,5kwW 15A 45 = MCI 15 037N0039
380 -480 11kW 25A 90 = MCI 25 037N0040
380-480 15kw3) 25/309 A 90 10/bypass MCI 30 037N0070
380-480 21kw4 29/433) A 90 10/bypass MCI 40-3D 10 037N0092
380-480 22kw? 35/50% A 180 10/bypass MCI 50-3 10 037N0090
380-480 45kw? 863 A 180 10/bypass MCI 50-3 10 037N0090
500 - 600 2,2kW 3A 22,5 = MClI 3 037N0075
500 -600 7,5kw 15A 45 = MCI 15 037N0041
500 - 600 15kW 25 90 = MCI 25 037N0042
500 -600 18,5kw3) 25/303 A 90 10/bypass MCI 30 037N0071
500 - 600 30kw? 35/50% A 180 10/bypass MCI 50-3 10 037N0091

D szeroko$¢ montazu na szynie DIN

2 wymagany przestéj pomiedzy kolejnymi rozruchami dla pradu znamionowego 15A wynosi 110s, 12A(100s), 9A(95s)
3) ze stycznikiem obejsciowym (by-pass)

4 tylko w uktadzie wewnetrzego trdjkata ze stycznikiem by-pass
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Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania

Opis zasady dziatania:

Napiecie A Czas rozbiegu Czas wybiegu

1007% A

DANFOSS
A37-238.10

1

Kick start

i » Czas

Nastawialny moment rozruchowy

0%

Napiecie zasilania L1, L2, L3
Napiecie sterujace (A1, A2)

DANFOSS
A37-239.10

Napiecie obcigzenia (T1,72,T3)
LED 1 |

LED 2 Aq ‘ hlul
|

Styki pomocnicze: \

23-24 by-pass L

13-14 1I-O

Wskazania LED
LED 1
LED 2 ]

Spoczynek Rozbieg Praca Wybieg Awaria zasilania
lub obciazenia

E

A37-240.10

DANFOSS

Podczas rozbiegu softstart liniowo podnosi napiecie na silniku do wartosci nominalne;j.

Predkos$¢ obrotowa silnika zalezy bezposrednio od obcigzenia na wale, silnik bez obcigzenia rozpedzi sie
szybciej niz ustawiony czas rozbiegu. Czas ten jest niezalezny od np. czestotliwosci sieci lub zmian obcigzenia
na wale.

Moment poczatkowy moze by¢ uzyty w celu poprawienia charakterystyki rozruchu wymagajacego
pokonania wyzszego momentu bezwfadnosci. W najtrudniejszych przypadkach mozna dodatkowo
wspomdc sie funkgja ,kick start” oferujgcg impuls 200 ms petnego napiecia przed rozpoczeciem rozbiegu.
Podczas wybiegu softstart stopniowo obniza napiecie na silniku co przektada sie na jego ptynne zmniejszanie
predkosci. Ma to decydujace znaczenie przy uktadach pompowych ograniczajace uderzenia hydrauliczne
oraz na tasmociggach zmniejsza zrywanie paséw transmisyjnych zapewniajac stabilno$¢ transportowanych
przedmiotéw.

Wbudowane opcjonalnie styki pomocnicze bazujg na uktadach tyrystorowych i moga sterowac

jedynie obwodami a.c.



Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania M

Charakterystyki
Straty mocy na ciepto

MCI 3
4W

Zabezpieczenie bezpiecznikami

McCi 3
Typ 1gL/gG 25A
Typ 2 1%t 72

Parametry obwodu sterowniczego

Zakres napiecia sterowniczego -15% +10%

Prég zataczania
Prég odpadania
Obcigzalno$¢ obwodu

Czas reakgji uktadu

Obcigzalnos¢ obwodu stykéw pomocniczych

Zabezpieczenie obwodu stykéw pomocniczych

Parametry ogolne

Prad uptywu

Minimalny prad roboczy
Znamionowe napiecie izolacji
Znamionowe napiecie impulsowe
Zaktocenia elektromagnetyczne
Temperatura pracy - nominalna
Temperatura sktadowania

Sposoéb chtodzenia

Montaz

Stopien ochrony

Wymiary

Uwaga:

MCI 15 MCI 25
2W/A
MCI 15 MCI 25
50A
1800
max.
max.
max.
max.
Ui
Umax.

MCI 30

MCI 30
80 A
6300

MCI 40 MCI 50
3W/A
McCI 40 MCI 50
125 A
25300
wartosc

24-480V ac/dc
20,4V ac/dc
5V ac/dc
15mA i 2VA
70 ms
24-480V ac/ 0,5A
10A gL/gG max 72A%s

wartos¢
5mA
50 mA
660V
4 kv
EN 60947-4-2
-5°C +40°C
-20°C + 80°C
Konwekcyjny
Pionowy
IP 20

Na stronie 83

Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podtaczenia, stuzg do montazu termostatu UP62 (nr kat. 037N0050)

67



68

Softstarty MCl - uklady tagodnego rozruchu i zatrzymania M

Zabezpieczenie wytacznikami silnikowymi

Zabezpieczenie softstartu przed przecigzeniem i zwarciem moze by¢ w prosty sposéb osiggniete poprzez
zastosowanie wytgcznika silnikowego na zasilaniu softstartu, dobranego do znamionowego pradu silnika.

T Prad Zilnika 12t Wy!l:q;:nik ka:::;,rw ,
MCI 15 0,4-0,63 1800 CTI 25M 047B3143
MCI 15 0,63-1,0 1800 CTI 25M 047B3144
MCI 15 1,0-1,6 1800 CTI25M 047B3145
MCI 15 1,6-2,5 1800 CTI 25M 047B3146
MCI 15 2,5-4,0 1800 CTI 25M 047B3147
MCI 15 4,0-6,3 1800 CTI 25M 047B3148
MCI 15 6,3-10 1800 CTI 25M 047B3149
MCI 15 10-16 1800 CTI 25M 047B3150
MCI 25/30 14,5-20 6300 CTI 25M 047B3151
MCI 25/30 18-25 6300 CTI 25M 047B3152
MCI 50 23-32 25300 CTI 45MB 047B3164
MCI 50 32-45 25300 CTI 45MB 047B3165
MCI 50 40-63 25300 CTI 100 047B3014
Schematy podtaczenia
MCI 15, MCI 25 MCI301-0 MCI 50-3 I-O
L] ° —
Lt 3/(|)_2 SL3 ] 13 13 EE’ VL1 32 513 Al o) o 101 13 1/L1 3/L2 51L.3 A1 13 23 11 12
’} o o o o &
2/T1 4IQI'2 6/T3 A1 © A2 2/T1 4/T2 6/T3 A2 13):“}1 gﬁgﬂ o o 24 o o0 ©o

2/T1 4/T2 6/T3 A2 14
I o .
8

Danfoss
37-296.10

Danfoss
37-297.10

MCI 3, MCI 15BP Poiqczenieh
wewnetrzny tréjkat
‘ | | MCI 40-3D I-O, MCI 50-3 I-O

1 12
1/L1 3/L2 5/3 o o o

§ I § Stycznik L1 32 53 AT 12
" by-pass o ) o o o o ©o

2/T1 4/T2 6/T3 A O O
O O O O

L U1 v1 wi A1
L o
K1 E:]—%—%—%
W2 U2 v2 A2
@) ) C O O
2/T1 4/T2 6/T3 A2 13 14 23 24

o 0 0
‘ Al

A2

K1

O



Softstart zhamulcem MCI 25B M

MCI 25B softstart z hamulcem
statopradowym przeznaczony jest to
kontroli silnikéw indukcyjnych klatkowych
nawet do mocy 15kW.

Zarbéwno czas rozbiegu, moment
poczatkowy jak i moment hamujacy jest
ptynnie nastawialny.

Podczas hamowania softstart podaje prad
staty do uzwojen silnika, co powoduje
powstanie silnego momentu hamujacego.
Ponadto funkcja automatycznej detekg;ji
stopu, oraz praca na niskiej predkosci
umozliwia komfortowa procedure
pozycjonowania.

YU 3e

Dantots

Motor Coniroller with Br "',., = Slow soeed— . el
L H, | E*%
MCI 258 037NOCE? € ' AL: E}

Cechy urzadzenia:

nielimitowana ilo$¢ rozruchéw i hamowan na godzine
nastawialny czasy rozbiegu 0-10 s,

nastawialny moment rozruchowy do 85 %, z lub bez ,kick startu”
funkcja zerwania tarcia statycznego (kick start)

funkcja pracy na niskiej predkosci 7,5 lub 10% nominalnej
uniwersalne napiecie sterujace 24-480V ac/dc

regulowany prad hamowania do 50A d.c.

automatyczna detekcja zatrzymania

automatyczna detekcja zaniku fazy

automatyczna adaptacja do 50/60 Hz

wskaznik stanu pracy LED

wbudowany warystor ochronny

wbudowane styki sygnatowe sterujace stycznikiem by-pass lub zewnetrznym hamulcem
fatwa i szybka instalacja

kompaktowa konstrukcja modutowa wraz z radiatorem

montaz na szynie DIN

spetnia standardy normy EN 60947-4-2

certyfikaty CE i UL (UL 508)
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Softstart z hamulcem MCI 25B

Dol

Dane techniczne:

Napigcie pracy  Moc silnika Prad silnika Modut styki Numer
**) . Typ
V ac maks. maks. mm pomocnicze katalogowy
400 - 480 11kW 25A 90 10/bypass MCI 25B 037N0062
400 - 480 15kw™ 25/307 A 90 I0/bypass MCI 25B 037N0062
") ze stycznikiem obejsciowym (by-pass)
™) szeroko$¢ montazu na szynie DIN
Charakterystyka
Parametry obwodu sterowniczego
wartos¢

parametr
Zakres napiecia sterowniczego -15% +10%
Prég zataczania
Prég odpadania
Obcigzalnos¢ obwodu
Czas reakgji uktadu
Obcigzalno$¢ obwodu stykéw pomocniczych

Zabezpieczenie obwodu stykéw pomocniczych

Parametry ogolne

parametr
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 1
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 2
Prad uptywu
Minimalny prad roboczy
Znamionowe napiecie izolacji
Znamionowe napiecie impulsowe
Zaktécenia elektromagnetyczne
Straty mocy na ciepto
Temperatura pracy - nominalna
Temperatura sktadowania
Sposoéb chtodzenia
Montaz
Stopien ochrony

Wymiary

Uwaga:

24-480V ac/dc

20,4V ac/dc
5V ac/dc
manx. 15mA i 2VA
max. 70 ms
max. 24-480V ac/0,5A

10A gL/gG max 72A%s

wartos¢
80A gL/ gG
6300 AZs
max. 5mA
50 mA
Ui 660V
Umax. 4 kv
EN 50082-1 i EN50082-2
2W/A
-5°C+40°C
-20°C + 80°C
Konwekcyjny
Pionowy
IP 20

Na stronie 83

Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podfaczenia, stuzg do montazu termostatu UP62



Softstart zhamulcem MCI 25B M

Opis zasady dziatania:

Napiecie na )
silniku A Czas rozbiegu
0-10 sec.
100%
. -
K|Ck start - Niska predkoéc’
7,5% lub 10%
0% » (Czas
Moment poczatkowy
do 85% nominalnego .
Moment hamujacy
0-50A

Napiecie zasilania L1,12,13  _ SESSSSSSS— N
Sygnat Praca L — ——— [

Sygnat Niska Predkos¢

Sygnat Hamowanie

I |
I I |
o L | | | | | |
Napiecie obcigzenia T1,T2, T3 | | | N | |
Hamulec zataczony a | n h | I
| | [ || |
| | | |
| | |
' |

Styki pomocnicze:

|
23-24  by-pass | — :
—

13-14 10 — —
13-14 (M) _____ﬁ___
Wskazania LED
LED 1 _ NANNNNI DOEEEESE 4444 S S BN EEEEER EEEEER
LED 2 | BEEEEE NS EENE NENEEE EEEEER
Spoczynek Praca Niska predkos¢ Awaria zasilania ~ Awaria
Rozbieg Hamowanie lub obcigzenia  Hamulca

tagodny rozruch

Podczas rozbiegu softstart liniowo podnosi napiecie na silniku do wartosci nominalne;j.

Predkos$¢ obrotowa silnika zalezy bezposrednio od obcigzenia na wale, silnik bez obcigzenia rozpedzi sie
szybciej niz ustawiony czas rozbiegu. Czas ten jest niezalezny od np. czestotliwosci sieci lub zmian obcigzenia
na wale. Moment poczatkowy moze by¢ uzyty w celu poprawienia charakterystyki rozruchu wymagajacego
pokonania wyzszego momentu bezwfadnosci.

W najtrudniejszych przypadkach mozna dodatkowo wspomoc sie funkcja , kick start” oferujgca impuls 200 ms
petnego napiecia przed rozpoczeciem rozbiegu.
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Softstart zhamulcem MCI 25B M

Wymuszone hamowanie

Hamowanie jest realizowane przez T10 <

podawanie pradu statego do - d.c.

uzwojen silnika, requlowanego T20 < §
od 0 do 50A.

Silnik moze by¢ podfaczony zaréwno T30 >

w tréjkat jak i gwiazde, ale druga +| d.c.

opcja jest bardziej efektywna.

Moment hamujacy jest posrednio zwigzany z napieciem, ktére musi by¢ ustawiane odpowiednio do danej
aplikacji. W pierwszej kolejnosci nalezy ustawi¢ moment hamujacy na 1 i nastepnie zwiekszac tg wartos¢,
az do osiggniecia oczekiwanego czasu hamowania.

Automatyczna detekcja zatrzymania

Podczas funkcji hamowania, prad staty jest podawany do momentu zatrzymania wirnika silnika.

Jedli silnik nie zatrzyma sie po uptywie 30 s, prad hamowania wytaczy sie i diody LED pokaza komunikat

awarii hamulca.

Automatyczna detekcja zatrzymania, jest realizowana poprzez odczyt pradu statego na silniku,

a jej dokfadnos¢ zalezy od sposobu ustawienia momentu hamujacego.

Moment zatrzymania watu silnika, jest zalezny od wielkosci silnika i ustawiert hamowania.

Jedli ustawiony zostat zbyt maty moment hamujacy, to hamowanie zakoriczy sie zanim wirnik sie zatrzyma,
natomiast jesli moment hamujacy bedzie zbyt wysoki, nie zadziata detekcja stopu, co spowoduje ze prad staty
bedzie podawany na silnik, az przez 30s, co bedzie skutkowa¢ komunikatem awarii hamulca.

Niska predkos¢

Funkgja ta, krotkotrwale stosowana pozwala na doktadne pozycjonowanie w aplikacjach typu:
suwnice. Wykorzysta¢ mozna dwie predkosci 7,5 lub 10% predkosci znamionowej silnika.

Podczas pracy w tym trybie roénie prad silnika do poziomu 2- 2,5 krotnosci pradu znamionowego,
przy poziomie momentu 25-40% nominalnego.

Styki sygnatowe

Wbudowane styki pomocnicze bazujg na uktadach tyrystorowych i moga sterowac jedynie obwodami a.c.
13-14 - ma dwa tryby pracy, I-O oraz (M), tryb I-O powoduje utrzymania sygnatu na wyjsciu do czasu aktywnej
funkgji ,praca”; tryb (M) natomiast powoduje utrzymanie sygnatu na wyjsciu dopéki wirnik silnika

sie obraca - ma to na celu sterowanie zewnetrznego zwalniaka hamulca.

23-34 - stuza do zataczania zewnetrznego stycznika by-pass po przejsciu tyrystorow w stan petnego otwarcia.
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Softstart z hamulcem MCI 25B

£

Przyktady podtaczenia
Uktad pracy ze stycznikiem by-pass bazujacy 1 L2 L3 .
na przyciskach sterowniczych e T ___T___$_1' gs

. ) 11 . __,__,i Danfoss B
Uwaga: pokretto trybu pracy powinno by¢ ’—H} ( r ( LCTI 25 -
w potozeniu,,I-0” : ] b |
Styki sygnatowe 13-14 beda wykorzystane P |
w obwodach przyciskéw sterowniczych. i L Ll ik 24-480 V a.c.
Styki sygnatowe 23-24 steruja obwodem TS i}_" - 1 I
cewki stycznika by-pass. (.3.4 Eﬂo
Wytacznik CTI 25 stuzy do zabezpieczenia
silnika przed przecigzeniem i zwarciem. Ltl »S:tl

MCI 25B
/L13/125/5 R s B 11 12

(@]
b/T14/726/T5 @ 15 14 25 24

Uktad pracy ze sterowaniem

zewnetrznego hamulca mechanicznego 1 L2 L3 B}
Uwaga: pokretto trybu pracy powinno by¢ ,_BEILT- ___T ___Ef | Danfoss %E
w potozeniu,,(M)” , ( r ( CTlI 25

Styki sygnatowe 13-14 bedg wykorzystane i iL" b b i

do sterowania hamulca mechanicznego, . NS

zwalniak zostaje zluzowany po podaniu R i'" —

napiecia na silnik przez MCl 25B. 24-480 V a.c.
Styki sygnatowe 23-24 sterujg obwodem

cewki stycznika by-pass. Rl sl B

Wytacznik CTI 25 stuzy do zabezpieczenia

silnika przed przecigzeniem i zwarciem. MCI 25B

(/L13/125/13 R

bd "
g

(@]
b/T14/726/T3 & 13 14 25 24

=

A 24—-480 V a.c.
A 4

Max. 0.5 A
-+—

73



74

Styczniki rewersyjne (nawrotne) RCI M

© € 6 eee

VL1 32 513 4a1 1 12

Reversing Contactor
RCI 10 037NOD4

Uy 24-480 W 50/60 1y
le Max 10 & AC-378 A aC-y
Ue: 5-24 v pC

2T 472 613 A2 +p3.p4

€ € &€ ege

Przepustnica z napedem elektrycznym

RCl przeznaczone sa do wymagajacych aplikacji pracy nawrotnej tréjfazowych silnikéw klatkowych.
Przetaczanie w punkcie zera zapewnia szybka i precyzyjng kontrole silnika przy ograniczeniu zaktécenn EMC.
Idealnym rozwigzaniem staje sie RCl tam, gdzie szybko$¢ i dtugotrwatos¢ dziatania stanowi o istocie aplikacji.
Typowymi zastosowaniami sg napedy przepustnic, tasmociagi, obrabiarki, maszyny pakujace i inne aplikacje
gdzie klasyczny uktad dwéch stycznikéw z blokada mechaniczng nie jest w petni wystarczalny.

Cechy urzadzenia:

® kompletna modutowa konstrukcja z radiatorem
® montaz na szynie DIN

® wbudowany warystor ochronny

® maksymalny prad pracy 10 A (AC-3)

® maksymalne napiecie pracy 480V a.c.

® wbudowana blokada elektryczna obwodéw sterowniczych
® uniwersalne napiecie sterowania

® zataczanie w punkcie zera

® wskaznik stanu pracy LED

e stopien ochrony IP 20

® szybka i prosta instalacja

® spetnia standardy norm EN 60947-4-2 i UL-C



Styczniki rewersyjne (nawrotne) RCI

Dol

Dane techniczne:

Napiecie Mocssilnika  Prad silnik
pracyV a.c. max max A

200-480 4,0kwW 10

200-480 4,0kwW 10

") szeroko$¢ montazu na szynie DIN

Charakterystyka

Parametry obwodu sterowniczego
parametr

Zakres napiecia sterowniczego -15% +10%

Prég zataczania

Prég odpadania

Obcigzalnos¢ obwodu

Czas reakgji uktadu

Opoznienie blokady elektrycznej

Parametry ogdlne

parametr
Prad pracy AC-3
Prad pracy AC-4
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 1
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 2
Prad uptywu
Minimalny prad roboczy
Znamionowe napiecie izolacji
Znamionowe napiecie impulsowe
Straty mocy na ciepto
Temperatura pracy - nominalna
Temperatura sktadowania
Sposéb chtodzenia
Montaz
Stopien ochrony

Wymiary

Uwaga:

Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podtaczenia, stuza do montazu termostatu UP62

Modut
mm®

45
45

Napiecie sterujace Typ Numer
katalogowy
5-24Vd.c. RCI 10 037N0044
24-230Va.c./d.c. RCI 10 037N0043
wartos¢

max.
max.

min/max

max.

max.

max.

Ui

Umax.

5-24V dc/24-230V ac/dc
4,25V dc/ 20,4V ac/dc
1,5V dc/7,2V ac/dc
25mA dla 4V dc/ 1,5VA dla 24V dc
2 okresu / okres

30/80ms / 60/150ms

wartos¢
10A
8A
50A gL/ gG
450 A%s
1mA
10 mA
660V
4 kv
2,2W/A
0°C +60°C
-20°C + 80°C
Konwekcyjny
Pionowy
IP 20

Na stronie 83
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Styczniki rewersyjne (nawrotne) RCI

£

Opis zasady dziatania:

Napiecie zasilania (L1, L2, L3)
Napiecie sterujgce “F” (A1, A2)
Napiecie sterujgce “R” (A3, A4)
Zwtoka F-R

Zwtoka R-F

Praca do przodu

LED “F”

Praca wstecz

LED IIRII

Po podtaczeniu zasilania, nalezy wysterowaé obwodd A1-A2, aby silnik zaczat sie obracac do przodu,

co jest potwierdzone swieceniem sie diody LED. Po podaniu napiecie na obwéd sterowniczy A3-A4,

silnik zacznie sie obraca¢ w przeciwnym kierunku, sygnalizujac swieceniem drugiej diody LED.

W przypadku wysterowania obydwu obwodéw sterowniczych kierunek wirowania bedzie zalezny od tego
obwodu, ktéry zostat zatgczony jako pierwszy. Zmiana kierunku jest mozliwa dopiero po zdjeciu jednego
z sygnatow sterujgcych. Zwtoka czasowa konieczna do przetaczenia kierunku pracy jest wbudowana

w urzadzenie. Miganie obydwu diod LED swiadczy o awarii w obwodzie silnika.

Danfoss
A37N33.10

Schemat podfaczenia:

L1 L2 L3

||

M

1/L1 3/L2 5/L3 A1 11 12
@) @) O O
A ——
@) @) O
2/T1 4/T2 6/T3 A2 A3 A4
L |

Danfoss
A47B476.10

. Napiecie sterujace \3

e

. Napiecie sterujace ’D



TCl - ograniczniki momentu rozruchowego - ekonomiczne softstarty M

Ograniczniki momentu TCl przeznaczone sg do tagodnego rozruchu
silnikéw klatkowych zaréwno 3 jak i 1 fazowych.

Skutecznie niweluja szkodliwy wptyw naprezen mechanicznych
pojawiajacych sie podczas rozruchéw bezposrednich.

Nie potrzebujg oddzielnego sygnatu sterujacego,

Co sprawia ze z fatwoscig moga by¢ zamontowane do
istniejacego juz uktadu pomiedzy stycznikiem a silnikiem.
Wszedzie tam gdzie wzgledy ekonomiczne pozwalajg zastapic
rozrusznik gwiazda - tréjkat, TCl jest najlepszym rozwigzaniem

do silnikéw o mocy 11kW: tasmociagi, kompresory czy generatory
pradotworcze.

a
U‘M\fiﬂmm T

Mg
“nﬁw\! %“W

Cechy urzadzenia:

nastawialny czas rozbiegu od 0,5 do 5s
regulowany moment rozruchowy 0-85%
wskaznik stanu pracy LED

praca 1i 3 fazowa

nielimitowana ilo$¢ zatgczen na godzine
montaz na szynie DIN

Dane techniczne:

Napiecie Mocsilnika  Prad silnik Modut Napiecie sterujace Typ Numer
pracyV a.c. max max A mm”) katalogowy
200-480 7,5 kW 15 45 brak TCl 15 037N0045
200-480 11 kW 25 45 brak TCl 25 037N0046
480-600 11 kW 15 45 brak TCl 15 037N0045
480-600 18,5 kW 25 45 brak TCl 25 037N0046

") szeroko$¢ montazu na szynie DIN
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TCl - ograniczniki momentu rozruchowego - ekonomiczne softstarty M

Charakterystyka
Parametry ogodlne

parametr wartos¢

TCl 15 TCl 25

Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 1 50A gL/ gG 100A gL/ gG
Zabezpieczenie bezpiecznikami typ 2 1800 A%s 6300 A%s
Prad uptywu max. 1 mA
Minimalny prad roboczy 50 mA
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umax. 4 kv
Straty mocy na ciepto TW/A
Temperatura pracy - nominalna 0°C + 45°C
Temperatura sktadowania -20°C + 80°C
Sposéb chtodzenia Konwekcyjny
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 83

Uwaga:
Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podtaczenia, stuza do montazu termostatu UP62

Opis zasady dziatania:

Napiecie zasilania L1,12, L3 _ I

Napiecie obciazenia (T1,72,73) | Lunm—

LED1 Hi

LED2 - _ | I

Po zataczeniu stycznika liniowego, TCl automatycznie dokonuje rozruchu zgodnie z nastawami.

Schemat podfaczenia:

Silnik 1 fazowy Silnik 3 fazowy
N oL L1 L2 L3
far, | ! | A1 B 1
| P N | | e T VU U |
e )| AT
3 3 * *
J— L |
| ,
1YL1 32 513
. o 1412 /U312 518 11 12
o o o o o O o
2T1 472 613 2/T1 4/T2 6/T3

Danfoss

37-236.12

DANFOSS

37-237.10
<
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Specjalizowane softstarty do sprezarek MCIC, CH, TCI C M

Rozruch sprezarek chtodniczych zawsze

- powoduje powstawanie wysokich pikéw

@ o eeeeeee® pradowych, co czasami moze nawet

i uniemozliwiac start przy zbyt matych
zabezpieczeniach.

Zastosowanie softstartu powoduje obnizenie
pradoéw rozruchowych o 40%, nawet bez

i & koniecznosci uprzedniego wyréwnywania cisnien
w instalacji.

Dla uzyskania najlepszej efektywnosci, nastawy sg
dokonane fabrycznie bez mozliwosci zmian.

Seria softstartéw MCI-CH,wyposazonych

w wewnetrzne by-pass’y gtéwnie dedykowana
jest dla rozruchow sprezarek instalowanych

w pompach ciepta, spetniajac normy zaktécen
dla pomieszczen zadomowionych

(Art. 9.3.5 EN 60947-4-2).

Dla sprezarek 1 fazowych typowych dla
agregatéw klimatyzacyjnych odpowiednim
rozwigzaniem jest TCI 25C.
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Dane techniczne:

Napiecie Mocsilnika  Prad silnik Modut Napiecie sterujace Typ Numer
pracyV a.c. max max A mm”) katalogowy
220-240 11 kW 25 45 brak. TCI 25C 037N0086
200-480 7,5 kW 15 45 24-480V ac/dc MCI 15C 037N0076
200-480 15 kW 30 90 24-480V ac/dc MCI 25C 037NO0077
200-480 25 kw™) 50 180 24-480V ac/dc MCI 50C 037N0401
380-415 5,5kw 12 67,5 208-240V ac MCI 12CH 037N0095
380-415 7,5kW 15 67,5 208-240V ac MCI 15CH 037N0096
380-415 11kW 25 67,5 208-240V ac MCI 25CH 037N0097

" szerokos¢ montazu na szynie DIN
) ze stycznikiem obejsciowym (by-pass)
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Modut stykéw sygnatowych ACM-1 M

ACM-1 jest zewnetrznym modutem, stuzagcym do monitorowania

stanu pracy stycznika elektronicznego lub softstartu, petnigcym
funkcje stykéw pomocniczych.

Typowym zastosowaniem jest sterowanie stycznikiem
obejsciowym, softstartu przy detekcji petnego wysterowania

tyrystorow.
p?g)c([ililary Contact Cechy urzadzenia:
ule
ACM-1 037N008S ® monitoring petnego wysterowania softstartéw (MCI, TCl)

® monitoring stycznikéw elektronicznych (ECI-x)

® monitoring stycznikow rewersyjnych (RCI)

¢ Full-On/Off monitoring regulatoréw mocy (ACI)

® napiecia pracy 208-240 lub 380-600 Vac 50/60Hz

® wyijscie przekaznikowe (przetagczne) 5A 250Vac / 3A 24Vdc
® 22, 5mm modut na szynie DIN

® wskaznik stanu pracy LED

® stopien ochrony IP20

Dane techniczne:

Napiecie Modut Typ Numer
pracy mm® katalogowy
208-240 Vac 22,5 ACM-1 037N0085
380-600 Vac 22,5 ACM-1 037N0085

") szeroko$¢ montazu na szynie DIN

Parametry ogdlne

parametr wartosc
Napiecie pracy / obcigzalno$¢ T2.1-T3 208-240V max 10VA 1,5W
Napiecie pracy / obcigzalnos¢ T2.2-T3 380-600V max 35VA 2,5W
Wyjscie przekaznikowe (przetaczne) 5A 250Vac / 3A 24Vdc
Napiecie sterujgce max 250V ac
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umanx. 4 kv
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 82
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Modut stykow sygnatowych ACM-1

Opis zasady dziatania:

|

Napiecie zasilaniaT2.x - T3 S

A37N28.10

Napiecie na silniku L3 - T3 _ -,

Wyj. Przekaznika 11 - 12/14 4~ ‘M

Td 1: min. 35 ms, max. 55 ms
Td 2: min. 100 ms, max. 200 ms
Td 3: min. 5 ms, max. 25 ms

Td 4: min. 110 ms, max. 130 ms

Danfoss

Po podaniu sygnatu na zaciski A1-A2 softstartu, rozpoczyna sie rozbieg.

Gdy czas rozbiegu sie zakoniczy, wyjscie przakaznikowe w module ACM-1 moze zatgczy¢ stycznik
by-pass w celu ograniczenia emisji ciepta.

Po zdjeciu napiecia sterujgcego, natychmiast nastepuje rozigczenie stycznika by-pass, zanim roztacza
sie tyrystory softstartu.

Dob6r stycznika by-pass powinien odnosi¢ sie do wartosci pragdu termicznego stycznika (AC-1).
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Wymiary M
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Wymiary M
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Komponenty Automatyki Przemystowej

Kontakty:

Dziat Obstugi Zamowien tel. 022 75509 21
Informacja Techniczna tel. 0 22 755 06 83
Serwis tel. 022 755 06 82

Przedstawiciele Techniczno-Handlowi:

0603880111

0601725906  Olsztyn

Gorzéw
Wielkopolski

.
Biatystok

o, Warszawa r
Poznan

r
4

o ® Lublin
Wroctaw .
- . ® Kielce )
/ Opole \
0603 880 164 " )
~ — 0601294 992
P y 0 ® Rzeszéw f/
r - Krakéw )f(

Powyzsze telefony stuzg takze do uzyskania informacji zwigzanych z produktami z grupy
komponenty automatyki przemystowej - zawory elektromagnetyczne, zawory sterowane

uoneumatycznie, presostaty, przetworniki cisnienia, termostaty, czujniki temperatury, itp. j

Informacja techniczna o innych produktach Danfoss:
« Chlodnictwo: automatyka chtodnicza, sprezarki i agregaty skraplajace

- linie PLO1, PLO6, PLO7, PL17 0227550606
 Napedy elektryczne: produkty rodziny VLT, przetwornice czestotliwosci,
napedy do nabudowy lub zintegrowane z silnikiem AC - linia PL09 0227550668

« Armatura - zawory zwrotne, zawory antyskazeniowe, zawory regulacyjne i kulowe,

przepustnice, zasuwy - linia PL16 0227550665

 Automatyka cieptownicza: regulatory bezposredniego dziatania temperatury, ci$nienia

i przeptywu, regulatory elektroniczne (pogodowe), zawory regulacyjne z napedami - linia PLO8 0585129125

- Systemy ogrzewania elektrycznego DEVI: kable i maty grzejne do zastosowan wewnetrznych

i zewnetrznych oraz elektroniczne termostaty i sterowniki mikroprocesorowe - linia PL21 0227550650

- Ogrzewnictwo Wentylacja Klimatyzacja: termostaty grzejnikowe, zawory réwnowazace,

systemy sterowania instalacja c.w.u, sterowanie ogrzewania podtogowego, wentylatory - linia PL03 0227550600



Dol

tagodny rozruch i fagodne zatrzymanie
Kompletne rozwigzanie

Kompletne zestawy rozruchowe dla silnikéw 7,5 do 22 kW (400V). Wyposazenie
zestawu sktada sie z: softstartu serii Cl-Tronic, wyfacznika silnikowego (zabezpieczenie
przecigzeniowe i zwarciowe), stycznika obejsciowego, bezpiecznika obwodow
sterowania.

Typ zestawu Prad silnika Moc silnika Numer katalogowy
rozruchowego maks. kW (400V)
MCI 15CL 15A 7,5 037N0150
MCI 25CL 25A 1 037N0151
MCI 30CL 30A 15 037N0152
MCI 45 CL 45 A 22 037N0153
IP 65

Wytacznik gtéwny

Zabezpieczenie przecigzeniowe i zwarciowe
Reczne i automatyczne sterowanie
Przytaczeniowa listwa zaciskowa
Bezpiecznik obwodéw sterowania
Certyfikat CE

W przypadku zainteresowania prosimy o kontakt telefoniczny (22) 755 0 681



Kompleks biurowo - produkcyjny w Grodzisku Mazowieckim

Polecamy:
Program doboru K0SS Katalog drukowany
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Program mozna bezptatnie pobrac ze strony:

Katalog 2007

Zawory elektromagnetyczne
Presostaty i termostaty
Przetworniki cisnienia

Czujniki | przetworniki temperatury

www.danfoss.pl/automatyka

Katalog Komponenty Automatyki
Przemystowej Danfoss:

e zawory elektromagnetyczne,

® presostaty,

www.danfoss.pl/koss « termostaty,
e przetworniki cisnienia,
e czujniki temperatury
g g

Dane techniczne zawarte w katalogu moga ulec zmianie bez wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen

Danfoss Sp. z 0.0.

ul. Chrzanowska 5

tel. 02275507 00
faks 022 755 07 01

e-mail: info@danfoss.com

05-825 Grodzisk Mazowiecki

www.danfoss.pl/automatyka
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